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AWarnung

Vorsichtsmassnahmen

1) Nach Erhalt des VS-606V7 und vor der Installation und der Inbetriebnahme
des Frequenzumrichters sollten Sie dieses Handbuch sorgfaltig durchle-
sen. Bitte beachten Sie alle Sicherheits- und Bedienungshinweise.

2) Bei eingeschalteter Netzspannung diirfen keine Leiter an- oder abge-
klemmt, noch dirfen irgendwelche Signale tberpruft werden.

3) Diein den VS-606V7 eingebauten Kondensatoren kdnnen auch nach
Abschalten der Netzspannung noch geladen sein. Um die Gefahr von
elektrischen Schlagen zu vermeiden, sollten Sie vor dem Beginn irgend-
welcher Wartungsarbeiten an dem Geréat alle Spannungen abschalten.
Warten Sie nach dem Abschalten der Spannungen und dem Erléschen
aller LED's noch mindestens eine Minute, bevor Sie mit dem Arbeiten
beginnen.

4.) Fuhren Sie an keinem Teil des VS-606V7 eine Stehspannungs- oder
Isolationspriifung durch. Die in das Gerat eingebauten elektronischen
Bauelemente sind sehr empfindlich gegeniiber hohen Spannungen.

5.) Bauen Sie das Bedienfeld nicht aus, so lange die Netzspannung noch
eingeschaltet ist. Beriihren Sie niemals eine Leiterkarte so lange die
Netzspannung noch eingeschaltet ist.

Das Nichtbeachten dieser und anderer in diesem Handbuch enthalte-
ner Vorsichtshinweise kann den Benutzer hohen Spannungen aus-
setzen, zu Schéden an der Ausristung oder auch zu schweren
Verletzungen bis hin zum Tode fihren.

HINWEIS

Diese Bedienungsanleitung ist im Januar 2000 herausgegeben worden.
Die in dieser Unterlage enthaltenen Informationen sind geschitztes Eigen-
tum der Yaskawa Electric und diurfen ohne die ausdriickliche schriftliche
Genehmigung von Yaskawa Electric weder kopiert, reproduziert oder
anderen Parteien Ubermittelt werden.

Im Hinblick auf die Verwendung der hierin enthaltenen Informationen wird
keinerlei Patenthaftung ibernommen. Darlber hinaus kénnen die in die-
sem Handbuch enthaltenen Informationen, da Yaskawa seine qualitativ
hochwertigen Produkte standig weiterentwickelt und neuen Erkenntnissen
anpaldt, ohne jede Ankiindigung geéndert werden. Bei der Erstellung die-
ses Handbuchs ist mit aller gebotenen Sorgfalt gearbeitet worden. Yas-
kawa Ubernimmt aber keinerlei Verantwortung fir irgendwelche Fehler
oder Auslassungen, noch wird irgendeine Haftung in Bezug auf Schaden
tbernommen, die sich aus der Anwendung der in dieser Veroffentlichung
enthaltenen Informationen ergeben.
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ABSCHNITT 1 — Einleitung

1. Einleitung
1.1 Allgemeines

Die Baureihe VS-606V7 ist eine Typenreihe hochwertiger Frequenzum-
richter mit Spannungs-Vektorregelung.

In diesem Handbuch werden die Installation und die Einstellung der Para-
meter fir diese Baureihe beschrieben.

1.2 Sicherheitshinweise

1)

2)

3)

Bitte denken Sie daran, das der Kondensator des Zwischenkreises
des Frequenzumrichters auch nach dem Abschalten der Versorgungs-
spannung noch eine Zeitlang Spannung fuhrt. Um die Gefahr von
elektrischen Schlagen zu vermeiden, muf3 der Frequenzumrichter vor
Beginn von irgendwelchen Arbeiten an dem Gerat von der Netzspan-
nung getrennt werden. Warten Sie nach dem Abschalten und dem
Erléschen aller LED's des Gerates noch mindestens eine Minute, ehe
Sie mit den Arbeiten beginnen.

An keiner Komponente des Frequenzumrichters dirfen Stehspan-
nungs- oder Isolationsprifungen durchgefuhrt werden. Die Elektronik
des Gerates enthélt Halbleiterbauelemente, die nicht fir solch hohe
Spannungen ausgelegt sind.

Das digitale Bedienfeld der Geréte darf bei eingeschalteter Versor-
gungspannung nicht ausgebaut werden. Beriihren Sie niemals die Lei-
terkarte, so lange das Gerat noch eingeschaltet ist.

Besondere Warnhinweise

1)

2)

3)

An dem Ausgang des Frequenzumrichters darf niemals ein normaler
LC/RC-Storspannungsfilter angeschlossen werden.

Schliel3en Sie niemals einen Kondensator an die Eingangs-/Ausgang-
stufen und/oder einen Uberspannungsableiter an die Ausgangsstufe
des Gerétes an.

Sollte es aus irgendwelchen Griinden erforderlich sein, zwischen dem
Frequenzumrichter und dem Motor einen Schalter oder ein Schitz ein-
zubauen, so muf3 darauf geachtet werden, dafd der Motor nicht bei in
Betrieb befindlichem Frequenzumrichter ein- oder ausgeschaltet wer-
den sollte.

Wichtiger Hinweis, bitte unbedingt beachten!

Beachten Sie alle Sicherheits- und Warn- und Betriebshinweise.

Das Gerat muf3 immer mit geschlossenem Geh&use und abgedeckten
Klemmen betrieben werden. Geréte, die sichtbare Schaden aufwei-
sen oder an denen Teile fehlen, diirfen niemals angeschlossen oder
eingeschaltet werden. Der Betreiber des Geréates ist fir alle Personen-
und Sachschaden voll verantwortlich, die durch Nichtbeachtung dieser
Sicherheits- und Warnhinweise entstehen.
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ABSCHNITT 1 — Einleitung

1.3 Sicherheits- und Betriebshinweise flr Frequenzumrichter
1.3.1 Einleitung

Je nach der Schutzart des Gerates kénnen Teile des Frequenzumrichters
im Betrieb Spannung fuhren, nicht isoliert sein oder hohe Temperaturen
aufweisen. Sind Komponenten des Gehauses oder der Klemmenabdek-
kungen abgebaut, kann eine unsachgemale Installation oder ein unsach-
gemaler Betrieb zu schweren Verletzungen und Schaden an anderen
Einrichtungen fihren. Aus diesem Grunde miissen alle in diesem Hand-
buch enthaltenen Warn- und Betriebshinweise unbedingt beachtet wer-
den. Die Installation, das Einrichten und die Wartung des Geréates darf nur
von hierfir qualifizierten Personen vorgenommen werden. (IEC 364/
Cenelec HD 384 oder DIN/VDE 0100 und IEC 664 oder DIN/VDE). Alle
zutreffenden nationalen Sicherheits- und Unfallverhiitungsvorschriften
missen ebenfalls beachtet werden. Zum Zwecke der Einhaltung der
Sicherheitsanforderungen sind unter qualifizierten Personen Mitarbeitern
zu verstehen, die mit der Installation, dem Einrichten und dem Betrieb
von Frequenzumrichtern vertraut sind und die eine einwandfreie Qualifika-
tion fur derartige Arbeiten haben.

1.3.2 Ordnungsgemale Verwendung

Frequenzumrichter sind fiir den Einbau in elektrotechnische Systeme oder
Maschinen ausgelegt. Ein in eine Maschine eingebauter Frequenz-umrich-
ter darf nur dann in Betrieb genommen werden, wenn die Maschine der
EU-Richtlinie 89/392/EEC (Maschinenrichtlinie ) entspricht. Auch die EN
60204 mul beachtet werden. Ferner darf der Frequenz-umrichter nur
dann betrieben werden, wenn er auch die EMV-Norm

(89/336/EEC) erfillt. Die Frequenzumrichter dieser Baureihe entsprechen
den Anforderungen der Niederspannungsrichtlinie 73/23/EEC. Die harmo-
nisierten Normen der Reihe prEN 50178/DIN VDE 0160 sind ebenfalls
zusammen mit EN 660439-1/VDE 06600 Teil 500 und EN 60148/VDE
0558 angewendet worden. Die auf dem Typenschild angegebenen techni-
schen Daten sowie die in dieser Dokumentation enthaltenen Spezifikatio-
nen und AnschluBbedingungen missen ebenfalls jederzeit beachtet
werden.

1.3.3 Transport und Lagerung

Alle Anweisungen fir den Transport, die Lagerung und die ordnungsge-
mafe Handhabung missen beachtet werden. Die Umgebungsbedingun-
gen mussen den Anforderungen der prEN 50178 entsprechen.

VS-606V7 Bedienungsanleitung 7



ABSCHNITT 1 — Einleitung

1.3.4 Installation

Die Frequenzumrichter missen unter Beachtung der in diesen Unterlagen
beschriebenen Vorschriften installiert und gekihit werden. Die Richtung des
Kuhlluftstromes stellt eine wichtige Bedingung dar, die unbedingt beachtet
werden muf3. Dies bedeutet, daf? die Gerate nur in einer bestimmten Anord-
nung installiert und betrieben werden dirfen (zum Beispiel in senkrechter
Lage). Alle angegebenen Abstande missen unbedingt eingehalten werden.
Die Frequenzumrichter miissen vor zu hohen Belastungen geschutzt werden.
Die Komponenten der Frequenzumrichter dirfen nicht gebogen und die
angegebenen Isolationsabstéande dirfen nicht unterschritten werden. Um die
Gefahr von Schaden durch elektrostatische Entladungen zu vermeiden, soll-
ten elektronische Bauelemente oder Kontakte nicht beriihrt werden.

1.3.5 Elektrische Verbindungen

Bei der Arbeit an unter Spannung stehenden Komponenten miissen alle
nationalen Sicherheitsvorschriften (zum Beispiel VBG 4) beachtet werden.
Die elektrotechnische Installation der Gerate muf3 allen anwendbaren Vor-
schriften entsprechen. Weitere Hinweise sind den Unterlagen zu entneh-
men. Insbesondere missen alle Installationsanweisungen in
Zusammenhang mit der EMV-Immunitat, zum Beispiel in Bezug auf die
Abschirmung, die Erdung, die Anordnung von Filtern und die Verlegung
von Leitungen, beachtet werden. Dies gilt auch fir Gerate mit CE-Zertifi-
zierung. Die Einhaltung der EMV-Vorschriften begrenzt die Verantwortung
des Herstellers der Maschine oder des Systems.

1.3.6 FI-Schutzschalter

Hinweise auf die Verwendung von FI-Schutzschaltern in Verbindung mit
Frequenzumrichtern kdnnen Sie Uber Ihren Lieferanten oder direkt von
Ihrem Yaskawa-Vertreter erhalten.

1.3.7 Betrieb

Bitte denken Sie daran, dal3 die in das Gerat eingebauten Kondensatoren
nach dem Abschalten der Netzspannung des Gerates noch etwa 5 Minu-
ten lang Spannung fiihren. Bitte beachten Sie dies, ehe Sie nach dem
Abschalten der Netzspannung irgendwelche Klemmen oder sonstigen Teile
der elektrischen Schaltung berihren.

8 VS-606V7 Bedienungsanleitung



ABSCHNITT 2 — Technische Daten

2 Technische Daten

» Ausfihrung 200 V ein- /dreiphasig

Spannungsbereich 200V ein- /dreiphasig
Typ 3-phasig 20P1 [20P2 | 20P4 | 20P7 | 21P5 | 22P2 | 24P0 | 25P5 [ 27P5
3 -phasig - -
CIMR-v7-COOU 1-phasi BOP1 | BOP2 | BOP4 | BOP7 | B1P5 | B2P2 [ B4PO
Maximal zulassige Motorleistung kW* 0,1 1025055 | 11 15 22 | 40 | 55 75
Frequenzumrichterleistung (kVA) 03 ] 0,6 11 19 30 42 6,7 | 95 13
%é Nenn-Ausgangsstrom (A) 08 | 1,6 3 5 8 11 (175 25 33
§ g, Max. Ausgangsspannung (V) Dreiphasig, 200 bis 240 V (proportional der Eingangsspannung)
<
Max. Ausgangsfrequenz (Hz) 400 Hz (programmierbar)
. - Dreiphasig, 200 bis 230 V, 50/60 Hz
g g  [Nenn-Eingangsspannung u. Frequenz e, aci 200 bis 240 V, 50/60 Hz
S 2
§ 3 Zuléssige Spannungstoleranz -15 bis +10%
QO
n = Zulassige Frequenztoleranz +5%
Sinus-Pulsweitenmodulation (Spannungsvektorregelung
Regelungsverfahren oder UIf-Steuerung)
Frequenz-Regelbereich 0,1 bis 400Hz
Frequenzgenauigkeit bei veranderter |Digitaler Sollwert: + 0,01% (-10 bis +50°C)
Temperatur Analoger Sollwert: + 0,5 % (25+10°C)
Digitaler Sollwert:
IAuflésung der Frequenzeinstellung  [0,01 Hz (kleiner 100 Hz) / 0,1 Hz (100 Hz oder mehr)
Analoger Sollwert: 1/1000 der maximalen Ausgangsfrequenz
é IAuflésung der Ausgangsfrequenz 0,01Hz
% Uberlastbarkeit fir 1 Minute 150 % des Nennausgangsstroms
(%2}
2 - - -
g Frequenz-Sollwertsignal 0 bis 1O,V DC (20 k\M , 4 bis 20 mA (250 kW), 0 bis 20 mA(250 kw)
2 Impulseingang, optionales Potentiometer
g Hoch-Tieflaufzeit 0,0 bis 6000 s (Die Hoch/Tieflaufzeit kann getrennt programmiert
werden.)
Kurzzeitiges mittleres Bremsmoment:
0,1 bis 0,25 kW : 150 %
0,55 bis 1,1 kW: 100 %
Bremsmoment 1,5 kW: 50 %
2,2 KW und mehr: 20 %
Dauer-Bremsmonent: Etwa 20 % (150 % mit zuséatzlichem
Bremswiderstand, Bremstransistor ist bereits eingebaut)
U/f-Kennlinie Frei parametrierbar

*  Auf der Basis eines 4-poligen Standardmotors mit der maximal anwendbaren Motorleistung
¥ Verzogerungsmoment eines nicht gekuppelten Motors , der von 60 Hz in der kirzest méglichen Zeit bis zum Stillstand
gebremst wird.

VS-606V7 Bedienungsanleitung



ABSCHNITT 2 — Technische Daten

Spannungsbereich

200V ein- /dreiphasig

Typ
CIMR-V7*CQ0Q

3-phasig

20P1 [20P2 | 20P4 | 20P7 | 21P5 | 22P2 | 24P0 | 25P5 | 27P5

1-phasig

BOP1 | BOP2 | BOP4 | BOP7 | B1P5 | B2P2 [ B4PO | - -

Motor-Uberlastschutz

Elektronische Uberlastrelais

kurzzeitiger Uberlaststrom

Bei etwa 250 % des Frequenzumrichter-Nennstromes wird der
Umrichter sofort abgeschaltet und der Motor l&uft dann ungebremst bis
zum Stillstand aus.

Uberlast

Nach 1 Minute Betrieb mit 150 % des Nennausgangsstromes des
Frequenzumrichters wird der Umrichter ausgeschaltet und der Motor
lauft dann ungebremst bis zum Stillstand aus.

Uberspannung

Uberschreitet die Zwischenkreisspannung 410 V, erfolgt
Stérabschaltung.

Unterspannung

Unterschreitet die Zwischenkreisspannung 200 V (bei einphasigen
Geréten etwa 160 V), erfolgt Stérabschaltung.

Schutz-funktionen

Kurzfristiger Spannungsausfall

Es sind die folgenden Verhaltensweisen einstellbar: keine Reaktion (Der
Frequenzumrichter wird abgeschaltet, wenn die Spannung mehr als
15ms ausfallt); kontinuierlicher Betrieb, wenn der Spannungsausfall 0,5 s
nicht Uberschreitet; kontinuierlicher Betrieb

Uberhitzung des Leistungsteils

Durch eine elektronische Schaltung geschiitzt.

Kippschutzgrenzwert

Kann fur Hoch/Tieflauf getrennt eingestellt werden.

Ausfall des Lfters

Durch eine elektronische Schaltung geschiitzt.(Kippschutz des Liifters)

Erdschluf

Durch eine elektronische Schaltung geschiitzt.)

Ladeanzeige

EIN bei einer Zwischenkreisspannung von mehr als 50 V.

Eingangssignale

Multifunktionseingang

Es lassen sich sieben der folgenden Eingangssignale wéhlen:
Rechtslauf/Linkslauf (3-Leitersequenz); Fehlerreset; externer Fehler
(Ruhe/Arbeitskontakteingang), Multischritt-Drehzahlbetrieb; Tipbetrieb;
gewahlte Hoch-/Tieflaufzeit; externer Baseblock (Ruhe/
Arbeitskontakteingang); Befehl Drehzahl erfassen; Befehl Hochlauf-/
verzdgerung halten; Wahl von Vorort-/Fernsteuerung; Wahl der
Klemmen fiir den Kommunikations-/Steuerkreis; Notaus-Fehler,
Notaus-Alarm; Befehl AUF/AB; Selbsttest; PID-Regler abbrechen; PID
Integral Reset/Halten

Sonstige Funktionen

Ausgangssignale

Multifunktionsausgang

Es lassen sich die folgenden Ausgangssignale wéhlen (1 Ruhe/
Arbeitskontakt 2 Optokopplerausgénge) : Fehler; Betrieb; Drehzahl Null;
Mit der Frequenz; Erfassung der Frequenz (Ausgangsfrequenz £ oder
3 Sollwert); wahrend Uberdrehmomenterfassung, wahrend der
Unterspannungserfassung; kleiner Fehler; wéahrend des Baseblocks;
Betriebsart; Frequenzumrichterbetrieb fertig, bei Fehler-
Neustartversuch, bei Unterspannung; bei Drehzahlerfassung,
Datenausgabe tber die Kommunikationsleitung; Erfassung des
Verlustes des Riickmeldesignals bei dem PID-Regler

Standardfunktionen

Spannungsvektorregelung; automatische Drehmomentanhebung tber
den gesamten Bereich; Schlupfregelung; DC-Bremsung Strom/Zeit bei
Start/Stop Frequenzbezug Bias/Verstarkung; MEMOBUS-
Kommunikation (RS-485/422, max. 19,2 kps); PID-Regler;
Energiesparbetrieb; Kopieren der Parameter; Wahl der Einheit fir die

Frequenzeinstellung/Anzeige

10
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ABSCHNITT 2 — Technische Daten

Spannungsbereich

200V ein- /dreiphasig

Typ
CIMR-V7*CQ0Q 1-phasig

3-phasig

20P1 [20P2 | 20P4 | 20P7 | 21P5 | 22P2 | 24P0 | 25P5 | 27P5

BOP1 | BOP2 | BOP4 | BOP7 | B1P5 | B2P2 [ B4PO | - -

LED Statusanzeige

Als Standard sind die LED's RUN und ALARM vorhanden.

Digitales Bedienfeld
(JVOP-147)

Anzeige

Verflighar zur Anzeige des Fixsollwertes, der Ausgangsfrequenz, des
Ausgangstromes

Klemmen

Hauptstromkreis: Schraubklemmen
Steuerstromkreis : Schraubklemmen

Leitungslange zwischen
Frequenzumrichter und Motor

Sonstige Funlktionen

Bis zu 100 m

Gehduse IP20, IP21 oder NEMA 1
Die folgenden Ausfiihrungen sind mit einem Lifter ausgeristet:
Kilhiverfahren 200V, 0,75 kW oder mehr (dreiphasig)
univertanre 200V, 1,5 kW oder mehr (einphasig)
Alle anderen Ausfiihrungen sind selbstkiihlend ausgelegt.
IP20: -10 bis +45 °C
Umgebungstemperatur IP21 und NEMA 1: -10 bis +40 °C
5 Feuchtigkeit 90 % relative Luftfeuchtigkeit (ohne Taupunktunterschreitung)
(<)
§’ g Lagertemperatur -20 bis +60 °C
E=3
“gé’ Einbauort Innenrdume(ohne korrosive Gase oder Staube)
== Einbauhghe bis 1000 m
Vibrati bis zu 9,8 m/s? (1g) bei Frequenzen unter 20 Hz; bis zu 2m/s? (0,2g) bei
foration Frequenzen zwischen 20 und 50 Hz

Kurzfristig wahrend des Versands zuldssige Temperatur

VS-606V7 Bedienungsanleitung
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ABSCHNITT 2 — Technische Daten

Ausfiuhrung 400 V dreiphasig

Spannungsbereich

400V, dreiphasig

-(l;)lll\eIR-VTCEIEIEIEI 3-phasig 40P2 | 40P4 | 40P7 | 41P5 | 42P2 | 43P0 | 44P0 | 45P5 | 47P5

Maximal zul&ssige Motorleistung kW* 037 (055 | 1,1 15 22 3,0 4,0 55 75
. Frequenzumrichterleistung (kVA) 09 14 2,6 | 37 42 55 170 11 14
%”E Nenn-Ausgangsstrom (A) 12 18 34 | 48 55 7,2 92 | 148 18
g% Max. Ausgangsspannung (V) dreiphasig, 380 bis 460 V (proportional zur Eingangsspannung)

Max. Ausgangsfrequenz (Hz)

400 Hz (programmierbar)

Spannungs-
versorgung

Nenn-Eingangsspannung u. Frequenz

Dreiphasig, 380 bis 460 V, 50/60 Hz

Zuldssige Spannungstoleranz

-15 bis +10%

Zulassige Frequenztoleranz

[+ 5%

Regeleigenschaften

Regelungsverfahren

Sinus-Pulsweitenmodulation (Spannungsvektorregelung
oder U/f- steuerung)

Frequenz-Regelbereich

0,1 bis 400Hz

Frequenzgenauigkeit bei veranderter
Temperatur

Digitaler Sollwert: + 0,01%, -10 bis +50°C
lAnaloger Sollwert: + 0,5 %, 25+10°C

IAuflésung der Frequenzeinstellung

Digitaler Sollwert:
0,01 Hz (kleiner 100 Hz) / 0,1 Hz (100 Hz oder mehr)
lAnaloger Sollwert: 1/1000 der maximalen Ausgangsfrequenz

IAufldsung der Ausgangsfrequenz

0,01Hz

Uberlastbarkeit

fftir 1 Minute 150 % des Nennausgangsstroms

Frequenz-Sollwertsignal

0 bis 10 V DC (20 kW) , 4 bis 20 mA (250 KW), 0 bis 20 mA (250 K\W)
Impulseingang, optionals Potentiometer

Hoch/Tieflaufzeit

0,0 bis 6000 s (Die Hoch/Tieflaufzeit kann getrennt programmiert
werden.)

Bremsmoment

Kurzzeitiges mittleres Bremsmoment:

0,1 bis 0,25 kW : 150 %

0,55 bis 1,1 KW: 100 %

1,5 kW: 50 %

2,2 KW und mehr: 20 %

Dauer-Bremsmonent: Etwa 20 % (150 % mit zusétzlichem
Bremswiderstand, Bremstransistor ist bereits eingebaut)

U/f-Kennlinie

Frei parametrierbar

* Auf der Basis eines 4-poligen Standardmotors mit der maximal anwendbaren Motorleistung
1 Verzogerungsmoment eines nicht gekuppelten Motors , der von 60 Hz in der kiirzestméglichen Zeit bis zum Stillstand
gebremst wird.

12
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ABSCHNITT 2 — Technische Daten

Spal

nnungsbereich

400 V, dreiphasig

Typ
CIMR-V7-CQ000

3-phasig

40P2 | 40P4 | 40P7 | 41P5 | 42P2 | 43P0 | 44P0 | 45P5 | 47P5

Motor-Uberlastschutz

Elektronisches Uberlastrelais

kurzzeitiger Uberlaststrom

Bei etwa 250 % des Frequenzumrichter-Nennstromes wird der
Umrichter sofort abgeschaltet und der Motor lauft dann ungebremst bis
zum Stillstand aus.

Uberlast

Nach 1 Minute Betrieb mit 150 % des Nennausgangsstromes des
Frequenzumrichters wird der Umrichter ausgeschaltet und der Motor
[auft dann ungebremst bis zum Stillstand aus.

Uberspannung

Uberschreitet die Zwischenkreisspannung 820 V, erfolgt
Stérabschaltung.

Unterspannung

Unterschreitet die Zwischenkreisspannung 400 V , erfolgt
Storabschaltung.

Schutzfunktionen

Kurzfristiger Spannungsausfall

Es sind die folgenden Verhaltensweisen einstellbar: keine Reaktion (Der
Frequenzumrichter wird abgeschaltet, wenn die Spannung mehr als
15ms ausfallt); kontinuierlicher Betrieb, wenn der Spannungsausfall 0,5 s
nicht Uberschreitet; kontinuierlicher Betrieb

Uberhitzung des Leistungsteils

Durch eine elektronische Schaltung geschitzt.

Kippschutzgrenzwert

Kann fiir Hoch/Tieflauf getrennt eingestellt werden.

Ausfall des Lifters

Durch eine elektronische Schaltung geschiitzt.(Kippschutz des Liifters)

Erdschlu

Durch eine elektronische Schaltung geschitzt.

Ladeanzeige

EIN bei einer Zwischenkreisspannung von mehr als 50 V.

Eingangssignale

Multifunktionseingang

Es lassen sich sieben der folgenden Eingangssignale wéhlen:
Rechtslauf/Linkslauf (3-Leitersequenz); Fehlerreset; externer Fehler
(Ruhe/Arbeitskontakteingang), Multischritt-Drehzahlbetrieb; Tipbetrieb;
gewahlte Hoch-/Tieflaufzeit; externer Baseblock (Ruhe/
IArbeitskontakteingang); Befehl Drehzahl erfassen; Befehl Hochlauf-/

erzogerung halten; Wahl von Vorort-/Fernsteuerung; Wahl der
Klemmen fiir den Kommunikations-/Steuerkreis; Notaus-Fehler, Notaus-
IAlarm; Befehl AUF/AB; Selbsttest; PID-Regler abbrechen; PID Integral
Reset/Halten

Sonstige Funktionen

Ausgangssignale

Multifunktionsausgang

Es lassen sich die folgenden Ausgangssignale wahlen (1 Ruhe/
IArbeitskontakt 2 Optokopplerausgénge) : Fehler; Betrieb; Drehzahl Null;
Mit der Frequenz; Erfassung der Frequenz (Ausgangsfrequenz £ oder3
Sollwert); wahrend Uberdrehmomenterfassung, wéhrend der
Unterspannungserfassung; kleiner Fehler; wéhrend des Baseblocks;
Betriebsart; Frequenzumrichterbetrieb fertig, bei Fehler-
Neustartversuch, bei Unterspannung; bei Drehzahlerfassung,
Datenausgabe ber die Kommunikationsleitung; Erfassung des
erlustes des Riickmeldesignals bei dem PID-Regler

Standardfunktionen

[Spannungsvektorregelung; automatische Drehmomentanhebung iber
den gesamten Bereich; Schlupfregelung; DC-Bremsung Strom/Zeit bei
Start/Stop Frequenzbezug Bias/Verstarkung; MEMOBUS-
Kommunikation (RS-485/422, max. 19,2 kps); PID-Regler;
Energiesparbetrieb; Kopieren der Parameter; Wahl der Einheit fir die
Frequenzeinstellung/Anzeige

*In Entwicklung

VS-606V7 Bedienungsanleitung 13



ABSCHNITT 2 — Technische Daten

Spannungsbereich

400 V, dreiphasig

Typ .
cmRv7icooQa  [3Phasio

40P2 | 40P4 | 40P7 | 41P5 | 42P2 | 43P0 | 44P0 | 45P5 | 47P5

o LED-Statusanzeige IAls Standard sind die LED's RUN und ALARM vorhanden.
= B=s

g °§ Digitales Bedienfeld erflighar zur Anzeige des Fixsollwertes, der Ausgangsfrequenz, des
k= < |(JVOP-147) IAusgangstromes

=

v Hauptstromkreis: Schraubklemmen

f'g” Klemmen Steuerstromkreis : Schraubklemmen

3

[=

=} Leitungslange zwischen .

@ Frequenzumrichter und Motor Bis 2u 100 m

Gehéause

IP20, IP21 oder NEMA 1

Kihlverfahren

Die folgenden Ausfihrungen sind mit einem Lufter ausgeristet:
400 V, 1,5 kW oder mehr (dreiphasig)
IAlle anderen Ausfiihrungen sind selbstkiihlend ausgelegt.

IP20: -10 bis +45 °C
Umgebungstemperatur IP21 und NEMA 1: -10 bis +40 °C
= Feuchtigkeit 90 % relative Luftfeuchtigkeit (ohne Kondensation)
(5]
g g Lagertemperatur -20 bis +60 °C
o
“é-’a g Einbauort Innenrdume(ohne korrosive Gase oder Staube)
(5]
== Einbauhdhe bis 1000 m
I bis zu 9,8 m/s? (1g) bei Frequenzen unter 20 Hz; bis zu 2m/s? (0,2g) bei
Vibration :
Frequenzen zwischen 20 und 50 Hz

*

Kurzfristig wahrend des Versands zulassige Temperatur

14
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ABSCHNITT 3 — Wareneingangsprifung

3 Wareneingangspriufung
3.1 Wareneingang

Nach dem Auspacken des CIMR-VS-606V7:

+ Uberpriifen Sie, daR die Teilenummer auf den Typenschild der auf
Ihrer Bestellung oder dem Versandzettel angegebenen Nummer ent-
spricht.

« Uberpriifen Sie das Gerat auf mechanische, wahrend des Transports
aufgetretene Beschadigungen. Sollten irgendwelche Teile des Gera-
tes fehlen, so benachrichtigen Sie umgehend den Spediteur und den
fur Sie zustandigen Vertreter von Yaskawa.

» Uberpriifen Sie, daB alle Teile des Umrichters einwandfrei befestigt
sind.

« Uberprifen Sie, daR das Bedienungshandbuch beigefiigt ist.

» Wird das Gerat nach dem Eingang noch gelagert, so bewahren Sie es,
nach Moglichkeit in der Originalverpackung, unter den zuléassigen
Lagerungsbedingungen auf.

VS-606V7 Bedienungsanleitung 15



ABSCHNITT 3 — Wareneingangsprufung

3.2 Uberpriifen des Typenschildes

Typ des Fre-

quenzumrichters —>(_ woDEL : C |MR-VTAC20P1 spec: 20P17

~

Eingangsdaten —

INPUT : AC3PH 200-230V 50/60Hz 1. 1A

Ausgangsdaten -

OUTPUT : AC3PH 0-230V_0-400Hz

0. 8A 0. 3kVA

Losnummer —{{ 0T NO:

MASS: 0, 6 k g |«— Masse

Seriennummer —»| SER NO:

PRG:

FILE NO:E131457

INSTALLATION CATEGORY [

\[ P20 | 4 VASKAWA ELECTRIC CORPORATION  JAPAN M§J

MODELL
CIMR -V7C

Frequenzumumrichter 1

Baureihe VS-606V7
Nr. [Typ
A [Mit digitalem Bedienfeld (mit Potentiometer)
B [Ohne digitales Bedienfeld (Blindabdeckung)
C  |Mit digitalem Bedienfeld (ohne Potentiometer)

Hinweis: In bezug auf Geréate ohne
Leistungsteil setzen Sie sich bitte
mit lhrem YASKAWA-Vertreter in
Verbindung

SPEC

C 4 0P4
Max. zulassige Motorleistung
Spannungs- Spannungs-
bereich 200 V bereich 400 V

OP1 0,1 kW -
0P2 0,25 kW 0,37 kw
0P4 0,55 kW 0,55 kW
0P7 1,1 kW 11 kw
1P5 1,5 kW 15 kW
2P2 2,2 kW 22 kw
3P0 - 30 kw
4P0 4,0 kW 40 kw
5P5 5,5 kW 55 kW
P5 7,5 kW 75 kw
Nr. |Spannungsbereich
B  |Einphasig 230 V AC
2 [3-phasig 200 V AC
4 [3-phasig 400 V AC
Nr. [Norm
C  |Européische Norm

40P47

T

T

B [Einphasig 230 V AC Max. zuléssige Motorleistung Nr. [Schutzart
2 [3-phasig 200 V AC Spannungs- Spannungs- 0 [P0
4 [3-phasig 400 V AC bereich 200 V bereich 400 V 1 INEMA 1
0P1 0,1 kW - 7 P21
0P2 0,25 kW 0,37 kW
0P4 0,55 kW 0,55 kW
0P7 11kw 1,1kW
1P5 15 kW 15kW
2P2 22 KW 2,2 kW
3P0 - 3,0 kW
4P0 40 KW 4,0 kW
5P5 55 kW 5,5 kW
7P5 75 kW 7,5 kW

Abb. 1 Beispiel: 400V dreiphasig, 0,4 (0,55) kW

16
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ABSCHNITT 3 — Wareneingangsprifung

3.3 Bezeichnung der Bauteile

AnschluBraum-
abdeckung

Offnungen &
fur die Steuer-
kreisverdrah-
tung
Offnungen
fur die Haupt-
kreisverdrah-
tung S

Erdungsklemm

Lufter

Standard

Digitale

Lufterabdeckung

Bedieneinheit

Abdeckung

optional

LE:] (S
= |

=

Digitale Be-
dieneinheit
JVOP-147
(ohne Potentio-
meter). Zum
Einstellen oder
Andern von
Parametern.

BV )

Digitale Be-
dieneinheit
JVOP-140 (mit
Potentiometer).
Zum Einstellen
oder Andern von
Parametern. Die
Frequenz kann
Uber ein Poten-
tiometer einge-
stellt werden.

optional

[
|
|

o)
Blindabdeckung
Modelle ohne
digitale Be-
dieneinheit besit-
zen anstelle der
digitalen Be-
dieneinheit eine
Blindabdeckung.

VS-606V7 Bedienungsanleitung
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ABSCHNITT 4 — Aufstellung

4 Aufstellung

4.1 Sicherheitshinweise

1)

2)
3)

4)

Heben Sie den VS-606V7 nur an der Grundplatte an. Heben Sie das
Gerat niemals an der Frontplatte an.

Montieren Sie den Frequenzumrichter auf nicht brennbarem Material
Der VS-606V7 erzeugt wahrend des Betriebs Warme. Um eine még-
lichst gute Kihlung zu erreichen, darf das Gerat nur in senkrechter
Lage montiert werden. Einzelheiten finden Sie in dem Abschnitt "Mon-
tagefreiraume”.

Soll das Gerat in ein Gehause eingebaut werden, so muf3 sicherge-
stellt werden, dal3 die Umgebungstemperatur immer unter 45 °C
bleibt.

Das Nichtbeachten dieser VorsichtsmalRnahmen kann zu einer
Beschéadigung des Gerates fuhren.

4.2 Wahl eines Aufstellungsortes

Vergewissern Sie sich, dal} der gewahlte Einbauort gegen die folgenden
Bedingungen geschitzt ist:

Extreme Hitze oder Kélte. Verwenden Sie das Gerét nur in dem zuge-
lassenen Umgebungstemperaturbereich von -10 bis +40 °C.

Direkter Sonneneinstrahlung (Die Gerate sind nicht zur Montage im
Freien geeignet)

Regen, Feuchtigkeit

Hohe Luftfeuchtigkeit

Olnebel und -spritzer

Salznebel

Metallstaube

Korrosive Gase (zum Beispiel schweflige Gase) oder Flussigkeiten
Radioaktive Substanzen

Brennbare Flussigkeiten (Verdiinnungsmittel, Lésungsmittel, usw.)
Mechanische Beanspruchungen, Stdf3e , Schwingungen
Magnetische Felder (zum Beispiel von Schweilmaschinen, Transfor-
matoren, usw.)

18
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ABSCHNITT 4 — Aufstellung

4.3 Ausbauen und Einsetzen der digitalen Bedieneinheit und der

Abdeckungen

Abnehmen der vorderen Abdek-
kung

Ldsen Sie mit einem Schraubendre-
her die Schraube auf der Vorderflache
der vorderen Abdeckung, und neh-
men Sie sie in Richtung 1 heraus.
Dricken Sie dann die rechte und linke
Seite in Richtung 2, und heben Sie
die vordere Abdeckung in Richtung 3
an.

Einsetzen der vorderen Abdeckung
Fuhren Sie zum Einsetzen der vorde-
ren Abdeckung das oben beschrie-
bene Verfahren zum Abnehmen in
umgekehrter Reihenfolge aus.

Abnehmen der AnschluRraumab-
deckung

Dricken Sie nach dem Abnehmen der
vorderen Abdeckung die rechte und
linke Seite in Richtung 1, und heben
Sie die AnschluRraumabdekkung in
Richtung 2 an.

Einsetzen der Anschlul3raumabdek-
kung

Fihren Sie zum Einsetzen der
AnschluBraumabdeckung das oben
beschriebene Verfahren zum Abneh-
men in umgekehrter Reihenfolge aus.

VS-606V7 Bedienungsanleitung
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ABSCHNITT 4 — Aufstellung

Ausbauen der digitalen Bedie-
neinheit

Nachdem Sie die vordere Abdek-
kung entfernt haben, heben Sie die
unteren und oberen Seiten (Aus-
schnitt A) auf der rechten Seite der
digitalen Bedieneinheit in Richtung 1
an.

Einsetzen der digitalen Bedienein-
heit

Fuhren Sie zum Einsetzen der digi-
talen Bedieneinheit das oben
beschriebene Verfahren zum
Abnehmen in umgekehrter Reihen-
folge aus.

Abnehmen der unteren Abdek-
kung

Nachdem Sie die vordere Abdek-
kung entfernt haben, kippen Sie die
untere Abdeckung mit Ausschnitt A
als Auflagepunkt in Richtung 1.

Einsetzen der unteren Abdek-
kung

Fihren Sie zum Einsetzen der unte-
ren Abdeckung das oben beschrie-
bene Verfahren zum Abnehmen in
umgekehrter Reihenfolge aus.

20
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ABSCHNITT 4 — Aufstellung

Ansicht der Frequenzumrichter VS-606V7 bei abgenommenen Schutzab-
deckungen
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Erdungsklemme

Abb. 2 Beispiel flr einen dreiphasigen Frequenzumrichter (200-Volt-Klasse/1,5 kW)
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Abb. 3 Beispiel fiir einen dreiphasigen Frequenzumrichter (200-Volt-Klasse/0,1 kW)
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ABSCHNITT 4 — Aufstellung

4.4 Abmessungen und Warmeverlustleistung
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ABSCHNITT 4 — Aufstellung

Abmessungen in mm / Masse in kg / Warmeverlustleistung in W

Warmeverlustleistung
Spannungs-|Leistung | | g Ly [ re | He | d | Masse | S5 [ steu- Abb.
klasse (W) tungs- . |Gesamt
ol erteil
01 |68 (128[76 56 [118] 5 [M&] 06 [ 37 [ 93] 180 [ 1
025 |68 [128] 76 |56 [118] 5 [M4| 06 | 7.7 103 ] 180 | T
055 |68 [128]108]56 [118] 5 [M4| 09 | 158 [123 ] 281 | 1
200V T1 |68 (128|128 56 [118] 5 [M&]| 11 [ 284 [167 | 451 | 1
dreiphasig |5 |108|128|T3L[ 96 [TI8 5 [W4| T4 | 537 | 191 | 728 | 2
2.2 [108]128[140[ 96 [118] 5 [M4| 15 [ 604 [344 | 948 | 2
40 [140[128[ 143|128 [118] 5 [M4| 21 [ 967 | 524 | 1491 ] 2
55
75
0.1 |68 (128[76 [56 [118] 5 [M4] 06 | 3.7 [104 | 141 | 1
025 |68 [128] 76 |56 [118] 5 [M4| 07 | 7.7 123 ] 200 | 1
200V 055 |68 [128]131[56 [118] 5 [M4| 10 [ 158 [161 ] 319 | 1
SOV, T 1108 (128140 [ 96 [118] 5 |M4| 15 | 284 [ 230 | 514 | 2
eNphasiy — 11081128 (156 [ 96 (1181 5 M4 15 537 |11 828 | 2
22 |140|128 163 |128|118| 5 [M4| 22 | 645 491 | 1136 | 2
40 [170128[180[158 [118] 5 [M4| 29 [ 982 [ 782 | 1764 | 2
0,37 [108[128] 92 |96 [118] 5 [M4| 10 | 94 [137 ] 231 | 2
055 [108[128[110] 96 [118] 5 [M4[ 11 [ 151 [150 | 301 | 2
400V, 11 |108(128]140] 96 [118] 5 [M4| 15 [ 303 | 246 | 549 | 2
dreiphasig | 1,5 [108[128[156]96 [118] 5 [M4| 15 [ 458 |29 | 757 | 2
22 |108]1281156 |96 [118] 5 [M4| 15 [ 505 [325] 83.0 | 2
30 [140]128[143[128[118] 5 [M4| 21 [ 582 3761 958 | 2
40 [140[128[143[128[118[ 5 [M&| 21 | 799 [492 [ 1291 | 2
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ABSCHNITT 4 — Aufstellung

4.5 Montagefreirdaume

Bei der Montage des VS-606V7 missen, um eine ausreichende
Kihlung sicherzustellen, die folgenden Mindestabstdnde eingehal-
ten werden:

mindestens mindestens
30 mm 30 mm mindestens

r ‘_‘ looinm

mindestens
100 mm

4

Vorderansicht Seitenansicht

Abb. 6 Mindestabstande beim VS-606V7

Hinweise:

1) Die erforderlichen Mindestabstande an der Ober- und Unterseite sowie an beiden Seiten
des Gerates sind sowohl bei offenem als auch bei Geh&dusen der Schutzart IP20 gleich.

2) Zulassige Lufteintrittstemperaturen:
IP 20: -10°C bis +45°C
IP 21 und NEMA 1: -10°C bis +40°C

3) Beider Montage des Gerates in einem Gehause mul3, damit die Umgebungstemperatur
in dem Geh&ause immer unter 45 °C gehalten werden kann, ein Lufter vorgesehen wer-
den.
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ABSCHNITT 5 — Verdrahtung

5

Verdrahtung

5.1 Sicherheitshinweise

1)

2)

3)
4)

5)

6)
7
8)

9)

Schliel3en Sie bei eingeschalteter Netzspannung keine Leiter an,
klemmen Sie auch keine Leiter ab, und fiihren Sie auch keinerlei
Signalpriafungen durch.

Schlie3en Sie die Versorgungsspannung an den Klemmen L1, L2 und
L3 des Haupstrombereichs an. SchlieBen Sie die Versorgungsspan-
nung niemals an die Ausgangsklemmen an.

Schlie3en Sie die Motorzuleitungen an die Lastkreisklemmen an.
Berthren Sie niemals ein spannungfiuihrendes Teil des Ausgangskrei-
ses und stellen Sie niemals eine Verbindung zwischen dem Aus-
gangskreis und dem Gehause des Frequenzumrichters her.
SchlieRBen Sie keinen Phasenschieberkondensator und keinen Stor-
spannungsfilter (LC/RC) an die Ausgangsklemmen des Frequenz-
umrichters an.

Die Motorzuleitung muf3 kirzer als 100 m sein und sollte von der Netz-
leitung getrennt in einem eigenen Installationsrohr verlegt werden.
Die Steuerleitung muf3 kiirzer als 50 m sein und von der Netzzuleitung
getrennt verlegt werden.

Ziehen Sie alle Schrauben von Verbindungs- oder AnschluZklemmen
fest an.

Die Niederspannungsverdrahtung muf3 mit Leitern der Klasse 1 aus-
gefuhrt werden.

10) Bei der Verdrahtung von elektrotechnischen Geraten mussen alle

Vorschriften der nationalen Installationsvorschriften beachtet werden.

Das Nichtbeachten dieser VorsichtsmalRnahmen kann zu elektri-
schen Schlagen und zu einer Beschéadigung der Ausristung fuhren.

Uberprifen Sie nach AbschluRR der Verdrahtungsarbeiten, daR:

alle Leitungen ordnungsgemalR installiert worden sind.

alle Uberfliissigen Schrauben und alle Drahtreste aus dem Inneren des
Gerates entfernt worden sind.

alle Schrauben ordnungsgeman angezogen worden sind.

kein freibleibender Draht Kontakt zu irgendeinem anderen Draht oder
einer Klemme hat.
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ABSCHNITT 5 — Verdrahtung

5.2 Funktionen der Haupt- und Steuerstromklemmen

In der folgenden Tabelle sind die Funktionen der Haupt- und Steuerstrom-
klemmen zusammengestellt.

Tabelle 1: Klemmenbeschreibung

Typ Klemme Bezeichnung Funktion (Signalpegel)
R/L1 . . . . .
! ; Verwenden Sie bei einphasigen Frequenzumrichtern immer die
?//LL% Netzspannungseingang Klemmen R/L1, S/L2. Benutzen Sie niemals die Klemme T/L3.
" uITL,
° VIT2, |Frequenzumrichterausgang Frequenzumrichterausgang
B3
& WIT3
% B1,B2 |AnschluR Bremswiderstand AnschluB Bremswiderstand
= Beim AnschluB einer DC-Drossel muf die Briicke im Hauptstrom-
£ +2,+1 JAnschluB DC-Drossel kreis zwischen +12 und +1 entfernt werden.
+1,(-) |Eingang DC-Versorgung Gleichspannungseingang (+1 = Plus, —: Minus*
Erdun Erdung: 200 V: entsprechend den drtlichen Vorschriften
9 400 V: entsprechend den értlichen Vorschriften
) ) ) Werkseinstellung geschlossen: Rechtslauf,
S1 |Multifunktionseingang 1 offen: Linkslauf
. . ’ Werkseinstellung geschlossen: Linkslauf,
S2 |Multifunktionseingang 2 offen: Rechislauf
) . . Werkseinstellung: externer Fehler (Kein
S3 |Multifunktionseingang 3 Kontaki)
£ [S4 [Multifunktionseingang 4 Werkseinstellung: Fehler zuriicksetzen Potentialtrennung
= Werkseinstellung: Multischritt-Drehzahl durch Optokoppler
B i i i : : : 24VDC, 8 mA
o | S5 [Multifunktionseingang 5 Bezugswert 1
g s6 [ Multifunktionseingang 6 Werkseinstellung: Multischritt-Drehzahl-
s, Bezugswert 2
(=
i} S7 |Multifunktionseingang 7 Werkseinstellung: Schrittbetrieb
sc {Vlulpfunkuonsemgang Bezugspo- Fir Steuersignal
» ential
% RP |Fixsollwert, Impulseingang 33 kHz max.
IS Versorgungspannung fiir den .
2 N FS Fixsollwert +12 V (zuldssiger Strom 20 mA max.)
=3 Q
£ = ) 0 bis +10 V DC (20KW) oder 4 bis 20 mA (250 W) oder 0 bis 20 mA
N o
g | FR [Fixsolhwert (250 W) (Aufidsung 1/1000)
Fixsollwert,
FC Bezugspotential ov
& MA |Arbeitskontakt, Ausgang Kontaktbelastbarkeit:
«® | MB [Ruhekontakt, Eingang Werkseinstellung: Fehler 250VAC,1 A
3 : 30VDC, 1A
2 MC |Kontaktausgang Bezugspotential ,
> é P1 [Optokopplerausgang 1 Werkseinstellung: Betrieb
é é P2 |Optokopplerausgang 2 Werkseinstellung: Frequenz OK Optokopplerausgang
S| £ Optokopplerausgang, Bezugspo- +48V DC, 50 mA
2 .
2 |PC ) oV
= tential
AM Analoganzeige Ausgang \i\lleorlilsemstellung: Ausgangsfrequenz 0 bis +10VDC,
- - 2 mA, 8 bit Auflésung
AC Analoganzeige, Bezugspotential [0 V
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ABSCHNITT 5 — Verdrahtung

Tabelle 1: Klemmenbeschreibung

P Klemme Bezeichnung Funktion (Signalpegel)
R+ [Kommunikationseingang (+)

=

% s | 8 | R- [Kommunikationseingang (-) - .- RS-485/422 MEMO-
< = — MEMOBUS-Kommunikation, Betrieb Uber y
E% E S+ [Kommunikationsausgang (+) RS-485 oder RS-422. ili :prgt;l;o):lﬂ
§ S- |[Kommunikationsausgang (-)
* Gleichspannungseingangsklemmen entsprechen nicht CE/UL-Standard
} Kann auf Impulsanzeigeausgang umgeschaltet werden.
CONTACT OUTPUT
S5/56]S7]P1]P2]R+R-IFSIFRIFC]
$1]S2]S3[S4[SCIPCIS+[S-[AMJACIRP]
SWi1 SW2
PNPS || a—OFFEION
@_{ NPNID | rmet—V @3 |
12 13 14 22
OO00O0O000OO
\ 1 2 3 n
O O Q@O O0000000OD

MA MB MC
Abb. 7 Belegung der Steuerklemmen, DIP Schalter

CIMR-V7+C20P1~20P7, BOP1 to BOP4
[R/UJS/LZ 3| +1 U | vz |wrra|

- 2 | Bt | B2
S—- D

CIMR-V7+C21P5, 22P2, BOP7, B1P5, 40P2 to 42P2
— |+ | +2

R/AL1 SN2} TA3| Bl l B2 IU/T1[V/T2,W/T;I

D S

CIMR-V7%C24P0, 25P5, 27P5, B2P2, 43P0, 44P0, 45P5, 47P5
[R/L1|S/L2|T/L3[ - ] +1 I +2 l B1 l B2 IU/T1 |V/T2[W/T3]

S S

CIMR-V7*CB4P0
| |siz] - [ +1 ] +2 [ 81 ] B2 Jum | vz |wirs|

D D

Abb. 8 Belegung der Leistungsklemmen
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ABSCHNITT 5 — Verdrahtung

5.3 Umschalten zwischen positiver und negativer Logik
(NPN/PNP), Spannungs- oder Stromsollwertvorgabe

Mit dem Schalter SW1 kann zwischen positver und negativer Logik umge-
schaltet werden.

1) NPN: 0V Bezugspotential (Werkseinstellung)
2) PNP +24V Bezugspotential

Siehe dazu die nachfolgenden Schaltbeispiele, Abb. 9 und Abb. 10.

Der Schalter SW2/1 schaltet die Terminierung fir die serielle Schnittstelle
RS-422A/RS-485 ein oder aus (siehe dazu auch Kapitel MEMOBUS).

Der Schalter SW2/2 dient zum Umschalten zwischen Spannungs- oder
Stromsollwervorgabe.

1) V: Spannungssollwert 0-10 V (20k W)
2) 1. Stromsollwert 0-20mA bzw. 4-20 mA (250 W)

VS-606V7
Vorwartslauf/Stop vy E
1
Riickwartslauf/Stop — " m
1 -
Externer Fehlereingang (AK) H " r—m
. . 1 —
Multifunktions- | Fehler-Riicksetzeingang 4 V! —
eingénge ] Ly i ;*EI:
Fixsollwert 1 o e m
t -
Fixsollwert 2 + " E@:
Schleichfahrt i
o SW1_ NPN
0 — 424V
[N -
] 1 -~
LN . =~
V' Isc PNP
\® o
)

Abb. 9 Beschaltung der Multifunktionseingange mit NPN-Transistoren
(bei 0V Bezugspotential)
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ABSCHNITT 5 — Verdrahtung

- VS-606V7
Vorwartslauf/Stop g

Riickwértslauf/Stop—

Externer —
)

Externe Multi- | Fehlereingang (AK
+24-V- J-funk- ) Fehler-Rucksetzein-

Spannungs-T tipns- 1 92NY

Versor- ein- | Fixsollwert 1 —ﬁL
gung gange | Fixsollwert 2 —ﬁ‘_
LSchlelchfahrt __,:‘ -m:

Abb. 10 Beschaltung der Multifunktionseingange mit PNP-Transistoren
(bei +24 V Bezugspotential)

Puls-Fixsollwertvorgabe

Der Fixsollwert kann Uber eine Impulsfolge eingestellt werden, die dem
Frequenzumrichter Gber die Multifunktions-Eingangsklemme zugefihrt
wird.

» Spezifikationen fir die Eingangsimpulse
Spannung fur Low-Pegel: 0,8 V oder darunter
Spannung fur High-Pegel: 3,5 bis 32 V
H-Tastverhaltnis: 30 bis 70%
Impulsfrequenz: 0 bis 33 kHz

» Fixsollwertverfahren

Der Fixsollwert ergibt sich, indem das Verhéltnis der maximalen Eingangs-
impulsfrequenz zur aktuellen Eingangsimpulsfrequenz mit der maximalen
Ausgangsfrequenz multipliziert wird:

Eingangsimpulsfrequenz

" Maximale A f 011
Maximale Impulsfolgefrequenz (n149) = 10 aximale Ausgangsfrequenz (n011)

Frequenzsollwert =
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ABSCHNITT 5 — Verdrahtung

Zwischen den Zustanden
"Betrieb" und "Stop" kann

53 [ C ) iber einen Schalter gewahlt
werden, der an die Steuer-

Motordrehrichtung vorwarts, )
kreisklemme angeschlossen

Betrieb/Stop go__a S1 wird
Motordrehrichtung riickwarts, o S2 .
Betrieb/Stop sSC

Die Frequenzeinstellung

RP kann dber das Impulsfol-
) gesignal [0 bis 100%
Referenzimpulsquelle 1 (Maximalfrequenz)/0 bis
33 kHz] vorgenommen
FC werden, das der Multi-

funktions-Eingangsklem-
me zugeflhrt wird.

Parameter Nr. Bezeichnung Einheit | Einstellbereich [ Anfangseinstellung
n003 IAuswahl Befehl "Betrieb” 1 Ohis2 0
n004 IAuswahl "Fixsollwert" 1 Ohis6 0
1149 Impulsfolgeeingangsskalierung 1 100 bis 3000 2500
1=10Hz (33kHz) (25kHz)
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ABSCHNITT 5 — Verdrahtung

5.4 Anschluf3plan

Achtung!

Die einphasigen Typen werden
wie folgt angeschlossen:
L-11

N-L2

L3 darf nicht angeschlossen
werden!!

Vorwartslauf/Stop

Anschluss fur optionale Zwischenkreisdrossel

Ruckwartslauf/Stog..~”

Externer
Fehlereingang

Fehler-Rucksetz-
eingang

Multifunktionseingange Fixsollwer 1

Fixsollwert 2

Schleichfahrt

Puls-Frequenzeingang

Puls-Frequenz-

sollwert (33 kHz)
Fg Spannungsversorgung

Sollwertvorgabe 20
ol
-}

Analogeingang
R Analoger Sollwerteingang

(0~ 10V, 4-20mA oder 020 mA)
FC ov

Sollwertpotentiometer

MEMOBUS Kommunikation
(RS-485/422, max. 19,2 KBPS)

Abschluss-
widerstand
(120,
05W)

Anschluss fur optionalen Bremswiderstand
... it thermischem Uberlastschutz
3

Multifunktionsausgang,

Storungh o50vAC/1A, 30VDC, 1A)

Betrieb

Multifunktionsausgéange

Open Collector
Sollwert | (+48VDC, 50mA)
erreicht

Frequenzanzeige

X
b Analogausgang
P (0~ +10VDC/2mA)

VS-606V7 Bedienungsanleitung
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ABSCHNITT 6 — Betrieb des Frequenzumrichters

6 Betrieb des Frequenzumrichters

6.1 Testbetrieb
Diese Einstellungen beziehen sich auf die U/f-Steuerungsart.

Bei dem VS-606V7 sind drei verschiedene Betriebsarten moglich:

1) Betriebsbefehl/Sollwertvorgabe uber das digitale Bedienfeld

2) Betriebsbefehl/Sollwertvorgabe iber die Steuerklemmen

3) Betriebsbefehl/Sollwertvorgabe lber die serielle Schnittstelle (MEMO-
BUS)

Vor dem Versand wird das Gerat werksseitig auf Steuerung (Betriebsbe-
fehl und Sollwertvorgabe) tiber das digitale Bedienfeld eingestellt. Im fol-
genden finden Sie die Anweisungen fiir den Betrieb des VS-606V7 Uber

das digitale Bedienfeld.

Die Betriebs- oder Sollwertvorgabe lafit sich, wie in der folgenden Tabelle
angegeben, getrennt einstellen.

Name Parameter
N003 =0 --- Uber die Tasten RUN; STOP/RESET des Bedienfeldes
Wahl des =1 --- Uber die Steuerklemmen
Betriebsbefehls =2 --- Uber die serielle Schnittstelle
=3 --- Uber Optionskarte
N004 =0 --- Sollwertvorgabe iiber das optionale Potentiometer des
Bedienfeldes

=1 --- Sollwertvorgabe (iber das digitale Bedienfeld

=2 --- Sollwertvorgabe iiber Analogeingang (0 bis 10 V) der
Steuerklemmleiste

=3 --- Sollwertvorgabe (iber Analogeingang (4 bis 20 mA) der
Steuerklemmleiste

=4 --- Sollwertvorgabe (iber Analogeingang (0 bis 20 mA) der
Steuerklemmleiste

=5 --- Sollwertvorgabe Uber den Impulseingang der
Steuerklemmleiste

=6 --- Sollwertvorgabe (ber serielle Schnittstelle

=7 --- Sollwertvorgabe (iber Analogeingang (O bis 10 V) des
digitalen Bedienfeldes (CN2)

=8 --- Sollwertvorgabe Uiber Analogeingang (4 bis 20 mA) des
digitalen Bedienfeldes (CN2)

=9 --- Sollwertvorgabe uber Optionskarte

Wahl des
Fixsollwertes
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ABSCHNITT 6 — Betrieb des Frequenzumrichters

Betriebsschritt Betriebsanzeige 1A2n;§gDe Status-LED
1.Einschalten der Netzspannung 6.00 * L/ JRUN o
FREF ||ALARM 4
[rrer] :
2.Einstellen von Parameter n004 auf 1 1 .1 s |RUN w
o
PRGM ||ALARM -
[ :
3.Einstellen der folgenden Parameter » 1+ + (RUN -
o
n019 : 15.0 (Hochlaufzeit) 15.0 PRGM||ALARM .
n020 : 5.0 (Tieflaufzeit) 5.0 Frn
4.FIR blinkt F r 1z IRUN w
or
Waéhlen Rechts- oder Linkslauf indem ALARM I
(Rechtslauf) T .
Sie die Tasten (] oder oder
betétigen. rEu
Uberpriifen Sie die Anwen- (Linkslauf)
Y dung. (Rufen Sie niemals
REV auf, wenn Linkslauf
des Antriebs nicht zulassig
ist.)
5.Stellen Sie den Sollwert durch 60.00 v 1+ (RUN .
»
Betatigen der Tasten (4] oder(v) [:—R,E'\: ALARM ]
ein
6. Betatigen Sie die Taste RUN 0.00 ® 60.0 v+ s (RUN 3
FOUT ||ALARM X
71N o
7. Durch Betétigen der Taste STOP 60.0 ® 00.0 L/ (RUN 5
wird das Gerat stillgesetzt. FouT V
A Y w
o
ALARM .

Statusanzeigeleuchte - :EIN &:Blinkend (langsam) & : Blinkend e :AUS

Prafpunkte fur den Betrieb

« Der Motor lauft ruhig.

« Der Motor lauft in die richtige Richtung

« Der Motor erzeugt keine anormalem Gerausche oder Schwingungen

« Das Hochlaufen und die Verzégerung erfolgen stoR3frei

» Der Strom andert sich entsprechend der Belastung.

« Die Status-Anzeige-LED's und die Digitalanzeigen des Bedienfeldes
funktionieren einwandfrei.
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ABSCHNITT 6 — Betrieb des Frequenzumrichters

6.2 Das digitale Bedienfeld

Alle Funktionen des VS-606V7 lassen sich tber das digitale Bedi-
enfeld einstellen. Es folgt eine Beschreibung der Anzeigen und der

Tastatur.

Datenanzeigebereich Anzeigebereich

Funktions-Anzeige-LED's,
r—die LED schaltet bei jeder

Betdtigung von (pspp

auf eine andere Funktion. s ~

Die dargestellten Daten A DIGITAL

kénnen geéndert werden. 1 :} / ?\fgpﬂ_ﬁgﬁ Frequenzein-

stellpotentiom-

Durch Betatigen eter. Andert

werden die \ die Frequenz

Funktions-LED's um- -4 DSPL A i Q RUN entsprechend

geschaltet. der Stellung
STOP des Potentiom-

Nach Betétigen kénnen | == V ]l [ RESsT ] eters.

die Daten der Parameter

geandert werden. Durch Betati- L

(Nach Anwahl eines Pa-  gen wird die Statusanzeige Durch Beta-

rameters durch Eingabe Parameter- (gleiche Funktion gen er,d der

der Nummer durch Betati-  nummer/der wie die Anzeige Motor einge-

gen von wird der  Wert erhoht, RUN) schaltet.

Wert der Parameter AnschluR CN2  Durch Betéatigen wird die Durch Betatigen wird der Mo-

angezeigt. Parameternummer/der tor stillgesetzt (Durch Betti-

Wert verkleinert. gen wird der Fehler

(Riickseite des Bedienfeldes)
’ zurlickgesetzt.)

] 1l

CN2-3: Erde des Bedienfeldes
CN2-2: Bedienfeldanschlufd

CN2-1: BedienfeldanschluR (Stromsollwert)
(Spannungssollwert)

Bild 3 Digitale Bedienfeld JVOP-140

Details der LED's (Farbe in Klammern gibt die Farbe der LED an.)

. FﬁEF ] A FQUTd A lO'UTd MNTR
instellung des nzeige der nzeige des . . .
Fixsollwertes/%nzeige Ausganggfrequenz Ausgangsstroms Multlfunkthlnsanzelge
(grtin) (grtin) (griin) (grin)
L | FIR
RUN-Befehl iiber das LO/RE PRGM
Bedienfeld Wahl von Wahl von Parameternr./-werte
FWD/REV Vorort/Fern (rot)
(Rechts-/Linkslauf) (rot)
(gran)
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ABSCHNITT 6 — Betrieb des Frequenzumrichters

Beschreibung der Status-Anzeige-LED's

Im mittleren rechten Bereich auf der Frontseite des VS-606V7 befinden
sich zwei LED's. Der Betriebszustand des Frequenzumrichters wird tber
die verschiedenen Kombinationen von EIN; BLINKEN und der LED's
angezeigt. Die Anzeige RUN und die Statusanzeige der Taste
haben die gleichen Funktionen:

% :EIN  &:Blinkend(Langsam) & : Blinkend & AUS

" w  Gleitender .
RUN l:l (Grin) }Betriebsbereit i }Ubergang 1% Wormal-
Im Stillstand) zum Still- betrieb
ALARM Rot (
D (Roy ¢ ® - Stand

Linved

Ein Fehler kann bei anstehendem Betriebssignal AUS durch Einschalten
des Fehler-Resetsignals (oder durch Betétigen der Taste des

Bedienfeldes) zurlickgesetzt werden. Steht das Betriebssignal EIN an, so
kann ein Fehler nicht durch das Fehler-Resetsignal zurlickgesetzt werden.
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ABSCHNITT 6 — Betrieb des Frequenzumrichters

6.3 Das Arbeiten mit dem digitalen Bedienfeld

Durch Betatigen von auf dem Bedienfeld laRt sich jeder der Funk-
tions-LED's anwahlen.
Das folgende FluRdiagramm beschreibt die Funktions-LED's

Netzspannung EIN

. Fixsollwerteinstellung /Anzeige (Hz)
':—R'E'\: Stellt die Betriebsdrehzahl des VS-606V7

ein
Y

Anzeige der Ausgangsfrequenz (Hz) )

——— Zeigt die Frequenz an, die der VS-606V7

aggenbhckhch abgibt. wahrend des Betriebs
Einstellung gesperrt L .
in einer dieser

+ DSPL Betriebsarten unter-

brochen, so nimmt er

\

Wird die Spannung
des VS-606V7

Anzeige des Ausgangsstroms (A) bei Wiederkehr der
——— Zeigt den Strom an, den der VS-606V7 au- Spannung den
genblicklich abgibt. Betrieb in dieser
Einstellung gesperrt Betriebsart wieder

+ DSPL
~ Anzeige Nr.:

AN i . K
MNTR M.ultlfunktlon.sanzelge . . U-01: Sollwert der Frequenz (FREEF)
——— Die Beschreibung der gewahlten Anzeige U-02: Ausgangsfrequenz (FOUT)

wird dargestellt. U-03: Ausgangsstrom (IOUT)
U-04: Sollwert der Ausgangs-
spannung (Einheit: 1 V)

| DSPL U-05: Gleichspannung (Einheit: 1V)
Y U-06: Status der Eingangsklemmen

ﬁ Wahl von Rechts-/Linkslaufbetrtieb Bg; gtrzt#;g;;/:tfngzﬁgzklemmen
—— Stellt die Drehrichtung des Motors fest, U-09: Fehlerverlauf
wenn der Betriebshefehl iber das digitale U-10: Versionsnummer der Software
Bedienfeld gegeben wird. Die Einstellung Bié glejlfegr?:r?l;lfj?gus?ghler
kaqn mit Hilfe der (x) oderr (v) Tasten U-16: PID-Rickkopplung
geéndert werden. U-17: PID-Eingang

For (Rechtslauf) = ~£&o (Linkslauf) \_ U-18: PID-Ausgang

y B
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ABSCHNITT 6 — Betrieb des Frequenzumrichters

|
Y

A

VY

Wahl VORORT/FERN

Diese Funktion schaltet den Betrieb um,
Betrieb (iber das digitale Bedienfeld ein-
schlieBlich der Frequenz Uber das Potenti-
ometer oder unter Verwendung der
Eingangsklemmen oder iiber die Kommu-
nikation.

Die Einstellung kann mit Hilfe der (=) oder
-Tasten gedndert werden.

Lo (Vorort) == ~£ (Fern)

f &

7 1\

Parameternummer/Daten
Setzt und andert Daten uber die Parame-

ternummer.
Y

Ruckkehr zu
MNTR | Multifunktionsanzeige

e Wabhlen der Anzeige

Betatigen Sie die Taste (DSPL . . Wenn die Anzeige darstellt ist,
kénnen Daten durch Wahl der Nummer der Anzeige dargestellt werden.

VS-606V7 Bedienungsanleitung
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ABSCHNITT 6 — Betrieb des Frequenzumrichters

v (BsPD)

e
u-Io

(MNTR

J

Wabhlen Sie mit
Hilfe der

0. Tasten
U-04.

Der Sollwert der Ausgangsspannung

wird dargestellt

(DSPL Joder (ENTER)

(o= v

F/R

Abb. 11 [Beispiel] Anzeigen des Sollwertes der Ausgangsspannung

38
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ABSCHNITT 6 — Betrieb des Frequenzumrichters

6.4 Anzeigefunktionen des digitalen Bedienfeldes

Die folgenden Parameter kdnnen mit U-Konstanten Uberwacht werden:

Konstante

Nr Bezeichnung Beschreibung

B Fixsollwert kann tiberwacht werden
u-01 Fixsollwert (FREF)? | Hz

(wie FREF)
Ausgangsfrequenz )Ausgangsfrequenz kann iberwacht werden (wie
U-02 1 Hz
(FOUT) FOUT)
. lAusgangsstrom kann tberwacht werden
- 1

U-03 | Ausgangsstrom (IOUT)* | Hz (wie FOUT)
U-04 Ausgangsspannung V  |Ausgangsspannung kann uberwacht werden
U-05 Gleichspannung V  [Hauptkreis-Gleichspannung kann tiberwacht werden

Eingangsklemmenstatus der Steuerkreisklemmen
kann tiberwacht werden

IAusgangsklemmenstatus der Steuerkreisklemmen
kann Uiberwacht werden

Der Betrag des Ausgangsdrehmoments kann

U-06  [Eingangsklemmenstatus | —

U-07  |Ausgangsklemmenstatus?| —

u-08 Drehmomentmonitor % |uberwacht werden. Wenn die Betriebsart "U/f"-

Regelung ausgewahlt ist, wird "----" angezeigt.
Fehlerarchiv Die vier zuletzt aufgetretenen Fehler werden
u-09 — )
(letzte 4 Fehler) angezeigt.

U-10 Softwareversion __ [Pie Software-Versionsnummer kann tberprift
werden.

U-11 Ausgangsleistung® kW [Die Ausgangsleistung kann tiberwacht werden.

Der Inhalt der MEMOBUS-Kommunikationsdaten-
lempfangs-Fehlermeldung kann Gberpriift werden.
(Ist identisch mit dem Inhalt des
Ubertragungsregisters Nr. 003DH.)

Eingang 100(%) / Max. Ausgangsfrequenz oder

U-15 | Datenempfangsfehler* | —

U-16 PID-Riickkopplung™ | %

Aquivalent
u-17 PID-Eingang™® % |+100(%)/ Max. Ausgangsfrequenz
u-18 PID-Ausgang™ % |+100(%)/ Max. Ausgangsfrequenz

*1 Die Status-LED leuchtet nicht.

*2 Status der Eingangs- und Ausgangsklemmen siehe nachste Seite.

*3 Der Anzeigebereich lautet -99,9 kW bis 99,99 kW.
Bei Betrieb mit Riickspeisung wird die Ausgangsleistung mit einer Auflésung von 0,01
kW angezeigt, wenn sie -9,99 kW oder weniger betragt, und mit einer Auflésung von 0,1
kW, wenn sie mehr als -9,99 kW betragt.
Im Vektorsteuerungsmodus wird "----" angezeigt.

*4 Naheres zu Datenempfangsfehlern siehe nachste Seite.

*5 Anzeige mit einer Auflésung von 0,1% im Bereich unter 100% und 1% bei 100% oder
mehr. Der Anzeigebereich lautet -999% bis 999%.
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Eingangs- und Ausgangsklemmenstatus

Eingangsklemmenstatus

1: Klemme S1 "geschlossen"
1: Klemme S2 "geschlossen”
1. Klemme S3 "geschlossen”
1: Klemme S4 "geschlossen"
1: Klemme S5 "geschlossen”
1: Klemme S6 "geschlossen"
1. Klemme S7 "geschlossen"
Nicht verwendet

Ausgangsklemmenstatus

1: Klemme MA-MC "geschlossen”
1: Klemme P1-PC "geschlossen”
1: Klemme P2-PC "geschlossen"

Nicht verwendet

Datenempfangsfehleranzeige

1. CRC-Fehler

1: Falsche Datenwortlange
Nicht verwendet

1: Paritatsfehler

1: Uberlauffehler

1. Rahmenfehler

1. Zeitliberschreitung

Nicht verwendet

Fehlerarchivanzeige

Wenn U-09 ausgewahlt ist, wird eine vierstellige Zeichenfolge angezeigt.
Die drei letzten Zeichen geben die Fehlerbeschreibung an, das erste die
Fehlerreihenfolge (von 1 bis 4). Dabei steht 1 fur den zuletzt aufgetretenen
Fehler; die Ziffern 2, 3 und 4 geben die davor aufgetretenen Fehler in auf-
steigender Reihenfolge an.
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(Beispiel)

W0 ... Vierstellige Zahl
| : Position in der Fehlerreihenfolge (von 1 bis 4)

004 : Fehlerbeschreibung
"---" wird angezeigt, wenn kein Fehler vorliegt.
(N&heres siehe Seite 134 ff.)

Fehlerarchiv durchgehen

Zwischen den einzelnen Positionen des Fehlerarchivs kann mit den
Tasten und umgeschaltet werden.

Fehlerarchiv I6schen

Setzen Sie zum LOschen des Fehlerarchivs den Parameter n006 auf den
Wert 6. Daraufhin kehrt das Display zur Anzeige von n001 zurick.

Hinweis: Eine Parameter-Initialisierung (n001=12,13) bewirkt, dal’ das
Fehlerarchiv geléscht wird.

Einstellen von und Zugreifen auf Parameter

Das folgende Diagramm zeigt, wie Parameter ausgewahlt und veréndert
werden kdnnen:

+
llg Auswahl "entfernt/lokal" (REMOTE/LOCAL)
LO/RE
v (DSPC + Einstellung von n003 (Betriebs-Referenzauswahl)
f——
i
) — > » (D) » (OO0 »
PRGM } numm ENTER) | PRGM l PRGM| ENTER
\—— Daten /
n003, Anfangseinstellung: 0, Auf 1 einstellen (Steuer
v (DSPL ) Betriebs- Bediener-Referenz kreisklemmen-Referenz
Referenz- im Wechsel blinkend)

auswahl

{
{

PRGM

i

Zuriick zur Anzeige der Daten eingestellt
Parameternummer
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6.5 Einfache Parametereinstellung

Sowohl Uber das digitale Bedienfeld als auch Uber das Potentiometer laft
sich das Hochlaufen/Verzdgerung des Gerates einfach einstellen. Die Ein-
stellung des Fixsollwertes Uber eine analoge Spannung wird Uber die
Anfangseinstellung (n004=1) eingestellt. Ausfiihrungen mit Potentiometer
werden werksseitig auf Frequenzeinstellung tber das Potentiometer (n004
= 0) eingestellt. Im folgenden finden Sie ein Beispiel dafiir, wie die Funkt-
ions-LED's zur Einstellung des Fixsollwertes, der Hochlauf- und Tieflauf-
zeit und der Motordrehrichtung benutzt werden kdénnen.

Einstellung der Daten Uber das opptionale Potentiometer

Betriebsschritte Betriebsanzeige 12'LED' Status-Anzeige LED
Anzeige

1.Drehen Sie das Potentiometer ganz nach 0.00 v 1L/ |RUN e
links. Schalten Sie dann die Netzspannung FREF |[ALARM »
ein. 71 i

2.FIR blinkt. E At ¢ |RUN w

r
Waéhlen Sie mit Hilfe der Tasten Rechts- o ALARM K
oder Linkslauf. oder VAR *
@ Rufen Sie niemals Linkslauf I‘Eu
auf, wenn dies nicht zulassig
° ist.

3. Betétigen Sie DSPL . FREF beginnt zu 0.00 VL7 IRUN ¥

blinken. Betatigen Sie dann RUN. FREF |[ALARM =
[
7 1\

4.Lassen Sie den Motor durch Drehen des 00.0 to 60.00 VL2 JRUN I:?'
Potentiometers nach rechts laufen. (Der Die Mindestaus- || FREF ||ALARM :
Fixsollwert entspricht der dargestellten gangsfrequenz s °
Potentiometerposition.) betrégt 1,5 Hz.

Wird das Potentiometer sehr

Y schnell gedreht, so beschleu-
nigt oder verzdgert der Motor
ebenfalls sehr schnell geman
der Potentiometerbewegung.
Achten Sie daher immer auf
den Belastungszustand und
verstellen Sie das Potentiome-
ter nur so schnell, daR die Mo-
torbewegung nicht
beeintrachtigt wird.

Statusanzeigeleuchte 3% :EIN &:Blinkend ~ ® AUS

42 VS-606V7 Bedienungsanleitung



ABSCHNITT 6 — Betrieb des Frequenzumrichters

e Programmiermerkmale

Die werkseitigen Einstellungen der Parameter sind in der Tabelle umran-
det dargestellt.

Einrichten und Initialisieren der Parameter

Aufruf/Initialisierung der Parameter (n001) |

In der folgenden Tabelle sind die Daten zusammengefaf3t und beschrieben,
die eingestellt oder gelesen werden kénnen , wenn n001 gesetzt ist.

Die nicht verwendeten Parameter zwischen n001 und n179 sind nicht

dargestellt.

Einstellung n001 Parameter die eingestellt werden kdnnen [Parameter auf die Bezug genommen werden kann|
0 n001 n001 bis n179
1 n001 bis n049* n001 bis n049
2 n001 bis n079* n001 bis n079
3 n001 bis n119* n001 bis n119
4 n001 bis n179* n001 bis n179
5 Nicht verwendet

6 Fehlerverlauf geloscht

7 bis 11 Nicht verwendet

12 Initialisieren

13 Initialisieren (3-Leitersequenz)

* AusschlieRlich der Einstellung gesperrter Parameter

@ Unter den folgenden Bedingungen erscheint eine Sekunde lang
¥ "&£~ "aufder LED-Anzeige und die eingestellten Daten kehren

dann zu den Anfangswerten zuriick:

(1) Wenn die eingestellten Werte der Eingangsklemmenwahl 1 bis 7
(n050 bis n056 ) gleich sind.
(2) Wenn bei der U/f-Kennlinieneinstellung die folgenden Bedingungen
nicht erfullt sind:
Max. Ausgangsfrequenz (n011) > max. Spannungs-Ausgangsfre-
quenz (n013)
> mittleren Ausgangsfrequenz (n014)
> min. Ausgangsfrequenz (n016))
(3) Wenn die folgenden Bedingungen bei der Einstellung der Resonanz-
frequenz nicht erfillt sind:
Resonanzfrequenz 3 (n085)< Resonanzfrequenz 2 (n084)
< Resonanzfrequenz 1 (n083)
(4) Wenn der untere Grenzwert der Leitfrequenz (n=34) < dem oberen
Grenzwert der Leitfrequenz (n033)
(5) Wenn der Motornennstrom (n036) < 150 % des Frequenzumrichter-
nennstroms ist.
(6) Der Parameter n018 auf 1 gesetzt wird (Einheit der Hoch-/Tieflaufzeit
0,01s), wenn n018 auf 0 und der Wert der Hoch-/Tieflaufzeit (n019 bis
n022) auf einen Wert von mehr als 600,0 s eingestellt ist.
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7 Parameterbeschreibung

Werksseitige Einstellungen der Parameter sind in den Tabellen mit einem
Punktraster ] unterlegt.

7.1 Einrichten und Initialisieren von Parametern

Parameterauswahl und -initialisierung (n001)

In der folgenden Tabelle sind die Daten zusammengestellt, die festgelegt
oder gelesen werden kdénnen, wenn n001 eingestellt ist.
Nicht benutzte Parameter im Bereich von n001 bis n179 werden nicht

angezeigt.

n001-Einstellung [Einstellbare Parameter Parameter, auf die zugegriffen werden kann
0 n001 n001 bis n179
1 n001 bis n049* n001 bis n049
2 n001 bis n079* n001 bis n079
3 n001 bis n119* n001 bis n119
4 n001 bis n179* n001 bis n179
5 Nicht verwendet

6 Fehlerarchiv geloscht

7t0 11 Nicht verwendet

12 Initialisieren

13 [nitialisieren (3-Leiter-Sequenz)=

*  Ohne Einstellung von gesperrten Parametern.

£~ erscheint fir eine Sekunde auf der LED-Anzeige, und die

< eingestellten Daten werden in folgenden Fallen auf ihre Anfang-
swerte zurlickgesetzt:

1) Die Einstellwerte der Eingangsklemmen-Funktionsauswahl 1 bis 7
(n050 bis n056) sind identisch.

2) Bei der eingestellten U/f-Charakteristik sind folgende Bedingungen
nicht erfullt:
Max. Ausgangsfrequenz (n011)
> Max. Spannung Ausgangsfrequenz (n013)
> Mittl. Ausgangsfrequenz (n014)
> Min. Ausgangsfrequenz (n016)

3) Bei der Festfrequenzeinstellung sind folgende Bedingungen nicht erfillt:
Festfrequenz 3 (n085) < Festfrequenz 2 (n084)
< Festfrequenz 1 (n083)
4) Untergrenze Sollfrequenz (n034) < Obergrenze Sollfrequenz (n033)
5) Motornennstrom (n036) < 150% des Frequenzumrichternennstromes
6) Parameter n018 ist auf 1 gesetzt (Hochlauf- bzw. Verzégerungszeitein-
heit 0,01 s), wenn n018 auf 0 gesetzt ist und der Uiber 600,0 s hinausge-
hende Wert als Hochlauf- bzw. Verzégerungszeit (n019 bis n022)
eingestellt ist.
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7.2 Benutzung der U/f-Steuerung

Die U/f-Steuerung ist werksseitig voreingestellt.
Auswahl der Steuerungsbetriebsart (n002):

0: U/f-Steuerung (Anfangseinstellung)

1: Vektorregelung

Einstellen des Drehmoments je nach Anwendung

Stellen Sie das Motordrehmoment mit ,U/f-Kennlinie* und ,Automatische

Drehmomenterhéhung tber den vollen Bereich” ein.

» Festlegen der U/f-Charakteristik
Stellen Sie die U/f-Kennlinie tber n011 bis n017 anhand der nachste-
henden Beschreibung ein. Legen Sie fur jeden individuellen Motor (z.B.
einen Hochgeschwindigkeitsmotor) oder fir den Fall, dal3 Sie an einer
Maschine eine spezielle Drehmomenteinstellung benétigen, eine
eigene Kennlinie fest.

V: (Spannung)

»-f

n016 n014 2013 0N (Frequenz)

Achten Sie darauf, dafl? beim Einstellen

von n011 bis n017 die folgenden Bedin-
gungen erfillt sind:

n016 < n014 < n013 < n011

Wenn n016 = n014 gesetzt wird, ist der
fur n015 eingestellte Wert unwirksam.

Parameter

Nf Bezeichnung Einheit Einstellbereich Anfangseinstellung
n011 [Max. Ausgangsfrequenz 0,1 Hz | 50,0 bis 400,0 Hz 60,0 Hz
1bis 255,0V 2300V
12 |Max. I\ o '
no ax. Spannung (0,1 bis 510,0 V) (460,0 V)
no1g [fusgangsfrequenz bermax. |-y | g 5 i 400 0 iz 60,0 Hz
Spannung (Basisfrequenz)
n014 [Mittl. Ausgangsfrequenz 0,1 Hz 0,1 bis 399,9 Hz 15Hz
n015 Spannung flr mittl. 1V 0,1 bis 255,0 V 12,0V
Ausgangsfrequenz (0,1 bis 510,0 V) (24,0V)
n016 [Min. Ausgangsfrequenz 0,1 Hz 0,1bis 10,0 Hz 15Hz
017 Spannung fir min. v 1 bis 50,0 V 43V
n Ausgangsfrequenz (0,1 bis 100,0 V) (8,6V)
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Typische Einstellung fir eine U/f-Kennlinie

Legen Sie die U/f-Kennlinie je nach Ihrer Anwendung gemaR den nachste-
henden Anweisungen fest. Fiir Motoren der 400-V-Klasse sind die Span-
nungswerte (n012, n015 und n017) zu verdoppeln. Beim Betrieb mit einer
Netzfrequenz von mehr als 50/60 Hz ist die maximale Ausgangsfrequenz
(n011) zu &ndern.

Hinweis: Achten Sie darauf, die maximale Ausgangsfrequenz in Abhangigkeit von den tech-
nischen Daten des Motors zu dndern

(1) Far Universalanwendungen

Motorspezifikation: 60 Hz " Motorspezifikation: 50 Hz B
(werksseitige Voreinstellung) | (werksseitige Voreinstellung) |
V Konstante|Einstellung | v Konstante] Einstellun_g_, |
200 n011 | 60.0 |2°° noi1 | 50.0 |
n012 |200.0 n012 | 200.0
noiAT 15 | s
n0i5 [ 12.0 I ng15 1120 | |
12 |- nogte | 1.5 | 12 ngi6 | 1.3 |
15 60 f noi7 | 12.0 13 50 f n0i17 | 12.0
L - — - - - — — — |
(2) Far Lafter und Pumpen
Motorspezifikation: 60 Hz Motorspezifikation: 50 Hz
v KonstantefEinstellung v KonstanteEinstellung
20 / n011 | 60.0 20 n011 | 50.0
n012 {200.0 : n012 {200.0
n013 | 60.0 n013 | 50.0
n014 | 30.0 . n014 | 25.0
0 A n815 510250 0 A ng1g 510.0
i A n0i6 . oy 4 nQ1 3
15 3 e0f [n017 ] 10.0 13 25 50f n017 ] 10.0

(3) Fur Anwendungen, in denen ein hohes Anlaufdrehmoment benétigt wird

Motorspezifikation: 60 Hz Motorspezifikation: 50 Hz
v [Konstante|Einstellung| v Konstante|Einstellung;
20 n011 | 60.0 20 n0{1 | 50.0
n012 {200.0 n012 {200.0
n013 | 60.0 n013 { 50.0
ng14 | 3.0 n014 | 25
Y . n015 | 24.0 241 n015 | 24.0
L B n0i6 | 1.5 LIRS n016 ] 1.3
153 60 f n017 | 18.0 1322 50 f nQ17 | 18.0

Das Erhdhen der Spannung der U/f-Kennlinie bewirkt eine Erhéhung des
Motordrehmoments. Eine zu starke Erh6hung kann jedoch zu Motoruber-
erregung, Motortberhitzung oder Vibrationen fuhren.

Hinweis: Fir n012 ist die Motornennspannung festzulegen.
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Automatische Drehmomenterhdhung Gber den vollen Bereich (wenn
die U/f-Steuerung ausgewahlt und n002=0 ist)

Das Drehmoment, das ein Motor erzeugen muf3, ist je nach den aktuellen
Lastbedingungen unterschiedlich. Die Funktion ,Automatische Drehmo-
menterhdhung tber den vollen Bereich” bewirkt eine Einstellung der Span-
nung gemaf der U/f-Kennlinie in Abhangigkeit vom benétigten
Drehmoment. Der VS-606V7 stellt die Spannung wahrend des Betriebs
mit Drehzahl wie auch beim Beschleunigen automatisch ein.

Das bendtigte Drehmoment wird vom Frequenzumrichter berechnet.

Dies gewahrleistet einen kippfreien Betrieb spart zudem Energie.

[Ausgangsspg.] 1 [Drehmoment-Kompensationsverstarkung (n103)] © [Bendtigtes Drehmoment]

v Bendétigtes Drehmoment => Spannung erhéhen
(Spannung) %

f (Frequenz)

Betrieb

Normalerweise ist fir das Drehmoment-Kompensationsverstarkung keine
Einstellung erforderlich (n103-Werkseinstellung: 1,0). Eine allzu hoch ein-
gestellte Drehnmoment-Kompensationsverstarkung fiihrt zu Motor-Uberer-
regung und mdglichen Fehlfunktionen des Frequenzumrichters. Sollte
eine Optimierung notwendig sein, so erh6hen bzw. verringern Sie die Ein-
stellung von n103 nur in Schritten von 0,1. Bei langen Verkabelungsdi-
stanzen zwischen Frequenzumrichter und Motor kann es notwendig sein,
die Einstellung von n103 zu erhéhen. Wenn der Motor Vibrationen verur-
sacht, verringern Sie die Einstellung von n103.

Anderungen am Parameter fiir die Drehmoment-Kompensationszeit
(n104) und am Parameter fir die Kompensation von Eisenverlusten
(n105) sind normalerweise nicht erforderlich.

Nehmen Sie Anderungen am Parameter fiir die Drehmoment-Kompensa-
tion unter folgenden Bedingungen vor:

« Erhdhen Sie die Einstellung, wenn der Motor Vibrationen erzeugt.

« Verringern Sie die Einstellung, wenn der Motor zu langsam reagiert.
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7.3 Benutzung der Vektorregelung
Durch entsprechende Auswahl der Steuerungshbetriebsart mit n002 kann
die Vektorregelung aktiviert werden.
n002= 0O: U/f-Steuerung (werksseitige Voreinstellung)
1: Vektorregelung

MalRnahmen bei der Anwendung der Spannungsvektorregelung

Da fir die Vektorregelung Motorparameter benétigt werden, wurden vor
der Auslieferung die YASKAWA-Standard-Motorparameter werksseitig
voreingestellt. Wenn daher ein flr einen speziellen Frequenzumrichter
ausgelegter Motor verwendet wird oder ein Motor eines Fremdherstellers
angesteuert werden soll, besteht die Mdglichkeit, daf3 der erforderliche
Drehmomentverlauf oder die erforderliche Drehzahl-Regelcharakteristik
nicht mehr stimmt, weil die Parameter nicht optimal eingestellt sind. Stel-
len Sie in einem solchen Fall die nachstehenden Parameter so ein, daf
sie den Motorparametern entsprechen.

Nr. Bezeichnung Einheit Einstellbereich Anfangs-
einstellung
n106 [Motornennschlupf 0,1Hz 0,0 bis 20,0 Hz *
0,001 W
Motorwiderstand pro (unter 10 W) ) X
M07 fohase= 0.01W 0,000 bis 65,5 W

(10 W oder mehr)

0 bis 150 % vom
n036 [Motornennstrom 0,1A ) ° *
Frequenzumrichternennstrom

0 bis 99%
n110 |Motorleerlaufstrom 1% 150
’ (100 % = Motornennstrom)

* Einstellung von der Frequenzumrichterleistung abhangig

Anderungen am Parameter fiir die Drehmoment-Kompensationsverstar-
kung (n103) und am Parameter fiir die Drehmoment-Kompensationszeit
(n104) sind normalerweise nicht erforderlich.

Andern Sie den Parameter fir die Drehmoment-Kompensationszeit unter
den folgenden Bedingungen:

« Erhdhen Sie die Einstellung, wenn der Motor Vibrationen erzeugt.

» Verringern Sie die Einstellung, wenn der Motor zu langsam reagiert.

Um die Schlupfkompensationsverstarkung (n111) zu andern, belasten Sie

den Motor so weit, daf3 die Drehzahl den Zielwert erreicht. Erhéhen oder

verringern Sie den Wert um 0,1.

* Wenn die Drehzahl geringer als der Zielwert ist, erh6hen Sie die
Schlupfkompensationsverstarkung.

« Wenn die Drehzahl gréRer als der Zielwert ist, verringern Sie die
Schlupfkompensationsverstarkung.

Eine Anderung am Parameter fiir die Schlupfkompensationsverstar-
kungszeit (n112) ist normalerweise nicht erforderlich.
Andern Sie den Parameter unter den folgenden Bedingungen:

» Verringern Sie die Einstellung bei zu langsamer Reaktion.
« Erhdhen Sie die Einstellung bei instabiler Drehzahl.
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Auswahl des Schlupfkompensationsstatus’ wahrend der Riuckspeisung

Einstellung von N113 Schlupfkompensation wahrend der Riickspeisung
0 Gesperrt
1 Freigegeben

Berechnung der Motorparameter
Das folgende Beispiel zeigt die Berechnung eines Motorparameters:

1) Motornennschlupf (n106)
*1
) .

’ N
120" Motomennfrequenz (Hz — Motornenndrehzahl (r/min)

_ Motorpolzahl

120/Motorpolzahl

2) Motorwiderstand fiir eine Phase (n107)

Die Berechnungen basieren auf dem Widerstand zwischen den Pha-
sen sowie der Isolationsklasse aus dem Motorprifbericht.

(Isolationsklasse E) Prifberichtergebnis fur den Widerstand zwischen
den Phasen bei 75°C (W) x 0,92 x 1/2

(Isolationsklasse B) Prifberichtergebnis fir den Widerstand zwischen
den Phasen bei 75°C (W) x 0,92 x 1/2

(Isolationsklasse F) Prifberichtergebnis fir den Widerstand zwischen
den Phasen bei 115°C (W) x 0,87 x 1/2

3) Motornennstrom (n036)
= Nennstrom bei Motornennfrequenz (Hz) *! (A)

4) Motorleerlaufstrom (n110)

_ Leerlaufstrom (A) bei Motornennfrequenz (Hz)*1
- *

(Nennstrom (A) bei Motornennfrequenz (Hz))

"~ 100%

*1 Grundfrequenz (Hz) bei Ausgangsnennstrom.
*2 Nenndrehzahl (1/min) bei Grundfrequenz und Ausgangsnennstrom.

Stellen Sie n106 (Motornennschlupf), n036 (Motornennstrom), n107
(Motorwiderstand pro Phase) und n110 (Motorleerlaufstrom) anhand der
Angaben im Motorprufbericht ein.

Wenn Sie eine Drossel zwischen Frequenzumrichter und Motor schalten,
stellen Sie n108 auf den Wert von n108 (Motor-Streuinduktivitat; Anfangs-
wert + Induktivitat der extern zugeschalteten Drossel). Die Anfangseinstel-
lung sollte verwendet werden, wenn keine Drossel verwendet wird.

Wenn keine Drossel angeschlossen ist, braucht n108 (Motor-Streuindukti-
vitat) nicht in Abhangigkeit von den Motordaten eingestellt zu werden.
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U/f-Charakteristik bei Vektorregelung

Stellen Sie bei Vektorregelung die U/f-Kennlinie wie folgt ein.

Die nachstehenden Beispiele gelten fur Motoren der 200-V-Klasse. Bei
Verwendung von Motoren der 400-V-Klasse sind die doppelten Span-
nungswerte einzustellen (n012, n015, n017).

UIF-STANDARDBETRIEB UIF-STANDARDBETRIEB
{V) | (MOTORSPEZIFIKATION: 60 HZ) {V) | (MOTORSPEZIFIKATION: 50 HZ)
200 200
" 11
4.3 |4 43 {4
13 60 (Hz) 0825 50 {Hz)

U/F-BETRIEB MIT HOHEM ANLAUFDREHMOMENT

(V) | (MOTORSPEZIFIKATION: 60 HZ) (V) | (MOTORSPEZIFIKATION: 50 HZ)
200 e 200
13 [ 13 |
5 | 51{ |
13 60 (Hz) 0825 50 (Hz)

Beim Betrieb mit Frequenzen ber 60 Hz bzw. 50 Hz ist nur die maximale
Ausgangsfrequenz (n011) zu &ndern.

Nenndrehmoment Nennausgang oder variabler Ausgang

. [€ e : |
n012 °
=200V |\
1+ Grundpunkt
n013 nO11
=60Hz =90Hz
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7.4 Umschalten zwischen den Betriebsarten LOCAL und REMOTE

Die folgenden Funktionen kénnen durch Umschalten zwischen den
Betriebsarten LOCAL und REMOTE ausgewahlt werden. Zum Auswéhlen
von RUN/STOP-Befehlen oder zum Einstellen von Fixsollwerten miissen
Sie je nach Anwendungsfall zuvor die richtige Betriebsart aktivieren.

« LOCAL: In dieser Betriebsart kdnnen von der digitalen Bedienein-
heit aus die RUN/STOP- und FWD/REV-Befehle eingege-
ben werden. Das Einstellen des Fixsollwertes kann tber
das lokale Potentiometer oder erfolgen.

« REMOTE: Ermdglicht die Betriebsreferenzauswahl (n003).

So wahlen Sie die Betriebsart (LOCAL oder REMOTE)

Wenn die LOCAL/RE-
MOTE-Umschaltfunktion
nicht auf die Auswahl per

Wenn die LOCALRE-
MOTE-Umschaltfunktion auf
die Auswahl per Multifunki-

Multifunktionseingang onseingang eingestellt ist
(Wenn eine der Parameter (Wennfiir keine der Parame-
n050 bis n056 auf 17 ein- ter n050 bis n056 der Wert
gestellt ist) 17 eingestellt ist)
- . e Schalten Sie die Mul- | [Schalten Sie die Mul-
Wabhlen Sie als Wahlen Sie als tifunktions-Eingangs- tifunktions-Eingangs-
Bedienmodus Lo Bedienmodus Re klemme auf EIN klemme auf AUS

LOCAL-Modus

"REMOTE-Modus
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7.5 Auswahlen der Start/Stop-Befehle

Gehen Sie zum Auswahlen der Betriebsatz LOCAL oder REMOTER nach
den Anweisungen im Abschnitt ,Umschalten zwischen den Betriebsarten
LOCAL und REMOTE vor.

Die gewiinschte Betriebsart (RUN/STOP-Befehle, FWD/REV-Befehle)
kann nach dem folgenden Verfahren ausgewahlt werden.

Betriebsart LOCAL

Wenn Lo (Betriebsart LOCAL) durch Eingabe von ON an der
digitalen Bedieneinheit ausgewabhlt ist, oder wenn die LOCAL/REMOTE-
Umschaltfunktion eingestellt ist und die Eingangsklemmen auf EIN
geschaltet sind, wird der Motorbetrieb tber bzw. an der digi-
talen Bedieneinheit ein- bzw. ausgeschaltet; die Auswahl ,Motordrehrich-

tung vorwarts/riickwarts" (FWD/REV) erfolgt, indem auf EIN
geschaltet wird (unter Verwendung der Tasten [A] bzw. ).

Betriebsart REMOTE

e Wahlen Sie die Betriebsart REMOTE aus.
Dazu kénnen Sie eines der folgenden beiden Verfahren anwenden:

1. Wahlen Sie rE (Betriebsart REMOT) durch Auswahl von [ LO/RE ].
2. Wenn die LOCAL/REMOTE-Umschaltfunktion durch Auswahl des
Multifunktionseingangs eingestellt ist, schalten Sie die Eingangs-
klemme zum Auswahlen der Betriebsart REMOTE aus AUS.
e Wahlen Sie die Betriebsart durch Setzen des Parameters n003 aus.
n003 =0: Aktiviert die digitale Bedieneinheit (wie im LOCAL-Betrieb)
=1: Aktiviert die Multifunktions-Eingangsklemme (siehe Abb. unten)
=2: Aktiviert die Kommunikation
=3: Aktiviert die Kommunikationskarte (optional)
» Beispiel fur die Verwendung der Multifunktions-Eingabgsklemme als
Betriebsreferenze (Zweileitersequenz).

Das nachstehende Beispiel zeigt eine Dreileitersequenz.

™ AA C
n003: 1 (Anfangseinstellung: 0)

ng{;%%’,%ﬂ%% ¥8£Y<VW . © g; n050: 1 (Anfangseinstellung)
sc n051: 1 (Anfangseinstellung)

Hinweis: Wenn der Frequenzumrichter ohne die digitale Bedieneinheit betrieben wird, ist
der Parameter n010 stets auf O zu setzen.
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Bedienung (Eingabe von RUN/STOP-Befehlen) Giber die Kommunika-
tionsschnittstelle

Das Einstellen von Parameter n003 auf 2 in der Betriebsart REMOTE
ermdglicht das Eingeben von RUN/STOP-Befehlen tiber die (MEMOBUS-)
Kommunikationsschnittstelle.

7.6 Auswahlen des Fixsollwertes

Der Fixsollwert kann nach den folgenden Verfahren ausgewahlt werden.

Einstellen per Bedieneinheit
Waébhlen Sie zuerst die Betriebsart REMOTE oder LOCAL.

Betriebsart LOCAL

Wahlen Sie das Befehlsverfahren Giber Parameter n008.

n008 =0 : Aktiviert das Einstellen mit dem Potentiometer an der digitalen
Bedieneinheit.

=1 : Ermoglicht das digitale Einstellen Uber die digitale Bedienein-

heit (Anfangseinstellung). Die werksseitige Einstellung des
Modells mit digitaler Bedieneinheit (mit Potentiometer, Modell-
bezeichnung JVOP-140) lautet n008=0.

» Digitale Einstellung Uber die digitale Bedieneinheit
Geben Sie die Frequenz ein, wenn FREF aufleuchtet, indem Sie den Zah-
lenwert eingeben und anschlieBend ENTER dricken.
Die Fixsollwerteinstellung ist wirksam, wenn anstelle der Betatigung der
Taste ENTER der Parameter n009 (Anfangseinstellung: 0) auf 1 gesetzt
wird.
n009 =0: Gibt die Fixsollwerteinstellung Gber die ENTER-Taste frei.

=1: Sperrt die Fixsollwerteinstellung Uber die ENTER-Taste.

Betriebsart REMOTE
Wahlen Sie das Befehlsverfahren Gber Parameter n004.
n004 =0: Aktiviert die Fixsollwerteinstellung mit dem Potentiometer in
der digitalen Bedieneinheit.
=1 : Fixsollwert 1 (n024) ist wirksam (Anfangseinstellung)
Die werksseitige Einstellung des Modells mit digitaler Bedie-
neinheit (mit Potentiometer, Modellbezeichnung JVOP-140)
lautet n004=0.
=2 : Spannungssollwert (0 bis 10V)
=3 : Stromsollwert (4 bis 20mA)
=4 : Stromsollwert (0 bis 20mA)
=5 : Impulssollwert
=6 : Kommunikation
=7 : Spannungssollwert der AnschluBklemme der digitalen Bedie-
neinheit (0-10 V)
=8 : Stromsollwert der Anschlu3klemme der digitalen Bedieneinheit
(4-20 mA)
=9 : Kommunikationskarte (optional)
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Beispiel fir die Vorgabe eines Fixsollwertes per Spannungssignal

7 M\
—6 o—M—p #—(M)
FS n004: 2 (werksseitige Einstellung 1)
Hlauptdrehzahl- 070 +10V)
Fixsollwert FR
FC(OV)
2KQ
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7.7 Einstellen von Betriebsbedingungen

Riuckwartsdrehrichtung sperren (n006)

Die Einstellung ,Ruckwartsdrehrichtung sperren* bewirkt, daf} kein Befehl
zum Betrieb des Motors in Rickwartsdrehrichtung von der Steuerkreis-
klemme oder von der digitalen Bedieneinheit angekommen wird. Diese
Einstellung wird fir Anwendungsfalle verwendet, in denen ein Befehl zum
Betrieb des Motors in Riickwartsdrehrichtung Probleme verursachen kann

Einstellung Beschreibung

0 Riickwartsdrehrichtung freigegeben
1 Ruckwartsdrehrichtung gesperrt

Auswahl von Fixsollwertdrehzahlen

Durch Kombinienem von Fixsollwerten und ausgewahlten Multifunktions-
eingangen kdnnen bis zu 16 feste Drehzahlen festgelegt werden.

8-stufige Drehzahlumschaltung

n003 = 1 (Auswahl der Betriebsart) n054 = 6 (Multifunktions-Kontakteingangsklemme 5)
n004 =1 (Auswahl des Fixsollwertes) n055 = 7 (Multifunktions-Kontakteingangsklemme 6)
n024 = 25,0 Hz (Fixsollwert 1) n056 = 8 (Multifunktions-Kontakteingangsklemme 7)

n025 = 30,0 Hz (Fixsollwert 2)
n026 = 35,0 Hz (Fixsollwert 3)
n027 = 40,0 Hz (Fixsollwert 4)
)
)
)

( n053=1
E
n028 = 45,0 Hz (Fixsollwert 5
(
(
(

Betrieb/Stop vorw.

n029 = 50,0 Hz (Fixsollwert 6 [BereSoprigy 1oy
n030 = 55,0 Hz (Fixsollwert 7 JFixsolwert 1o S5
n031 = 60,0 Hz (Fixsollwert 8)) |Fixsoliwert2 6
_Fixsollwertfi J— 57

Wenn alle Multifunktions- Externer Fehler
@ Sollwerteingdnge den [Fenlerreset S3

4 Zustand "AUS" haben, ————=°

wird der tiber den
Parameter n004
(Fixsollwertauswahl)
eingestellte Fixsollwert
wirksam.

n050 = 1 (Eingangsklemme S1) Anfangseinstellung
n051 = 1 (Eingangsklemme S2) Anfangseinstellung
n052 = 1 (Eingangsklemme S3) Anfangseinstellung
n053 = 1 (Eingangsklemme S4) Anfangseinstellung
n054 = 1 (Eingangsklemme S5) Anfangseinstellung
n055 = 1 (Eingangsklemme S6) Anfangseinstellung
n056 = 10 (Eingangsklemme S7) Einstellung &ndern auf 8
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{n031} 60.0 Hz
(n030} 55.0 Hz
n029)'50.0 Hz r—\‘
(n028) 45.0 Hz /™|
{n027) 40.0.Hz /
{n025) 3(3%28’ 3/——5'0 -

. it Unz

Fixsollwert n024) 25.0 Hz —
Zeit

Betrieb/Stop -
vorw. (riickw.) Ein
Fixsollwert 1 Ein Ein Ein Ein {1
(Klemme S5)
Fixsollwert 2 Ein Ein |
(Klemme S6)

Fixsollwert 3 Ein t
(Klemme S7

Betrieb mit 16 Fixsollwerten

Stellen Sie den Fixsollwert 9-16 auf n120-127 ein.

Stellen Sie den Eingangsklemmen-Fixsollwert auf die Multifunktionsein-
gang-Auswabhl ein.

Betrieb mit niedrigen Drehzahlen

Durch Eingeben eines Schleichfahrtbefehls und eines anschlieBenden
Befehl zum Starten (mit Vorwarts- bzw. Rickwartsdrehrichtung) wird der
Betrieb mit der in n032 festgelegten Schleichfahrtfrequenz aktiviert. Wenn
zusammen mit dem Schleichfahrtbefehl Fixsollwerte 1, 2, 3 oder 4 einge-
geben werden, hat der Schleichfahrtbefehl Vorrang.

Parameter Nr. Bezeichnung Einstellung
n032 Schleichfahrt-Fixsollwert erksseitige Voreinstellung : 6,00 Hz
n050 bis n056  [Schleichfahrtbefehl Stellen Sie bis “10” fir einen beliebigen Parameter ein.
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Anpassen des Drehzahl-Einstellsignals

Beim Einstellen des Fixsollwertes durch Eingabe eines analogen Ein-
gangssignals tber die Steuerkreisklemmen FR und FC kann der Zusam-
menhang zwischen dem analogen Eingangssignal und des Fixsollwertes
festgelegt werden.

Fixsollwert
Max. Ausgangsfrequenz A
, Verstarkung
100
Max. Ausgangsfrequenz
() bezeichnet den Wert bei Auswahl der
- Versatz s Stromsollwerteingabe
100 ov 10V
(4mAY (20mA)
(OmA} (20mA)

a) Analog-Fixsollwert-Verstarkung (n060)

Der bei einem analogen Eingangssignal von 10 V (20 mA) eingestellte
Fixsollwert kann in Schritten von 1% festgelegt werden (maximale Aus-
gangsfrequenz n011=100%).

* Werksseitige Voreinstellung: 100%

b) Analoger Fixsollwertversatz (n061)
Der bei einem analogen Eingangssignal von 0 V (4 oder 0 mA) einge-
stellte Fixsollwert kann in Schritten von 1% festgelegt werden (maxi-
male Ausgangsfrequenz n011=100%).

* Werksseitige Voreinstellung: 0%
Typische Einstellung

* Zum Betrieb des Frequenzumrichters mit einem Fixsollwert von 0% bis
100% bei 0 bis 5V Eingangsspannung

Max. Frequenz (100%)

Verstarkung  n060 = 200 0% ¢ -
Versatz n061 =0 oV BV 10V
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» Zum Betrieb des Frequenzumrichters mit einem Fixsollwert von 50%
bis 100% bei 0 bis 10V Eingangsspannung

A

Max. Frequenz {100%)

50%

Verstarkung  n060 = 100
Versatz n061 = 50 ov 10
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Einstellen der oberen und unteren Frequenzgrenzen

* Obere Grenze fur den Fixsollwert (n033)
Legt die obere Grenze fur den Fixsollwert in
Schritten von 1% fest.

Ob .
e Fre%re (n011: Maximale Ausgangsfrequenz = 100%)
Interner *quenz- Werksseitige Voreinstellung: 100%

quenz- gﬁgg{; « Untere Grenze fiir den Fixsollwert (n034)
soll- : Legt die untere Grenze fir den Fixsollwert in
wert Mﬁze Schritten von 1% fest.

© (n034) : (n011: Maximale Ausgangsfrequenz = 100%)
Beim Betrieb mit einem Fixsollwert von 0 wird
der Betrieb mit dem unteren Grenzwert des
Fixsollwertes fortgesetzt.
Ist jedoch als untere Grenze fiir den Fixsoll-
wert ein Wert festgelegt, der niedriger ist als
die minimale Ausgangsfrequenz
(n016), wird der Betrieb nicht ausgefuhrt.
Werksseitige Voreinstellung: 0%

Eingestellter Fixsollwert

Verwenden von zwei Hochlauf- und Tieflaufzeiten

Hochl.-  Tiefl-Zeit1 Hochl.- Tiefl.-Zeit 2*
Zeit (n020) Zeit 1 £ (n022)
[ (n019) A/ QZl) ;
. i Zeit 1*
Ausgangsfrequenz o ; ! T(:]e(;‘;()?mtl
154
: Zeit
Betriebshefehl Ein : ¢ {
Vorwarts (Riickwarts) i -
Drehzahl-Fixsollwert Ein
Hochlauf-/Tieflaufzeitaus- ) Ein

wahl
(Klemmen S1 Bis S7)

* Bei Auswahl von "Abbremsen bis zum Stillstand" (n005=0).

Durch Setzen von "Multifunktionseingangsauswabhl" (einer der Eingange
n050 bis n056) auf "11 (Hoch-/Tieflaufzeitauswahl)" wird die Hoch- bzw.
Tieflaufzeit ausgewahlt, indem die Hoch-/Tieflaufzeitauswahl (Klemmen
S1 bis S7) auf EIN bzw. AUS geschaltet wird.
Bei AUS: n019 (Hochl.-Zeit 1)

n020 (Tiefl.-Zeit 1)
Bei EIN:  n021 (Hochl.-Zeit 2)

n022 (Tiefl.-Zeit 2)
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NIr. Bezeichnung Einheit Einstellbereich Anfangseinstellung
n019 Hochl.-Zeit 1 10,0s
n020 Tiefl.-Zeit 1 Siehe Einstellung | Siehe Einstellung 10,0s
n021 Hochl.-Zeit 2 von n018 von n018 10,0s
n022 Tiefl.-Zeit 2 10,0s

Einstellung von n018

Nr. Einheit Einstellbereich
0 0,1s 0,0 -999,9 s (999,9 s oder darunter)
018 1s 1000 - 6000 s (1000 s oder darunter)
1 0,01s 0,00 - 99,99 s (99,99 s oder darunter)
0,1s 100,0 - 600,0 s (100 s oder darunter)

Hinweise: Parameter n018 kann im Zustand "Stop" festgelegt werden.

Wenn als Hoch- bzw.Tieflaufzeit ein Zahlenwert von mehr als

600,0 s eingestellt wird, wahrend n018 = 0 ist (in Schritten von 0,1 s), kann n018
nicht auf "1" gesetzt werden.

Hochlaufzeit

Es ist die Zeit einzustellen, die benétigt wird, bis die Ausgangsfre-
quenz, bei 0% beginnend, 100% erreicht.

Tieflaufzeit

Es ist die Zeit einzustellen, die bendtigt wird, bis die Ausgangsfre-
quenz, bei 100% beginnend, 0% erreicht.

(Maximale Ausgangsfrequenz n011 = 100%)

Automatischer Neustart nach kurzzeitigem Ausfall der Betriebsspan-

nung (n

081)

Wenn der Parameter n081 auf 1 oder 2 eingestellt wird, wird der Betrieb
nach einem kurzzeitigen Betriebsspannungsausfall automatisch fortge-

setzt.

Einstellung

Beschreibung

0 Keine Fortsetzung des Betriebs nach kurzzeitigem Ausfall der Betriebsspannung.

1+ Der Betriebsbefehl ist aufrechtzuerhalten, damit der Betrieb nach kurzzeitigem Ausfall
und Wiederherstellung der Betriebsspannung fortgesetzt wird.

Fortsetzung des Betriebs nach Ausfall und Wiederherstellung der Betriebsspannung

2t (keine Ausgabe einer Fehlermeldung).

Der Betriebsbefehl ist aufrechtzuerhalten, damit der Betrieb nach kurz-
zeitigem Ausfall und Wiederherstellung der Betriebsspannung fortge-
setzt wird.

Wenn 2 ausgewahlt ist, lauft der Frequenzumrichter wieder an, sofern
die Betriebsspannung wiederhergestellt wird, wahrend die Steuerspan-
nung aufrechterhalten wird. Es wird kein Fehlersignal ausgegeben.
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Softstart-Verhalten (n023)

Um beim Anlauf und beim Anhalten der Maschine Sto63e zu vermeiden,
kann das Beschleunigen bzw. Abbremsen in Form einer S-Kurve durchge-
fihrt werden.

Einstellung Charakteristische S-Kurven-Zeit
0 Kein S-Kurven-Verlauf
1 0,2 Sekunden
2 0,5 Sekunden
3 1,0 Sekunden

Hinweis: Die S-Kurven-Zeit ist die Zeitspanne vom Hochlauf-/Abbrems-Wert 0 bis zu einem
regularen Hochlauf-/Abbrems-Wert, der durch die eingestellte Hoch-bzw. Tieflauf-
zeit festgelegt ist.

Fixsollwert
Ausgangsfrequenz

Ausgangsfrequenz

- Zeit

'
'
|
L
t
'
|
1
i
'
‘
'
i
1
i
|

1 i

Charakteristische S-Kurven-Zeit (Tsc)

Das nachstehende Zeitdiagramm zeigt die Drehrichtungsumschaltung
(Umschaltung FWD/REV) fur den Fall eines Abbremsens bis zum Still-
stand.

Betriebsbefehl fiir Vorwértsdrehrichtung — w—df L
Betriebsbefehl fir Ruckwartsdrehrichtung ;

Hochlaufenf,

i-, Abbremsung i Gleichstrominjektionsbrems-
Min. Ausgangs- |zeit im Zustand "Stop"

\» frequenz o9y

'
'

H

I

I

|

|

'
4
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Drehmomenterkennung

Bei einer Uberlastung der Maschine kann die dadurch verursachte
Zunahme des Ausgangsstromes mit einem Uber Parameter n098 einge-
stellten Schwellenwert verglichen werden. Daraufhin werden tber die Mul-
tifunktions-Ausgangsklemmen MA, MB, P1 und P2 Ausgangsalarmsignale
ausgegeben.

Damit ein Uberdrehmomenterkennungssignal ausgegeben wird, ist die
Ausgangsklemmen-Funktionsauswahl fiir n057 bis n059 auf "Uberdreh-
momenterkennung" einzustellen [Einstellung: 6 (Arbeitskontakt) oder 7
(Ruhekontakt)].

Motorstrom

Multifunktions-Ausgangssi- - Zeit

gnal (Uberdrehmomenter- Lo :
kennungssignal), Klemmen [ = i m
n0ge  —In099

MA, MB, P1, P2

* Der Haltebereich fiir die Uberdrehmomenterkennung (Hysterese) ist auf ca. 5% des Fre-
quenzumrichternennstromes eingestellt.

62 VS-606V7 Bedienungsanleitung



ABSCHNITT 7 — Parameterbeschreibung

Uberdrenmomenterkennungs-Funktionsauswahl! 1 (n096)

Einstellung Beschreibung
0 Uberdrehmomenterkennung nicht aktiviert.
Erkennung im Betrieb mit parametergesteuerter Drehzahl; Betrieb wird nach

Erkennung fortgesetzt.

Erkennung im Betrieb mit parametergesteuerter Drehzahl; .

1
2
3 Erkennung im Betrieb; Betrieb wird nach Erkennung fortgesetzt.
4 Erkennung im Betrieb; Betrieb wird nach Erkennung eingestellt.

1)

2)

3)

Zur Erkennung eines Uberdrenmoments beim Beschleunigen/
Abbremsen ist die Einstellung 3 oder 4 zu wahlen.

Zum Fortsetzen des Betriebs nach der Erkennung eines Uberdrehmo-
ments ist die Einstellung 1 oder 3 zu wahlen.

Bei einem erkannten Uberdrenmoment blinkt an der digitalen Be-

dieneinheit die Alarmmeldung ,, ot 3 “.

Um den Frequenzumrichter durch eine Fehlermeldung bei Erkennung
eines Uberdrehmoments anzuhalten, ist die Einstellung 2 oder 4 zu
wahlen. Ein erkanntes Uberdrehmoment wird an der digitalen Bedie-

neinheit durch die Meldung ,, e 3 “ (EIN) angezeigt.

Uberdrehmomenterkennungsbetrag (n098)

Bewirkt die Einstellung des zur Uberdrehmomenterkennung herange-
zogenen Wertes der Stromstérke in Schritten von 1% (Frequenzum-
richternennstrom = 100%). Bei ausgewahlter Drehmomenterkennung
wird das Motornenndrehmoment zu 100% festgelegt.

Werksseitige Einstellung: 160%

Uberdrehmomenterkennungszeit (n099)

Wenn der Motor den zur Uberdrehmomenterkennung herangezogenen
Wert der Stromstéarke (n098) fuir eine langere als die fur die Uberdreh-
momenterkennungszeit (n099) eingestellte Zeitspanne Uberschreitet,
setzt die Uberdrehmomenterkennungsfunktion ein.

Werksseitige Einstellung: 0,1 s.
Uberdrehmomenterkennungs-Funktionsauswahl 2 (n097)

Wenn die Betriebsart "Vektorregelung" ausgewabhlt ist, kann die Uber-
drehmomenterkennung entweder anhand des Ausgangsstromes oder
anhand des Ausgangsdrehmoments erfolgen.

Wenn die Betriebsart "U/f-Steuerung” ausgewahlt wird, wird die Ein-
stellung von n097 ungiiltig, und die Uberdrehmomenterkennung erfolgt
anhand des Ausgangsstromes.

Einstellung Beschreibung
0 Erkennung anhand des Ausgangsdrehmoments
1 Erkennung anhand des Ausgangsstromes
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Frequenzerkennung (n095)

Wirksam, wenn eine der Ausgangsklemmenfunktionsauswahl-Einstellun-
gen n057, n058 oder n059 "Frequenzerkennung" (Einstellung: 4 oder 5)
lautet. "Frequenzerkennung" wird auf EIN geschaltet, wenn die Aus-
gangsfrequenz hoher oder niedriger als der Frequenzerkennungswert
(n095) ist.

* Frequenzerkennung 1
Ausgangsfrequenz > Frequenzerkennungswert n095
(Far n057, n058 oder n059 ist die Einstellungen "4" vorzunehmen.)

Haltebereich
Frequenzerkennungs- (- 2 Hz)
wert (Hz) (n095)

N

Frequenzerkennungssignat

Ausgangsfrequenz

* Frequenzerkennung 2
Ausgangsfrequenz < Frequenzerkennungswert n095
(Far n057, n058 oder n059 ist die Einstellungen "5" vorzunehmen.)

Haltebereich ~

Frequenzerkennungs-

X wert (Hz) (n095)

Ausgangsfreque

Frequenzerkennungssigna——— i
Ein Ein
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Unzulassige Frequenzen (n083 bis n086)

Diese Funktion erlaubt das Sperren oder "Uberspringen" kritischer Fre-
guenzen, um zu gewabhrleisten, daf3 der Motor betrieben werden kann,
ohne dal3 im Maschinensystem Resonanzen auftreten. Diese Funktion
wird au3erdem in Steuerungsanwendungen verwendet, in denen mit Neu-
tralzonen gearbeitet wird. Die Einstellung eines Wertes von 0,00 Hz deak-
tiviert diese Funktion.

Eine unzulassige Frequenz 1, 2 oder 3 kénnen Sie wie folgt einstellen:

n083
n083 > n084 > n085

nosa /T 11 Wenn diese Bedingung nicht erflllt ist, zeigt
‘Jﬂt*nose der Frequenzumrichter fir eine Sekunde
noss /1 - Er~~ an und stellt die ursprunglichen Ein-
-.ﬁt‘ﬁ stellungen der Daten wieder her

“High n0s6

Ein Betrieb innerhalb des unzuléassigen Frequenzbereichs ist nicht erlaubt.
Wahrend des Hoch- bzw. Tieflaufens arbeitet der Motor jedoch kontinuier-
lich (d.h. ohne dal} es zu Drehzahlspringen kommt).

Fortsetzen des Betriebs durch automatischen Fehlerreset (n082)

Diese Einstellung bewirkt, daf3 der Frequenzumrichter nach Auftreten
einer Fehlfunktion neu gestartet und die Fehlererkennung zurlickgesetzt
wird.

Die Anzahl der Selbstdiagnose- und Wiederholungsversuche kann tber
n082 auf maximal 10 eingestellt werden.

Der Frequenzumrichter lauft automatisch wieder an, nachdem folgende
Fehlerzustande aufgetreten sind:

+ OC (Overcurrent = Uberstrom)

¢ OV (Overvoltage = Uberspannung)

Die Anzahl der Wiederholungsversuche wird in folgenden Féallen auf O

zuriickgesetzt:

1) Innerhalb von 10 Minuten nach einem Wiederholungsversuch ist kein
weiterer Fehler aufgetreten.

2) Das Fehlerresetsignal hat nach Erkennung der Fehlfunktion den
Zustand EIN.

3) Die Spannungsversorgung wird ausgeschaltet.
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Betrieb des auslaufenden Motors ohne Abschaltung

Um den auslaufenden Motor ohne Abschaltung zu betreiben, verwenden
Sie den Drehzahlsuchbefehl oder die Gleichstrombremsung beim Anlauf.

Drehzahlsuchbefehl

L6st den Wiederanlauf eines auslaufenden Motors aus, ohne ihn anzu-
halten. Diese Funktion erméglicht ein reibungsloses Umschalten zwi-
schen dem Motorbetrieb am 6ffentlichen Stromnetz und dem
Motorbetrieb am Frequenzumrichter.

Stellen Sie die Eingangsklemmenfunktionsauswahl (n050 bis n056) auf
"14" (Suchbefehl von der maximalen Ausgangsfrequenz) oder "15"
(Suchbefehl von der eingestellten Frequenz) ein.

Erstellen Sie eine Sequenz, die gewahrleistet, dafl} der Befehl fur
"Betrieb vorwarts" (FWD) bzw. "Betrieb rickwarts" (REV) entweder
zeitgleich mit dem Suchbefehl oder nach dem Suchbefehl eingegeben
wird. Wird der Betriebsbefehl vor dem Suchbefehl eingegeben, wird
der Suchbefehl deaktiviert.

Zeitdiagramm bei der Eingabe des Suchbefehls

Betriebsbefehl vorwarts (riickwarts) i Ein

|
Max. Ausgangsfrequenz oder Fix- |

1
Suchbefeh! emed : En |

Erkennung der
Drehzahliibereinstimmung

Ausgangsfrequenz...._...i._F
1

sollwert bei Eingabe des Betriehste=—t——==1 I
fehls i !
|
i .
i

Min. Basisblockzeit (0,5‘8_)I Drehzahlfangbetrieb
I ' [
1

Gleichstrombremsung beim Anlauf (n089, n091)

Stoppt einen auslaufenden Motor und |6st anschliel3end seinen Wie-
deranlauf aus. Stellen Sie die Zeit fur die Gleichstrombremsung beim
Anlauf tber n091 in Schritten von 0,1 Sekunden ein und den Strom fir
die Gleichstrombremsung tiber n089 in Schritten von 1% (Frequenz-
umrichternennstrom = 100%) ein. Wenn die Einstellung von n091 "0"
lautet, wird keine Gleichstrombremsung ausgefiihrt, und das Hochlau-
fen beginnt mit der minimalen Ausgangsfrequenz.
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Wenn n089 auf 0 gesetzt ist, beginnt das Hochlaufen mit der minimalen
Ausgangsfrequenz nach der fur die Basisblockierung eingestellten Zeit
(n091).

Min. Ausgangsfrequenz
n016

n091
Gleichstrombremszeit
beim Anlauf
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Hochl./Tiefl. zeitweilig anhalten

Um das Hoch- oder Tieflaufen anzuhalten, geben Sie den Befehl "Hochl./
Tiefl. anhalten” ein. Dies bewirkt, daf? die Ausgangsfrequenz auf dem Wert
gehalten wird, den sie zu dem Zeitpunkt hatte, zu dem der Befehl "Hochl./
Tiefl. anhalten” wahrend des Beschleunigens bzw. Abbremsens eingege-
ben wurde.

Wenn wéahrend der Eingabe des Befehls "Hochl./Tiefl. gesperrt" der Stop-
Befehl eingegeben wird, wird der Zustand "Hochl./Tiefl. anhalten" aufge-
hoben und die Motordrehzahl linear bis zum Stillstand verringert.

Stellen Sie die Multifunktions-Eingangsklemmenauswahl (n050 bis n056)
auf 16 ein (Befehl "Hochl./Tiefl. anhalten™).

Zeitdiagramm zur Eingabe des Befehls "Hochl./Tiefl. anhalten”

Betriebshefehl
vorwaérts (rlickwarts)

Befehl ,Hochl./Tiefl.
Anhalten”
Fixsollwert -
Ausgangsfrequen.
Signal ,Frequenz- =0 {Enl

Ubereinstimmung”

Hinweis: Wenn der Befehl fiir Motorbetrieb mit Vorwarts- bzw. Riuckwartsdrehrichtung
(FWD bzw. REV) zusammen mit dem Befehl "Hochl./Tiefl." eingegeben wird,
arbeitet der Motor nicht. Wenn jedoch die untere Grenze fir den Fixsollwert (n034)
groRer als oder ebenso groR wie die minimale Ausgangsfrequenz (n016) einge-
stel(lt ist, )arbeitet der Motor mit dem Fixsollwert, der gleich dem unteren Grenzwert
ist (n034).
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Verwenden eines Frequenzmessers oder Ampéremeters (n066)

Uber diese Einstellung kann ausgewahlt werden, ob die Ausgangsfre-
quenz oder der Ausgangsstrom Uber die Analogsignal-Ausgangsklemmen
AM-AC zu Uberwachungszwecken ausgegeben werden soll.

Einstellung Beschreibung
0 Ausgangsfrequenz
1 Ausgangsstrom
2 Hauptkreisgleichspannung
3 Drehmomentuberwachung
4 Ausgangsleistung
5 Ausgangsspannungssollwert

In der Anfangseinstellung wird eine analoge Spannung von ca. 10V aus-
gegeben, wenn die Ausgangsfrequenz (bzw. der Ausgangsstrom) 100%
betragt.

Ausgangsfrequenz

Frequenzmesser Die Analoguber-
wachungsverstar-
kung hann tber
Parameter n067
eingestellt wer-

den.

Analogausgang

Kalibrieren des Frequenzmessers oder Ampéremeters (n067)
Dient zum Justieren der Analogausgangsverstarkung.

Frequenzmesser/Ampéremeter Ausgangsfrequenz na7_q 39
(3V/1 mA Vollausschlag) (Ausgangsstrom .,
— . 100% ey

AM 4 _1-n067=100
~—>—{0067 f—p~—+FM Werksein-

[ H stellung
] <
3 oV
Analogausgang

Stellen Sie die analoge Ausgangsspannung auf 100% der Ausgangsfre-
quenz (bzw. des Ausgangsstromes) ein. Der Frequenzmesser zeigt bei
Spannungen von 0 bis 3 V Frequenzwerte von 0 bis 60 Hz an.

10V “ |Einstellungvon n067| = 3y
0,30 :

Ausgangsfrequenz erreicht
bei diesem Wert 100 %
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Verwenden des Analogausgangs (AM-AC) als Impulsefolgesignal-
ausgang (n065)

Der Analogausgang AM-AC kann auch als Impulsfolgeausgang (zur Aus-
gangsfrequenziberwachung) verwendet werden. Hierfir ist n065 auf 1 zu
setzen.

Parameter Nr. Bezeichnung Einheit |Einstellbereich [ Anfangseinstellung
1065 IAuswahl des Ausgangsuber- 1 0.1 0
achungstyps

Einstellung von n065

Einstellung von n065
0 Analogsignal-Uberwachungsausgang
1 Impulsfolge-Uberwachungsausgang
(zur Uberwachung der Ausgangsfrequenz)

Das Impulsfolgesignal kann durch Einstellen von n150 ausgewahlt werden.

Einstellung von n150 Beschreibung
0 1440 Hz [ max. Frequenz (n011)
1 1F: Ausgangsfrequenz x 1
6 6F: Ausgangsfrequenz x 6
12 12F: Ausgangsfrequenz x 12
24 24F: Ausgangsfrequenz x 24
36 36F: Ausgangsfrequenz x36

Bei der werksseitigen Einstellung entspricht die Impulsfrequenz von 1440
Hz einer Ausgangsfrequenz von 100%.

Ausgangsfrequenz

AM 100%) -~ """

Impuls
AC (OV)

v

t
1
[}
]
I
[

1440 Hz
Impulsiiberwachungsausgang

Der Impulsfolge-Uberwachungsausgang kann tiber den Parameter n067
eingestellt werden.
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Beim Anschlie3en von Peripheriegeréaten missen die fol-
genden Lastbedingungen eingehalten werden, wenn der

. Impulsfolge-Uberwachungsausgang verwendet wird.
Andernfalls kann es zu Beschadigungen der Maschine
kommen.

Bei Verwendung als Ausgangsspannungs-

quelle:
Ausgangs-spannung Lastimpendanz AM ()
VRL (V) (kW)
+5V 1,5 KWoder mehr M I
+8V 3,5 KWoder mehr AC (OV)
+8V 10k Woder mehr

Externe Spannungsversorgung

Bei Verwendung als Eingang:

Externe +12VDC+5% Stromaufnahm
Spannungsversorgung (V)
] Lastimpedanz
Eingangsstrom (mA) 16;)Nr2r,:goedrer

ov)
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Reduzieren von Motorgerauschen und Kriechstromen (n080)

Stellen Sie die Schaltfrequenz (Pulsfrequenz) des Frequenzumrichter-
Ausgangstransistors ein.

Einstellung [ Pulsfrequenz (kHz) Metalhsche’\i;(i;arusche vom Stérungen und Kriechstrom
7 12 fout (Hz)
8 24 fout (Hz) Hoher Geringer
9 36 fout (Hz)
1 2,5 (kHz)
2 50 (kHz) Nicht GroRer
3 75 (kHz) horbar
4 10,0 (kHz)

Bei den Einstellungen 7, 8 und 9 wird die Ausgangsfrequenz mit dem
angegebenen Faktor multipliziert.

n080=7 fc = Pulsfrequenz

fc = 12 fout —_

1.0kHz i
o fc = Ausgangs-
83.3Hz 208.3Hz  frequenz
0808 fc = Pulsfrequenz
fc = 24 fout 25Ktz
1.0kHz —
iy : fc = Ausgangs-
41.6Hz 104.1Hz  frequenz
1080=9 fc = Pulsfrequenz
2.5kHz
fe=36fout— |
1.0kHz

Pl fc = Ausgangs-
27.7Hz 69.4Hz  frequenz
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Die Frequenzeinstellung ist von der Frequenzumrichterleistung (kVA) abhangig.

Anfangseinstellung Maximaler
Spannungsklasse Leistung ' Trager- Dauerausgangs- Reduzierter
v (kw) Einstellung frequenz strom Strom (A)
(A)
01 4 10kHz 038
0,25 4 10kHz 1,6
200 0,55 4 10kHz 30 h
Einphasig / 1,1 4 10kHz 50
dreiphasig 15 3 7,5kHz 8,0 7,0
2,2 3 7,5kHz 11,0 10,0
40 3 7,5kHz 17,5 16,5
0,37 3 7,5kHz 1,2 1,0
0,55 3 7,5kHz 18 1,6
11 3 7,5kHz 34 30
‘.100’ . 15 3 7,5kHz 48 4,0
dreiphasig
2,2 3 7,5kHz 55 438
30 3 7,5kHz 72 6,3
4,0 3 7,5kHz 9,2 81

1) Reduzieren Sie den Dauerausgangsstrom, wenn Sie als
@ Pulsfrequenz 4 (10 kHz) fur die Frequenzumrichter der
. 200-V-Klasse (1,5 W oder mehr) und die Frequenzum-
richter der 400-V-Klasse einstellen. Den reduzierten
Strom koénnen Sie der obigen Tabelle entnehmen.
[Betriebsbedingung]
» Eingangsversorgungsspannung:
Dreiphasig, 200 bis 230V (200-V-Klasse)
Einphasig, 200 bis 240V (200-V-Klasse)
Dreiphasig, 380 his 460V (400-V-Klasse)
« Umgebungstemperatur:
-10 bis +50°C)
Schutzklasse: IP20, offenes Chassis)
-10 bis +40°C (Schutzklasse: IP20, oben geschlossen;
geschlossenes Wandmontage-Geh&use, Typ NEMA1L)
2) Beilangen Verdrahtungswegen ist die Frequenzumrich-
ter-Pulsfrequenz wie folgt zu verringern:

Verkabelungsweg zwischen

Frequenzumrichter und Bis 50 m Bis 100 m Uber 100 m
Motor
Pulsfrequenz 1%%";200_(1?;" e3n|ger 5 k?ﬁo%%ei vlveznlger 2,5 kHz oder weniger
(Einstellung von n080) 7_8,9)' T 7 8_9)’ ‘ (n080=1,7,8,9)
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3) Wahlen Sie fur die Pulsfrequenz (n080) eine der Einstel-
lungen 1, 2, 3 oder 4, wenn Sie die Betriebsart "Vektorre-
gelung" verwenden, nicht jedoch eine der Einstellungen 7,
8 oder 9.

4) Die Pulsfrequenz wird automatisch auf 2,5 kHz verringert,
wenn die Auswahl fir das Reduzieren der Pulsfrequenz
bei niedriger Drehzahl (n175) auf 1 gesetzt ist und fol-
gende Bedingungen erfllt sind:

Ausgangsfrequenz £5 Hz
Ausgangsstrom 3 110%
Werksseitige Einstellung : 0 (deaktiviert)

Funktion der STOP-Taste des digitalen Bedienfeldes (n007)

Wahlt die Verarbeitung aus, wenn wahrend der Bedienung entweder Gber
die Multifunktionseingangsklemme oder per Datenkommunikation die
STOP-Taste betatigt wird.

Einstellung

Beschreibung

Die STOP-Taste ist wirksam, wenn der Frequenzumrichter entweder Uber die
Multifunktions-Eingangsklemmen oder durch Datenkommunikation bedient wird. Wird
diese Taste gedriickt, stellt der Frequenzumrichter in Abh&ngigkeit von der Einstellung
des Parameters n005 seinen Betrieb ein. Dabei blinkt an der digitalen Bedieneinheit

0 die Alarmmeldung ,, s+~ “. Dieser Stop-Befehl wird vom Frequenzumrichter
beibehalten, bis beide Befehle "Betrieb vorwdrts" und "Betrieb mit rickwérts" den
Zustand "offen" haben oder der per Datenkommunikation iibertragene Betriebsbefehl
null wird.

1 Die STOP-Taste ist unwirksam, wenn der Frequenzumrichter entweder tiber die

Multifunktions-Eingangsklemmen oder durch Datenkommunikation bedient wird.
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7.8 Auswahlen des Stopverfahrens (n005)

Dient zum Auswahlen des Stopverfahrens in Abhéangigkeit vom Anwen-
dungsfall.

Einstellung Beschrelbung
0 [Abbremsen bis zum Stillstand
1 lAuslaufen bis zum Stillstand

* Abbremsen bis zum Stillstand
Beispiel: Es ist die Hochl./Tiefl.-Zeit 1 ausgewabhilt.

Min. Ausgangsfrequenz

susgangs | 09 Tetlzets o2 der Glichsombremscn
(n020 9
frequenz r ‘) no16
S / N K . ___—= Werkseinstellung: 1,5 Hz
: o Zeit —
Betriebsbefeh’l_i___wn_—i Gleichstrombremszeit in Zu-

stand ,Stop" (n090

vorw. (riickw.) (Werkseinstellung: 0,5 s)

* Wenn der Fixsollwert im Betrieb verandert wird

Nach Abarbeitung des FWD- bzw. REV-Betriebsbefehls bremst der Motor
mit der Abbremsrate ab, die durch die fir die Tieflaufzeit festgelegte Zeit 1
(n020) vorgegeben ist, und unmittelbar vor dem Stillstand wird die Gleich-
strombremsung aktiviert. Ebenfalls aktiviert wird die Gleichstrombrem-
sung, wenn der Motor durch Einstellen eines Fixsollwertes abgebremst
wird, der unter der minimalen Ausgangsfrequenz (n016) liegt, und der
FWD- bzw. REV-Betriebsbefehl den Zustand EIN hat.
Wenn die Tieflaufzeit kurz oder das Lasttragheitsmoment grof3 ist, kann
beim Abbremsen ein Uberspannungsfehler (OV) auftreten. In diesem Fall
ist entweder die Tieflaufzeit zu erhéhen oder ein optionaler Bremswider-
stand einzubauen.
Bremsmoment: Ohne Bremswiderstand ca. 20% des Motor-Nenndreh-
moments
Mit Bremswiderstand ca. 150% des Motor-Nenndrehmo-
ments
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« Auslaufen bis zum Stillstand
Beispiel: Es ist die Hochl./Tiefl.-Zeit 1 ausgewabhlt.

Hochl.-Zeit 1

N Tiefl.-Zeit 1
?Usgangs (nOlg (I’:SZO el Auslaufen bis zum
requenz Stillstand
N/
/_—\*— )
R
Betnebsbefer)]l [ o 1

vorw. (rickw.
* Wenn der Fixsollwert im Betrieb verandert wird.

Nach Aufhebung des FWD- bzw. REV-Betriebsbefehls lauft der Motor bis
zum Stillstand aus.

Aktivieren der Gleichstrombremsung

» Strom fiir die Gleichstrombremsung (n089)
Stellt den Strom fir die Gleichstrombremsung in Schritten von 1% (Fre-
quenzumrichternennstrom = 100%) ein.

o Zeit fur die Gleichstrombremsung beim Anhalten (n090)
Stellt die Zeit fur die Gleichstrombremsung beim Anhalten in Schritten
von 0,1 Sekunden ein. Wenn n090 auf O gesetzt ist, wird keine Gleich-
strombremsung ausgefihrt, aber der Frequenzumrichterausgang wird
zum Startzeitpunkt der Gleichstrombremsung in den Zustand AUS
gebracht.

n016
min. Ausgangs-
frequenz

n090

Gleichstrombremszeit im Zustand ,Stop*

Wenn in der Auswahl des Stopverfahrens (n005) das Auslaufen bis zum
Stillstand spezifiziert ist, funktioniert die Gleichstrombremsung im Zustand
"Stop" nicht.
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7.9 Aufbau von Schnittstellen zu externen Geraten
Verwenden der Eingangssignale

Die Funktionen der Multifunktionseingangsklemmen S1 bis S7 kdnnen im
Bedarfsfall durch Setzen der Parameter n051 bzw. n052 verandert wer-
den. Fur unterschiedliche Parametereinstellungen darf nicht derselbe Wert
verwendet werden.

Einstellung Bezeichnung Beschreibung Ref.
0 FWI_D/REV-BetnebsbefehI Einstellung nur aktiviert fiir n052 70
(Dreileitersequenzauswahl)
Befehl "Betrieb vorwarts"
1 G 45
(Zweileitersequenzauswahl)
Befehl "Betrieb rlckwarts”
2 e 45
(Zweileitersequenzauswahl)
3 Externer Fehler (Arbeitskontakteingang) | Frequenzumrichter bleibt bei Eingabe des -
] externen Fehlersignals stehen Digitale
4 Externer Fehler (Ruhekontakteingang) T R -
Bedieneinheit meldet , £~
Setzt den Fehler zuriick. Der Fehlerreset ist
5 Fehlerreset unwirksam, solange das Betriebssignal 48
(Start-Signal) den Zustand EIN hat.
6 Drehzahl-Fixsollwert 1 48
7 Drehzahl-Fixsollwert 2 48
8 Drehzahl-Fixsollwert 3 48
9 Drehzahl-Fixsollwert 4 48
10 Schleichfahrtbefehl 49
11 Auswahl Hochl.-/Tiefl.-Zeit 52
12 Externer Basisblock Motor Tauft bis zum Stillstand aus, wenn ~
(Arbeitskontakteingang) dieses Signal eingegeben wird.
Externer Basishlock Digitale Bedieneinheit meldet
13 (Ruhekontakteingang) RSy -
14 Sughbefehl von 59
Maximalfrequenz )
Solldrehzahl-Fangsignal
Suchbefehlvon
15 . 59
eingestellter Frequenz
16 Befehl "Hochl./Tiefl. halten" 60
17 Auswahl LOCAL/REMOTE 44
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Einstellung Bezeichnung Beschreibung Ref.
Kommunikations-/Steuerkreis-
18 74
Klemmenauswahl
19 Nothaltfehler Frequenzumrichter bleibt bei Eingabe des _
(Arbeitskontakteingang) Nothaltsignals nach dem in n005
20 Nothaltalarm festgelegten Stopverfahren stehen. Wenn _
(Arbeitskontakteingang) das Verfahren "Auslaufen bis zum Stillstand”
21 Nothaltfehler (durch Setzen von n005 auf 1) ausgewahlt _
(Ruhekontakteingang) ist, lduft der Frequenzumrichter unter
Zugrundelegung der mit n022 festgelegten
Tieflaufzeiteinstellung 2 bis zum Stillstand
22 Nothaltalarm aus. Digitale Bedieneinheit meldet _
(Ruhekontakteingang) » S F " (leuchtet bei einem Fehler und
blinkt bei einem Alarm).
23 PID-Regler aufheben 110
24 PID-Intregal-Reset 110
25 PID-Intregal halten 110
Einstellung nur aktiviert fur
34 UP/DOWN-Befehl 1056 (Klemme S7) 71
Einstellung nur aktiviert fur
35 Selbsttest 1056 (Klemme S7) 100

*

In g werden entsprechend den Klemmennummern S1 bis S7 die Ziffern 1 bis 7 ange-

zeigt.

Anfangseinstellung

N Klemme Anfangs- Funktion
einstellung

n050 S1 1 Befehl "Betrieb vorwarts” (Zweileitersequenzauswahl)
n051 S2 2 Befehl "Betrieb rlickwarts" (Dreileitersequenzauswahl)
n052 S3 3 Externer Fehler
n053 S4 5 Fehlerreset
n054 S5 6 Drehzahl-Fixsollwert 1
n055 S6 7 Drehzahl-Fixsollwert 2
n056 S7 10 Schleichfahrtbefehl

Klemmenfunktion bei Dreileitersequenzauswahl

Wenn Klemme S3 (n052) auf 0 gesetzt ist, erhélt die Klemme S1 die
Bedeutung "Betriebs-Befehl", die Klemme S2 die Bedeutung "Stop-Befehl"
und die Klemme S3 die Bedeutung "Drehrichtung vorwarts/rickwarts
(FWD/REV)".

Stop-Schalter (Ruhekontakt)

Betriebs-Schalter (Arbeitskontakt)

—_S1

S2
L ~_S3
SC

:

VS mini

Betriebsbefehl
(Betrieb, wenn Schalter geschlossen)
Stop-Befehl
» (Stop, wenn Schalter offen)
Drehrichtungsauswahl
Drehrichtung vorwarts,

fwenn Schalter offen
4 Drefrichtung riickwarts,
wenn Schalter geschlossen
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Auswahl LOCAL/REMOTE (Einstellung: 17)

Auswahl der Bedienungsart entweder Uber die digitale Bedieneinheit

oder Uber die Einstellungen der Betriebsartenauswahl (n003) und die

Fixsollwertauswahl (n004). Zwischen LOCAL und REMOTE kann nur

im Zustand "Stop" gewahlt werden.

Offen: Betrieb gemaR der Einstellung der Betriebsartenaus-
wahl (n003) oder der Fixsollwertauswahl (n004)

Geschlossen: Betrieb gemaf Fixsollwert und per Betriebsbefehl von
der digitalen Bedieneinheit.

(Beispiel) Einstellungen: n003 = 1, n004 = 2, n008 = 0.

Offen: Betrieb gemaR Fixsollwert von der Multifunktionsein-
gangsklemme FR und per Betriebsbefehl von den Mul-
tifunktionseingangsklemmen S1 bis S7.

Geschlossen: Betrieb gemal Potentiometer-Fixsollwert und per
Betriebsbefehl von der digitalen Bedieneinheit.

Bei eingegebenem Befehl "Betrieb vorwarts/riickwarts" (FWD/REV)
wird das Hoch- bzw. Tieflaufen aktiviert, indem die Signale UP oder
DOWN uber die Multifunktionseingangsklemmen S6 und S7 ohne
Anderung des Fixsollwertes eingegeben werden, so daR der Betrieb
mit der gewiinschten Drehzahl erfolgen kann. Bei Eingabe von UP/
DOWN-Befehlen tiber n056 werden alle fiir n055 eingestellten Funktio-
nen deaktiviert; Klemme S6 wird zu einer Eingangsklemme fiir den UP-
Befehl und Klemme S7 zu einer Eingangsklemme fiir den DOWN-
Befehl.

Multifunktionseingangsklemme

S6 (UP-Befehl) Geschlossen Offen Offen Geschlossen
Multifunktionseingangsklemme

S7 (DOWN-Befehl) Offen Geschlossen Offen Geschlossen
Betriebsstatus Beschl Abbr Halten Halten
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Zeitdiagramm bei Eingabe des UP/DOWN-Befehls

Betrieb mit Dreh- L
richtung vorwérts : '
Up-Befehl S2 4 H .L ] .[ :
Down-Befehl S3 W TR ! )
| 5 :

|
|
! )
1 |
. |
i '

Obere Drehzahlgrenze —— y—i - —q— —--
|

{
|
I

|
1
1 L]
! I
1
1
|
[ !

Untere Drehzahlgrenze

i

!

|

- i
T T —
Ausgangsfrequenz ' f i |
1 H 1 i
By H U H | i

01

e LT L L T

Ubereinstimmung

U = UP (Status "Beschleunigen”)

D = DOWN (Status "Abbremsen")

H = HOLD (Status "Konstante Drehzahl")

U1 = UP (Status "Beschleunigen”; Begrenzung auf obere Drehzahlgrenze)
D1 =DOWN (Status "Abbremsen"; Begrenzung auf untere Drehzahlgrenze)

Hinweise:
1) Wenn der UP/DOWN-Befehl ausgewahlt ist, wird die obere Grenzdrehzahl ohne
Berucksichtigung des Fixsollwertes eingestellt.

Obere Drehzahlgrenze = Maximale Ausgangsfrequenz (n011)
" Fixsollwert-Obergrenze (n033))/100

2) Der untere Grenzwert ist entweder die minimale Ausgangsfrequenz (n016) oder die Fix-
sollwert-Untergrenze (n034) (je nachdem, welcher Wert der groR3ere ist).

3) Wenn der Betriebsbefehl "Drehrichtung Vorwarts/Rickwérts (FWD/REV)" eingegeben
wird, beginnt der Betrieb mit der unteren Grenzdrehzahl ohne einen UP/DOWN-Befehl.

4)  Wenn der Schleichfahrtbefehl wahrend des durch den UP/DOWN-Befehl gestarteten
Betriebs eingegeben wird, hat der Schleichfahrtbefehl Vorrang.

5) Die Drehzahl-Fixsollwerte 1 bis 4 sind bei ausgewahltem UP/DOWN-Befehl nicht wirk-
sam. Drehzahl-Fixsollwerte sind wirksam im laufendem Betrieb und bei Vorliegen des
Zustands HOLD (Angehalten) wirksam.

6) Wenn die HOLD-Ausgangsfrequenz-Speicherauswahl (n100) auf "1" gesetzt ist, kann
die Ausgangsfrequenz registriert werden, solange der Zustand HOLD andauert.

Einstellung Beschreibung
0 Ausgangsfrequenz wird im Zustand HOLD nicht registriert.
Wenn der Zustand HOLD fir 5 Sekunden oder langer andauert, wird die
1 Ausgangsfrequenz registriert und der Frequenzumrichter mit dieser Frequenz neu
gestartet.
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« Kommunikations-/Multifunktionseingangsklemmenauswahl-Ein-
gang (Einstellung: 18)

Es kann zwischen den Betriebsarten "Kommunikationsbefehl", "Steuer-
signal per Multifunktionseingangsklemme™ und "Befehl von der digita-
len Bedieneinheit" umgeschaltet werden.

Der Betriebshefehl per Datenkommunikation und der Fixsollwert sind
wirksam, wenn die Multifunktionseingangsklemme fiir diese Einstellung
den Zustand "geschlossen" hat (Register Nr. 0001H, 0002H).

Der Betriebsbefehl in der Betriebsart LOCAL/REMOTE und der Fixsoll-
wert sind wirksam, wenn sie den Zustand "offen” hat.

Verwenden des analogen Multifunktionseingangs (n077, n078, n079)

Das Eingangs-Analogsignal (0 bis 10 V oder 4 bis 20 mA) fur die Klemme
CN2 der digitalen Bedieneinheit JVOP-140 kann als Hilfsfunktion fur den

Drehzahl-Fixsollwert-Haupteingang fir die Steuerkreisklemmen (FR oder
RP) verwendet werden. Naheres zum Eingangssignal siehe Blockschalt-
bild auf Seite 111.

Bei Verwendung des Signals der Klemme CN2 der digitalen
Bedieneinheit JVOP-140 als Multifunktions-Analogeingang

. darf dieses niemals als Zielwert oder Ruhrfuhrwert des PID-
Reglers verwendet werden. (Der PID-Regler ist deaktiviert,
wenn n128 auf 0 gesetzt ist.)

Multifunktionseingangsauswahl (n077)
Nr. Bezeichnung Einheit Einstellbereich | Anfangseinstellung

n077 | Multifunktionseingangsauswahl _ Ohis4 0
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Einstellung von n077

Einstellung Bezeichnung Beschreibung

0 Deaktiviert Der Multifunktionseingang ist nicht aktiv.

Hilfsfixsollwert (FREF2) Wenn im Drehzahl-Fixsollwert der Fixsollwert 2 is ausgewahlt
st, wird das analoge Eingangssignal fir die Klemme CN2

1 rum Fixsollwert. Die Einstellung von n025 wird ungiiltig.

Hinweis: Stellen Sie die Fixsollwertverstérkung auf n068 oder
n071 und den Fixsollwertversatz auf n069 oder n072 ein.

9 Fixsollwertverstarkung  [Geschlossen, wenn die Einstellfrequenz mit der Frequenz-
(FGAIN) umrichter-Ausgangsfrequenz ubereinstimmt.
Fixsollwertversatz Stellen Sie FGAIN auf Parameter n60 oder n074 und FBIAS
(FBIAS) auf Parameter n061 oder n075 fiir den Haupt-Fixsollwert ein.

3 Addieren Sie anschlieBend FBIAS zum resultierenden Fix-

sollwert.
Der zu addierende Betrag von FBIAS wird auf n79 einge-
stellt.

4 Frequenzerkennung Addierep Sie VBIAS zur Ausgangsspannung nach der U/f-

Konversion.
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Analogeingangspegel

@ Hilfsfixsollwert (n077=1)
FREF2

100%

)
)
1
1
1
|
|
i
1
1
1
!

0%

ov 10V
(4mA) (20mA)
100 % = Max. Ausgangsfrequenz (n011)

® Fixsollwertversatz (n077=3)

FBIAS
no78r-——"""--""""5
{s)
0% rev V30V
{4mA) (20mA)
-n078

@ Fixsollwertverstarkung (n077=2)
FGAIN

200 === ---m--

1.00 [-----

|
b
1
1
1
1
1
]
I
|
|
:

1

:
0 1
oV 5V 10V
(4mA) (20mA)

@ Ausgangsspannungsversatz (n077=4))
VBIAS

100%

0%

ov 10V
(4mA) {20mA)

Der zu addierende VBIAS-Wert
ist fir Frequenzumrichter der
400-V-Klasse doppelt so grof3.

Multifunktions-Analogeingangssignalauswahl (n078)

Parameter Nr. Bezeichnung Einheit Einstellbereich Anfangs-
einstellung
0 = Klemme fiir digitale Bedieneinheit
078 Multifunktions-Analoge- (Spannung: 0 bis 10 V) 0
n ingangssignalauswahl 1 = Klemme fur digitale Bedieneinheit
(Strom: 4 bis 20 mA)
Einstellung des Fixsollwertversatzes (n079)
Parameter Nr. Bezeichnung Einheit Einstellbereich Anfangs-
einstellung
) . 0 bis 50
Einstellung des Fixsoll-
n079 Insteflng des Fixso 100% / max. Ausgangsfrequenz 10
ertversatzes
(n011)
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Verwenden der Ausgangssignale (n057, n058, n059)

Die Funktionen der Multifunktions-Ausgangsklemmen MA, MB, P1 und P2
kénnen bei Bedarf durch Setzen der Parameters n057, n058 und n059
geéndert werden.
* Funktionen der Klemmen MA und MB: Einstellung auf n057
e Funktion der Klemme P1: Einstellung auf n058

* Funktion der Klemme P2: Einstellung auf n059

Ein- Bezeichnung Beschreibung Sle-he
stellung Seite
Geschlossen bei Auftreten einer Frequenzumrichter-Fehl-
0 Fehler ) -
funktion.
Geschlossen, wenn entweder ein FWD/REV-Befehl einge-
1 In In Betrieb geben oder vom Frequenzumrichter eine Spannung aus- -
gegeben wird.
j o Geschlossen, wenn die eingestellte Frequenz mit der Fre-
2 Frequenziibereinstimmung ; . L 79
quenzumrichter-Ausgangsfrequenz iibereinstimmt.
3 Drehzahl null Geschlossen, wenp ldle Frequenzumrlchter—Ausgangsfre- _
quenz unter der minimalen Ausgangsfrequenz liegt.
4 Frequenzerkennung JAusgangsfrequenz 3 Frequenzerkennungspegel (n095) 56
5 Frequenzerkennung JAusgangsfrequenz £ Frequenzerkennungspegel (n095) 56
6 Uberdrehmomenterkennung 55
(Arbeitskontaktausgang) -
7 Uberdrehmomenterkennung _ o
(Ruhekontaktausgang)
10  [Geringfiigiger Fehler Geschlossen, wenn der Alarm angezeigt wird. -
11 |Basis blockiert Geschlossgn, wenn der Frequenzumrichterausgang abge- _
schaltet wird.
. Geschlossen, wenn unter LOCAL/REMOTE "LOCAL" aus-
12 [Betriebsart u -
gewahlt wurde.
13 Frequenzumrichter betriebsbe- |Geschlossen, wenn keine Frequenzumrichter-Fehlfunktion
reit festgestellt wurde und Betriebsbereitschaft vorliegt. -
12 |Fehler-Neustart Geschlos;en wahrend eined Neustartversuchs nach einer _
Fehlfunktion.
15 [Unterspannung Geschlossen, wenn Unterspannung festgestellt wird. -
16 |Ruckwértsdrehrichtung Zisgchlossen wahrend des Betriebs in Ruckwartsdrehrich- _
17 |brehzanisuche Geschlossen.,.wenn der Frequenzumrichter eine Drehzahl- _
suche durchfiihrt.
Dat b der K Betrieb der Multifunktions-Ausgangsklemme unabhangig
18 niia?ir;iusga & von der Rommu-y oy Frequenzumrichterbetrieb (per MEMOBUS-Kommu- 89
nikation).
19 [Kein PID-Riickfiihrsignal Geschlossen, wenn kein PID-Ruckftihrsignal vorliegt 109
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Anfangseinstellung der Multifunktions-Ausgangsklemmen

Nr. Klemmen Anfangseinstellung
n057 MA, MB 0 (Fehler)
n058 Pl 1(in Betrieb)
n059 P2 2 (Frequenzibereinstimmung)

« Signal "Frequenzibereinstimmung" (Einstellung = 2)

)
Fangbereich Haltebereich
+2Hz ) +4Hz
Ausgangsfrequenz
Signal "Frequenz- Ein

Ubereinstimmung"

VS-606V7 Bedienungsanleitung 85



ABSCHNITT 7 — Parameterbeschreibung

7.10 Einstellen der Frequenz durch Eingabe eines Stromsollwertes

Beim Einstellen der Frequenz
durch Eingeben eins Stromsoll-
wertes (4 bis 20 mA oder 0 bis 20
mA) Uber die Steuerkreisklemme
FR ist der DIP-Schalter SW1 auf
der Steuerkreis-Leiterplatte auf "I"
einzustellen.

SW1 ist nach Entfernen der digita-
len Bedieneinheit zuganglich.

SW2

Sw2

Geben Sie niemals einen Eingangsspannungssollwert auf
@ die Steuerkreisklemme FR, wenn der DIP-Schalter SW2 auf
- "I" steht. Hierdurch kdnnte der Frequenzumrichter bescha-
digt werden.
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Auswahl des Stromsollwertes

Nachdem Sie den DIP-Schalter (U/I-Umschalter von SW2) in die Stellung
"I" gebracht haben, driicken Sie an der digitalen Bedieneinheit die Taste

.|PRGM |“, und stellen Sie die folgenden Parameter ein.

Stromsollwert (4-20 mA): Parameter n004=3
Stromsollwert (0-20 mA): Parameter n004=4

* Einstellung: n003 =0 Dricken Sie an der digitalen Bedie-

S| B neinheit die Tasten zum Starten bzw.
‘ Stoppen des Frequenzumrichters.
Strom- Schalten Sie zwischen den Drehrich-
sollwert  ~————= ¢R tungen durch Setzen der LED F/R
4-20 mA R FC um.
oder 1 L i Stellen Sie die Frequenz iiber das
0-20 mA .
(n004=3 analoge Stromsignal [0-100% (max.
oder 4) Frequenz)/4-20 mA] ein, das an die
« Einstellung: n003 = 1 Steuerkreisklemme angeschlossen
—— ist.
Betrieb/ _OAO_AA_’”‘_ ]
Stop vorw. o—— S Stellen Sie Betrieb/Stop und VORW./
nggerﬁ’ckw' ; ° RS RUCKW. durch Umschalten des an
Strom- i die Steuerkreisklemme angeschlos-
solwert —___ eq senen Gerats ein.
420mA ———rc Die Multifunktions-Eingangsklem-
oder N men S1 und S2 werden auf Vorwarts-
0-20mA betrieb/STOP (n050=1) bzw.
s, Riickwértsbetrieb/STOP (n051=2)
eingestellt.

Stellen Sie die Frequenz lber das

analoge Stromsignal [0-100% (max.
Frequenz)/4-20 mA] ein, das an die
Steuerkreisklemme angeschlossen

Die Fixsollwertverstarkung (n060) und der Fixsollwertversatz (n061) kon-
nen auch dann eingestellt werden, wenn die Eingabe des Stromsollwertes
ausgewahlt ist. Naheres hierzu finden Sie im Abschnitt "Anpassen des Fix-
sollwert-Einstellsignals" auf Seite 81.
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7.11 Einstellen des Fixsollwertes durch Eingabe einer Impulsfolge

Der Fixsollwert kann eingestellt werden, indem eine Impulsfolge von der
Multifunktions-Eingangsklemme eingegeben wird.

Spezifikationen fir die Eingangsimpulse

e Spannung fur logisch "Low": 0,8 V oder darunter
e Spannung fur logisch "High": 3,5 bis 32 V

» H-Tastverhéltnis: 30 bis 70%

* Impulsfrequenz: 0 bis 30 kHz

FixsollwertverfahrenMax. Ausgangsfrequenz

Der Fixsollwert ist ein Wert, der sich ergibt, indem das Verhaltnis der maxi-
malen Eingangsimpulsfrequenz zur tatsachlichen Eingangsimpulsfre-
guenz mit der maximalen Ausgangsfrequenz multipliziert wird.

Eingangsimpulsfrequenz
Minimale Impulsfolgefrequenz (n149) ~ 10

Frequenzsollwert = ~ Maximale Ausgangsfrequenz (n011)

Y L @ Betrieb/Stop und VORW./
'—O. RUCKW. kénnen uber einen
Sg:&i?fmpgo—— $1 an die Steuerkreisklemme
Betrieb/Stop o S2 angeschlossenen Schalter
riickwrts SC ausgewahlt werden.
RP Die Fre i
- guenzeinstellung '
kann Uber das Impulsfolgesi-
Sollwert- FC gnal [0 bis 100% (Maximal-
Impuls- frequenz)/0 bis 33 kHz]
generator vorgenommen werden, das
der Multifunktions-Eingangs-
klemme zugefihrt wird.
Parzrpeter Bezeichnung Einheit | Einstellbereich [ Anfangseinstellung
n003 Betriebsbefehlsauswahl 1 0bis2 0
n004 Fixsollwertauswahl 1 0bis6 0
n149 Impulsfolgeeingangsskalierung 1 100 bis 3000 2500
1=10Hz (33kHz) (25kHz)
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Motorkippschutz (Strombegrenzung)

Fuhrt eine automatische Anpassung der Ausgangsfrequenz und des Aus-
gangsstromes in Abhangigkeit von der Last durch, damit der Betrieb fort-
gesetzt werden kann, ohne daf3 der Motor blockiert wird.

» Kippschutzwert (Strombegrenzungswert) wahrend des Hochlaufens
(n093)

Legt den Wert fur den Kippschutz (d.h. die Strombegrenzung) wahrend
des Hochlaufens in Schritten von 1% fest (Frequenzumrichternennstrom =
100%).

Werksseitige Einstellung: 170%

Eine Einstellung von 200% deaktiviert den Kippschutz (d.h. die Strombe-
grenzung) wahrend des Hochlaufens. Wenn der Ausgangsstrom wahrend
des Hochlaufens den fur n093 festgelegten Wert tberschreitet, wird das
Hochlaufen gestoppt und die erreichte Frequenz beibehalten. Sinkt der
Ausgangsstrom wieder auf den fiir n093 festgelegten Wert, beginnt der
Hochlaufvorgang erneut.

Motorstrom

* Beendet den Hochlaufvorgang, um ein Blockieren
des Motors zu verhindern.

t Der Haltebereich (Hysterese) des Kippschutzes
beim Beschleunigen betragt ca. 5% vom Frequenz-
umrichternennstrom.

[ROIS] RN . N

Ausgangs-
frequenz

Zeit

Im Parameterausgabebereich [Ausgangsfrequenz > max. Spannung fur
Ausgangsfrequenz (n013)] setzt die folgende Gleichung den Wert fir den
Kippschutz (d.h. fur die Strombegrenzung) wahrend des Hochlaufens
automatisch herab.

Wert des Kippschutzes &der Strombegrenzung) wéhrend

des Beschleunigens im konstanten Ausgangsbereich

_ Wert des Kippschutzes (der Strombegrenzung) | Maximal -A f 013
wéhrend des Beschleun(lgens (n093) =l spannu:l?ssgaﬁzg?rr;%iéiguenz ot

Wert des Kippschutzes wéh-

rend des Beschleunigens [~~~ N 777 Kippschutz wahrend des Be-

schleunigens (n093)

- Kippschutzgrenze wahrend des Be-
“~.__ schleunigens (40% von n093)

o e e

Ausgangsfrequenz

Maximalspannungs-
Ausgangsfrequenz n013
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» Wert des Kippschutzes (der Strombegrenzung) im laufenden Betrieb
(n094)

Legt den Wert fir den Kippschutz (d.h. die Strombegrenzung) wéhrend des
Hochlaufens in Schritten von 1% fest (Frequenzumrichterstrom = 100%).

Werksseitige Einstellung: 160%

Eine Einstellung von 200% deaktiviert den Kippschutz (d.h. die Strombe-
grenzung) wahrend des laufenden Betriebs.

Wenn die fur eine festgelegte Drehzahl eingestellte Kippschutz-Strombe-
grenzung den fir n094 festgelegten Wert fiir mehr als 100 ms tberschrei-
tet, setzt der Abbremsvorgang ein.

Wenn der Ausgangsstrom den fir n094 festgelegten Wert Giberschreitet,
wird der Abbremsvorgang fortgesetzt. Geht der Ausgangsstrom auf den
fur n094 festgelegten Wert zurtick, wird wieder bis zur eingestellten Fre-
guenz beschleunigt.

Im Betrieb kénnen die fur den Kippschutz gultigen Hochlauf- bzw.
Abbremseinstellungen entweder tUber die Hochlaufzeit 1 (n019) und die
Tieflaufzeit 1 (n020) oder Uber die Hochlaufzeit 2 (n021) und die Tieflauf-
zeit 2 (n022) festgelegt werden.

Motorstrom

* Verringert die Frequenz, um ein Blockieren des
Motors zu verhindern.

H T Zu Beginn des Hochlaufvorgangs betrégt der
— Zeit Haltebereich (Hysterese) des Kippschutzes ca.

ﬁgaﬂiﬂgs' 5% vom Frequenzumrichternennstrom.
A ; ;
. ' Zeit
_—\'—{ /_
190msec, '

-
-

Kippschutz im Betrieb
« Aktivierung der automatischen Kippschutz-Reduzierung (n115)

Der Wert fiir das Einsetzen des Kippschutzes kann im Parameterausgabe-
bereich automatisch reduziert werden.

Parameter Nr. Bezeichnung Einheit |Einstellbereich | Anfangseinstellung
115 Aktivierung der automatischen . 0=Deaktiviert 0
Kippschutz-Reduzierung 1=Aktiviert
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Einstellung von n115

Einstellung Function

Als Wert fur den Kippschutz wird in allen Frequenzbereichen der fir den Parameter n094
eingestellte Wert bernommen.

Wie im folgenden gezeigt wird, wird der Kippschutzwert im Parameterausgabebereich
automatisch verringert (max. Frequenz > max. Spannung Ausgangsfrequenz).

Die Untergrenze betragt 40% des fir n094 eingestellten Wertes.

0

<—— Konstantausgabebereicham
Betriebswert

]
1 : n094 x Max. Spannung Ausgangsfrequenz n013
n094 ) AUSgangsirequenz

Unterer Grenzwert
40% von n094 }> _______ B

no13 Ausgangsfrequenz

» Auswahl der Hoch- bzw. Tieflaufzeit wahrend des Kippschutzes (n116)

Mit dieser Funktion kann die Hoch- bzw. Tieflaufzeit beim Einsetzen des
Kippschutzes im Betrieb den beiden Parametern n021 und n022 zugewie-
sen werden.

Parzr:eter Bezeichnung Einheit | Einstellbereich [ Anfangseinstellung
Hochlauf- und -
n115 Tieflaufzeitauswahl wahrend des - O:Degkt|V|ert 0
. 1=Aktiviert
Kippschutzes
Einstellung n116
Einstellung Funktion
0 Hoch- bzw. Tieflaufzeit ist durch die Hoch- bzw. Tieflaufzeit Loder 2 festgelegt.
1 Als Hoch- bzw. Tieflaufzeit ist die Hoch- bzw. Tieflaufzeit 2 (n021, n022) fest eingestellt.

» Kippschutzfunktion (Strombegrenzung) wahrend des Tieflaufens
(n092)

Um Uberspannungen wahrend des Abbremsens zu vermeiden, verlangert
der Frequenzumrichter die Tieflaufzeit automatisch in Abhangigkeit vom
Wert der Hauptkreisgleichspannung. Bei Verwendung eines optionalen
Bremswiderstands ist n092 auf 1 zu setzen.
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Steuert die Tieflaufzeit bei
einer Unterspannungs-
Fehlfunktion

Einstellung Kippschutz (Strombegrenzung) wahrend der
Abbremsung
0 Aktiviert
1 Nicht aktiviert (wenn Bremswiderstand
installiert)

FREQUENZ

Zeit

Eingestellte
Abbremszeit
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7.12 Verringern von Motordrehzahlschwankungen
Schlupfkompensation (in der Betriebsart , U/f-Steuerung”, n002=0)

Mit zunehmender Last geht die Motordrehzahl zurlick, wahrend der Motor-
schlupf zunimmt. Die Schlupfkompensationsfunktion regelt die Motordreh-
zahl auch bei variabler Last auf einen Parameterwert.

Wenn der Frequenzumrichter-Ausgangsstrom gleich dem Motornennst-
rom ist (n036), wird die Kompensationsfrequenz zur Ausgangsfrequenz
addiert.

Kompensationsfrequenz = Motornennschlupf (n106)
Ausgangsstrom —Motorleerlaufstrom (n110)

Stromsollwert der
A . — Motorleerlaufstrom (n110
elektronischen Thermosicherung (n036) ( )

" Schlupfkompensationsverstarkung (n111)

Zugehorige Parameter

Parameter Bezeichnung Einheit Einstellbereich Anfangs-
Nr. einstellung
fi 0, i - -
036 IMotornennstrom 0.1A ?otr)Tl]s 150% vom Frequenzumrichter-Nennst .
Schiupfki ti -
ni1g [ UPIKOMPENSAUONSVEE 1 g 1 1y o bis 2,5 00
stéarkung
n110  |[Motorleerlaufstrom 1% [0 bis 99% (100% = Motornennstrom n036) *
Primare Schlupfkompen 0.0bis 255
nl12 . imare c uptko p? sa- 0,1s enn 0,0 s eingestellt sind, betragt die Verzo- 2,0s
tions-Verzogerungszeit )
gerungszeit 2,0 s
n106 Motornennschlupf 0,1Hz 10,0 bis 20 Hz *

* Je nach Frequenzumrichterleistung unterschiedlich.

Hinweise: 1. Unter folgender Betriebsbedingung erfolgt keine Schlupfkompensation:
Ausgangsfrequenz < minimale Ausgangsfrequenz (n016).
2. Bei Energierlickspeisung erfolgt keine Schlupfkompensation.
3. Wenn fir den Motornennstrom (n036) ein Wert von 0,0 A eingestellt ist, erfolgt
keine Schlupfkompensation.
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7.13 Motorschutz
Motoriberlasterkennung

Der VS-606V7 schiitzt den Motor mit einem eingebauten elektronischen
Uberlastrelais (Thermorelais) vor Uberlastung.
* Motornennstrom (Thermorelais-Referenzstrom, n036)
Dieser Parameter ist auf den Nennstrom einzustellen, der auf dem
Typenschild des Motors angegeben ist.

Hinweis: Eine Einstellung auf 0,0 A deaktiviert die Motorliberlastungs-Schutzfunktion.
» Aktivierung des Motorlberlastungsschutzes (n037, n038).

Einstellung von n037 Eigenschaften des elektronischen Thermo-Uberlastungsschutzes
0 Gltig fir Universalmotor
1 Gltig fur tastverhaltnisgesteuerte Stromrichtermotoren
2 Kein elektronischer Thermouberlastungsschutz
Parameter Bezeichnung Einheit Einstellbereich Anfangs-
Nr. einstellung
n038  [Schutzparameterauswahl [ 1 min |1 bis 60 min 8 min

Die elektronische Thermouberlastungsschutzfunktion tiberwacht die
Motortemperatur unter Beriicksichtigung des Frequenzumrichter-Aus-
gangsstromes und der Zeit und verhindert so ein Uberhitzen des Motors.
Wenn das elektronische Thermorelais aktiviert ist, tritt ein , =L ¢ “ Fehler
auf. Gleichzeitig wird der Frequenzumrichterausgang abgeschaltet, so
dafR sich der Motor nicht zu stark aufheizen kann. Wenn ein Frequenzum-
richter nur einen Motor ansteuert, ist ein externes Thermorelais nicht erfor-
derlich. Werden dagegen mit einem Frequenzumrichter mehrere Motoren
betrieben, missen Sie an jedem Motor ein Thermorelais installieren.
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» Universalmotoren und tastverhaltnisgesteuerte Stromrichtermotoren

Bei Asynchronmotoren ist hinsichtlich ihrer Kilhiméglichkeiten zwischen Uni-
versal- und Stromrichtermotoren zu unterscheiden. Daher arbeitet die Motor-
Uberlast-Schutzfunktion bei diesen beiden Motortypen unterschiedlich.

Beispiel fur einen Motor der 200-V-Klasse

Kihlwirkung Drehmomentcharakteristik Elektronischer Thermotiberlastschutz
Wirksam beim Betrieb o o Ein oz : Fehler (Motor-Uberlast-
mit 50/60 Hz am offentli- S -_Ku Z.Zimggr- " schutz) tritt auf, wenn der Motor
chen Versorgungsnetz 140 ’ﬁe ﬂ%éghm emé)m cténdig bei 50160 Hz oder weniger
Dreh- \ Im Dauer- und 100% Last betrieben wird..
mo- % ¢!\ bEtrieb
ment 8
(%)  ssffp=-f "‘x.; ‘T
5 T Sa —]
£ |EENEREN
g 3 lZO 60 120
o Betriebsfrequenz (Hz)
5
Grundfrequenz 60 Hz
(UIf fur Eingangsspannung 220 V/60 Hz)
Zum Betrieb mit niedriger Drehzahl muR
das Drehmoment begrenzt werden, um
den Anstieg der Motortemperatur aufzu-
halten.
Wirksam auch beim 80— [ —Kupzzgit Der elektronische Thermoiiberlast-
Betrieb mit niedriger [ nc’ﬁ:ﬁ'ggﬁ ek, schutz wird auch im Dauerbetrieb mit
Drehzahl (ca. 6 Hz) 150 . klgqﬁrrvrwrjmelnt 50/60 Hz oder weniger und 100%
Dreh- Im Daujr- Last nicht aktiviert.
mo- |y bétridb
ment N T
5 O SR NAVE
g Y e e e S B
<
5 ) L
g Bétriebsfreduenz (H)
&
Grundfrequenz 60 Hz
(U/f fir Eingangsspannung 220 V/60 Hz)
Zum Dauerbetrieb mit niedriger Drehzahl
ist ein Stromrichtermotor einzusetzen.
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7.14 Steuern des Lufters

Zur Verlangerung der Lebensdauer kann das Kiihlgeblase so eingestellt
werden, dal3 es nur arbeitet, wenn der Frequenzumrichter in Betrieb ist.

n039 =0 . Nur bei laufendem Frequenzumrichter in
(werksseitige Einstellung) Betrieb.
(Nachlauf fir 1 Minute nach AuRRerbetrieb-
nahme des Frequenzumrichters.)
1 . In Betrieb, solange die Versorgungsspan-
nung eingeschaltet ist.

7.15 MEMOBUS-/MODBUS-Datenkommunikation

Eine serielle Datenkommunikation mit dem VS-606V7 ist méglich, wenn
die speicherprogrammierbare Steuerung (SPS, MEMOCON-Serie) und
ein MEMOBUS-System vorhanden sind.

MEMOBUS-/MODBUS-Datenkommunikation

Das MEMOBUS-System besteht aus einer Master-Einheit (SPS) und einer
oder mehreren Slave-Einheiten (1 bis 31 Gerate vom Typ VS-606V7).

Die Kommunikation zwischen der Master-Einheit und den Slave-Einheiten
erfolgt in serieller Form und in Abh&angigkeit vom Betriebsprogramm in der
Master-Einheit. Dabei 16st die Master-Einheit die Kommunikation aus,
wahrend die Slave-Einheiten auf die Anforderungen der Master-Einheit
antworten.

Die Master-Einheit sendet immer nur an eine Slave-Einheit ein Signal.
Jede Slave-Einheit besitzt eine zuvor registrierte Adressennummer, die
von der Master-Einheit zur Abwicklung der Signalkommunikation verwen-
det wird. Die Slave-Einheit fuhrt die per Datenkommunikation empfange-
nen Anweisungen zur Durchfiihrung der angegebenen Funktionen aus
und Ubermittelt Antwortdaten an die Master-Einheit.

MEMOCON Serie

VS-606V7 VS-606V7 VS-606V7

[ ]

| S————

S o0 0

Beispiel fir eine RS-485-
Datenkommunikation
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Spezifikationen zur Datenkommunikation

Schnittstelle RS-422, RS485

Synchronisation JAsynchron (Start-Stop-Synchronisation)

Baudrate: 2400, 4800, 9600 oder 19200 bps (einstellbar)

Datenwortlange: 8 Bit (fest)

Paritat: Priifung auf gerade oder ungerade Paritat oder keine Paritatspriifung (ein-
stellbar)

Stopbits: 1 Bit (fest)

Kommunikations-protokoll  [MEMOBUS (MODBUS) (nur RTU-Modus)

Max. Anzahl der anschlieR3-
baren Frequenzumrichter

Kommunikations-
Parameter

31 units (When using RS-485

Datenkommunikations-AnschluBklemmen

Verwenden Sie die folgenden Klemmen S+, S-, R+ und R- zur MEMO-
BUS-Kommunikation. Andern Sie dazu den AbschluRwiderstand wie
nachstehend gezeigt.

Bei RS-422- und RS-485-Kommunikation:

Bringen Sie nur den Frequenzumrichter-Schalter SW2 ON/OFF am
AbschluBpunkt (von der SPS aus gesehen) in die Position EIN.

RS-422A
oder RS-485

Schalter Sw2 Ein/Aus

SW1 SW2
@ PNP (S E——j4— AUSE—J EIN
NPN mE——+— VE_J |
DOOOOOOOOOO

S+ S-

DOO0O0O0O0O0OD

Hinweise: 1. Verlegen Sie Datenleitungen getrennt von den

Hauptkreisleitungen und anderen Starkstrom-
etungen. QOO

2. Verwenden Sie als Datenkabel abgeschirmte
Leitungen; schlieBen Sie ein Ende der Schir- P2 IR+ IR -
mung an die Erdungsklemme an, und sorgen
Sie dafir, daB das andere Ende nicht ange-
schlossen wird, damit es nicht durch Stérun- PC N
gen zu Fehlfunktionen kommt

3. Wenn die Datenkommunikation tber eine RS-
485-Schnittstelle erfolgt, schlieBen Sie die
Klemmen S+ und S- sowie R+ und R- an
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Verfahren zur Datenkommunikation mit einer SPS

Nachstehend wird das Verfahren zur Datenkommunikation mit einer SPS
beschrieben.

1)

2)
3)
4)

5)
6)

Lassen Sie die Spannungsversorgung zunachst ausgeschaltet, und
verbinden Sie die SPS und den VS-606V7 Uber das Datenkabel mit-
einander.

Schalten Sie die Spannungsversorgung EIN.

Stellen Sie die zur Datenkommunikation erforderlichen Parameter
(n151 bis n157) unter Verwendung der digitalen Bedieneinheit ein.
Schalten Sie die Spannungsversorgung einmal AUS, und vergewis-
sern Sie sich, dal3 die Anzeigen an der digitalen Bedieneinheit voll-
standig geléscht wurden.

Schalten Sie die Spannungsversorgung wieder EIN.

Die Datenkommunikation mit der SPS beginnt.

98
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Einstellen der zur Datenkommunikation erforderlichen Parameter

Zur Datenkommunikation mit der SPS missen kommunikationsbezogene
Parameter (n151 bis n157) eingestellt werden. Dies ist jedoch wahrend
der Datenkommunikation nicht méglich. Die Einstellung muf daher stets
vor Beginn der Datenkommunikation erfolgen.

Anfangs-

Parameter Bezeichnung Beschreibung einstellung

. Bediener
: Steuerkreisklemmen 0
: Datenkommunikation

: Kommunikationskarte (optional)

: Lokales Potentiometer (an der digitalen Bedieneinheit
. Frequenzsollw. 1 (n024)

: Steuerkreisklemmen (Spannung 0 bis 10 V)

: Steuerkreisklemmen (Strom 4 bis 20 mA)

: Steuerkreisklemmen (Strom 0 bis 20 mA)

: Impulsfolge

: MEMOBUS-Kommunikation (Register Nr. 000211)

: Bedieneinheits-Anschluklemmen (Spannung 0 bis 10 V)
: Bedieneinheits-AnschluRklemmen (Strom 4 bis 20 mA)
: Kommunikationskarte (optional)

: Zeitiberschreitungserkennung (Anhalten aus dem
JAuswahl der Zeitliber- freien Betrieb)

schreitungserkennung 1: Zeitiberschreitungserkennung (Auslaufen bis zum
Uberwacht die Zeit zwi- Stillstand mit Drehzahlreduzierungszeit 1)

n151 [schen der Ubertragung und|2 : Zeitiberschreitungserkennung (Auslaufen bis zum 0
dem Empfang der korrek- Stillstand mit Drehzahlreduzierungszeit 2)

ten Daten von der (Maxi- |3 : Zeitliberschreitungserkennung (Dauerbetrieb, Warn-
malzeit: 2 s) anzeige)

: Zeitiberschreitungserkennung nicht aktiviert

n003  [Betriebsbefehlsauswahl

n004  JAuswahl des Fixsollwertes

Ol ~~NoOo U hwWNRPO|lWNEF O

Kommunikationsfrequenz
n152  JAuswahl der Sollwert-Uber-
achungseinheit

FINEEIES
o
=
x
N

10,1%
n153  [Slave-Adresse Einstellbereich: 0 bis 32* 0
: 2400 bps
4800 bps
19600 bps
19200 bps

: Gerade Paritat
: Ungerade Paritat 0
: Keine Paritatspriifung
n156 [Senden der Wartezeit Einstellgrenzen: 10 ms bis 65 ms, in Schritten von 1 ms 10 ms
0: RTS-Steuerung
n157  |RTS-Steuerung 1: Keine RTS-Steuerung (RS-422A, 1-zu-1-Kommunika- 0
tion)

n154  |Baudratenauswahl

IAuswahl der Paritatspri-

n155
fung

NPFRPO|lWwN - O

*  Wenn die Adresse auf 0 gesetzt ist, antwortet die Slave-Einheit nicht auf Anforderungen
der Master-Einheit.

Die Uberwachung des Betriebsstatus' von der SPS, das Einstellen und
Abrufen von Parametern, der Fehlerreset und das Vorgeben von Sollwer-
ten Uber den Multifunktionseingang kdnnen unabh&angig vom Betriebsbe-
fehl oder von der Auswahl des Fixsollwertes ausgefuhrt werden.
Sollwerte, die von der PLC iber den Multifunktionseingang zugefiihrt wer-
den, werden Uber eine logische ODER-Funktion mit den Eingabebefehlen
von den Multifunktions-Eingangsklemmen S1 bis S7 verkniipft.
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Datenformat
Zur Datenkommunikation sendet die Master-Einheit STave-Adresse
(also die SPS) einen Befehl an die Slave-Einheit (VS- Funktionscode

606V7), die darauf antwortet. Die Konfiguration zum
Senden und Empfangen ist rechts dargestellt. Die
Lange der Daten ist je nach Inhalt der Befehle (Funk- Daten
tionen) unterschiedlich.

Fir das Intervall zwischen zwei Meldungen muf3 fol-
gende Zeitspanne aufrechterhalten werden:

Fehlerprifung

VS-606V7 VS-606V7 VS-606V7

-t (S)
Referenz- Referenz- Referenz-
meldung meldung meldung

24 Bits  Einstellung 24 Bits 10 ms oder mehr
von n156

» Slave-Adresse: Frequenzumrichteradresse (0 bis 32). Eine Einstellung auf
0 sognalisiert, daf3 es sich um eine simultane Rundsendung handelt. Der
Frequenzumrichter antwortet nicht auf den Befehl der Master-Einheit.

« Funktionscode: Befehlscodes (siehe unten).

Funktions- Funktion Referenzmeldung Response Message
code Minimum (Bytes) [Maximum (Bytes) | Minimum (Bytes) [Maximum (Bytes)
01H Lesen.vonlSpeicher- 8 8 7 37
registerinhalten
08H Loopback-Test 8 8 8 8
Schreiben von
10H Daten an mehrere 11 41 8 8

Speicherregister

» Daten: Es wird eine Serie von Datenwdértern zusammengestellt, indem
die Nummern von Speicherregistern (Testcodes fiir Loopback-Num-
mern) und ihre Daten verknupft werden. Die Datenlange héngt vom
Inhalt der Befehle ab.

* Fehlerprifung: CRC-16 (Der Wert wird nach folgendem Verfahren
berechnet.)

1) Der voreingestellte Standardwert fir die CRC-16-Berechnung ist
normalerweise 0. Andern Sie im MEMOBUS-System die Voreinstel-
lung zu 1 (alle 16 Bit auf 1).

2) Berechnen Sie das CRC-16-Ergebnis unter der Voraussetzung, daf3
das LSB der Schleifenadresse das MSB und das letzte Daten-MSB
das LSB ist.

3) Berechnen Sie aul3erdem das CRC-16-Ergebnis fur eine Antwort-
meldung von der Slave-Einheit, wenden Sie es auf die CRC-16-Pri-
fung in der Antwortmeldung an.
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Auslesen des Speicherregisterinhalts [03H]

Liest den Inhalt der Speicherregister mit den fortlaufenden Nummern der
angegebenen Menge aus. Der Speicherregisterinhalt wird in die oberen
und die unteren 8 Bit unterteilt. Diese bilden dann die Datenelemente in
der Antwortmeldung in der Reihenfolge der Nummern.

Beispiel: VomVS-606V7 (Slave-Einheit 2) werden das Statussignal, Feh-
lermeldungen, der Status der Datenverbindung und der Fixsollwert ausge-
lesen.

Referenzmeldung Antwortmeldung Referenzmeldung
(im Normalbetrieb) (im Normalbetrieb) (bei einer Fehlfunktion)
Slave-Adresse 02H
SIavejAdresse 02H SlavejAdresse 02H Funkiionscode 3
Funktionscode 03H Funktionscode 03H
beres | O0OH Datennummer* 08H Fehlercode 03
Startnummer o T 5 CRC-16 oberes | F1H
unteres | 20H Er;tes Speicher-| oberes | 00H Unteres | 31
Menge oberes | 00H register unteres | 65H
9 unteres | 04H Nachstes oberes | 00H
CRC-16 oberes | 45H Speicherregister | unteres | 00H
) unteres | FOH Nachstes oberes | 00H
Speicherregister | unteres | 00H
Nachstes oberes | 1H
Speicherregister [ unteres | FAH
oberes | AFH
CRC-16
unteres | 82H

* Doppelt so viel wie die Anzahl der Referenzmeldungen.

Beispiel flir einen Loopback-Test [08H]

Als Antwortmeldung wird der empfangene und unverénderte Befehl
zuriickgesandt. Diese Funktion dient zum Uberpriifen der Dateniibermitt-
lung zwischen Master- und Slave-Einheit. Als Testcodes oder Daten kon-
nen beliebige Werte verwendet werden.

Beispiel: Loopback-Test von Slave-Einheit 1 und VS-606V7

Referenzmeldung Antwortmeldung Referenzmeldung
(im Normalbetrieb) (im Normalbetrieb) (bei einer Fehlfunktion)
Slave-Adresse 01H Slave-Adresse 01H Slave-Adresse 01H
Funktionscode 08H Funktionscode 08H Funktionscode 89H
Startnummer oberes | OOH Startnumm oberes | 00H Fehlercode 01H
artnumme unteres | OOH artnummer unteres | 00H CRC-16 oberes | 86H
Menae oberes | A5H Menge oberes | ASH unteres | 50H
g unteres | 37H 9 unteres | 37H
oberes | DAH oberes | DAH
CRC-16 CRC-16
unteres | 8DH unteres | 8DH
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Schreiben von Daten in mehrere Speicherregister [10H]

Hierbei werden bestimmte Daten in mehrere angegebene Speicherregi-
ster von der angegebenen Nummer an geschrieben. Die geschriebenen
Daten missen in einer Befehlsmeldung in der Reihenfolge der Speicherre-
gister angeordnet sein, d.h. von den oberen acht bis zu den unteren acht
Bits.

Beispiel: Einstellen der Vorwartsdrehrichtung bei einem Fixsollwert von
60,0 Hz fur Slave-Einheit 1 (VS-606V7) von der SPS aus.

Referenzmeldung Antwortmeldung Referenzmeldung
(im Normalbetrieb) (im Normalbetrieb) (bei einer Fehlfunktion)
Slave-Adresse 01H Slave-Adresse 01H Slave-Adresse 01H
Funktionscode 10H Funktionscode 10H Funktionscode 89H
oberes | OOH oberes | 00H Fehlercode 01H
Startnummer Start number
unteres | 01H unteres | 01H CRC-16 oberes | 86H
Menge oberes | OOH Quantity oberes | 00H unteres | 50H
unteres | 02H unteres | 02H
Number of data* 04H oberes | 10H
Erstes oberes | OOH CRC-16 unteres | 08H
Datenwort unteres | 01H
Né&chstes oberes | 02H
Datenwort unteres | 58H
CRC-16 oberes | 63H

unteres | 39H

* Bewirkt das Einstellen eines Wertes, der doppelt so groR ist wie die tatsachliche Nummer.
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» Daten
Referenzdaten (verfigbar zum Auslesen/Schreiben)

Register Nr. | Bit | Beschreibung
0000H Reserviert
0 [Betriebsbefehl (Start)  1:Betrieb 0: Stop
1 [Rickwartsdrehrichtung 1:Rickwartsdrehrichtung 0: Vorwartsdrehrichtung
2 [Externer Fehler 1: Fehler (EFO)
3 [|Fehlerreset 1: Reset-Befehl
4 Multifunktionseingangs-Sollwert 1 (Funktion ausgewéhlt iber n050)
0001H 5 |Multifunktionseingangs-Sollwert 2 (Funktion ausgewahlt tiber n051)
6 [Multifunktionseingangs-Sollwert 3 (Funktion ausgewahlt iiber n052)
7 [Multifunktionseingangs-Sollwert 4 (Funktion ausgewahlt iber n053)
8 [Multifunktionseingangs-Sollwert 5 (Funktion ausgewéhlt iiber n054)
9  [Multifunktionseingangs-Sollwert 6 (Funktion ausgewahlt iiber n055)
A Multifunktionseingangs-Sollwert 7 (Funktion ausgewéhlt iber n056)
B-F |(Nicht verwendet)
0002H Fixsollwert (Einheit : n152)
0003H U/f-Verstarkung (1000/100%) Einstellbereich : 2,0% ~ 200,0%
0004H- .
0008H Reserviert
Multifunktionsausgangs-Sollwert 1 ] e A e
0 (wirksam fiir n057=18) (1IMATEIN' 0= MAAUS')
1 Multifunktionsausgangs-Sollwert 2 (1:P1"EIN" 0=MA"AUS")
0009H (wirksam fir n058=18)
5 Multifunktionsausgangs-Sollwert 3 (1:P2"EIN" 0=MA"AUS")
(wirksam fiir n059=18)
3F |(Nicht verwendet)
000AH- .
001FH Reserviert
Hinweis: Schreiben Sie fur ein nicht verwendetes Bit den Wert "0". Schreiben Sie niemals

Daten an das reservierte Register.

Simultanes Rundsenden von Daten (nur zum Schreiben verflgbar)

Register Nr. Bit Beschreibung
0 [Betriebshefehl (Start) 1 : Betrieb 0 : Stop
1 [Rickwartsdrehrichtung 1 : Riickwértsdrehrichtung 0 : Vorwértsdrehrichtung
2 |(Nicht verwendet)
0001H 3 |(Nicht verwendet)
4 [Externer Fehler 1: Fehler (EFO)
5 |Fehlerreset 1: Fehlerreset-Befehl
6-F |(Nicht verwendet)
30000/100% (feste Einheit)
0002H (Daten werden im Frequenzumrichter zu 0,01 Hz konvertiert; Bruchteile werden
abgerundet.)

Bitsignale, die nicht als Rundsendesignale definiert sind, werden als
Datensignale der lokalen Station verwendet.
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Uberwachungsdaten (zur zum Auslesen verfiigbar)

Register Nr. | Bit Beschreibung
0 [Betriebshefehl (Start) 1: Betrieb 0: Stop
1 [Rickwértsdrehrichtung 1: Rickwartsdrehrichtung 0 : Vorwértsdrehrichtung
- 2 |Frequenzumrichter betriebsbereit1 : Bereit 0 : Nicht bereit
S| 3 [Fehlfunktion 1: Fehlfunktion
0020H E 4 |Dateneinstellfehler 1:Fehler
2[5 Mulifunktionsausgang T (L : MA EINO : MA AUS))
|76 |Multifunktionsausgang 2 (1:P1EINO : AUS)
7 [Multifunktionsausgang 3 (1:P2EINO : AUS)
8-F |(Nicht verwendet)
0 [Uberstrom, (Overcurrent, OC)
1 |Uberspannung (Overvoltage, OV)
2 [Frequenzumrichteruberlastung (OL2)
3 [Frequenzumrichteriiberhitzung (OH)
4 |(Nicht verwendet)
2 5 [(Nichtverwendet)
= [ 6_[Kein PID-RicKiuhrsignal (FbL)
0021H § 7 [Externer Fehler (EF, EFO) Nothalt (STP)
o | 8 [Hardwarefehler (Fxx)
% 9 |Motoriiberlastung (OL1)
& | A [Uberdrehmomenterkennung (OL3)
B |(Nicht verwendet)
C [Stromausfall (UV1)
D |[Steuerkreisstromausfall (UV2)
E [Zeituberschreitung bei der MEMOBUS-Kommunikation (CE)
F [Bedieneinheitenanschlu (OPR)
- 0 |Daten schreiben
= 1 [(Nichtverwendet)
@ [72 |(Nicht verwendet)
0022H = 3 |Fehler oberer/unterer Grenzwert
§ 4 [Konsistenzfehler
5-F |(Nicht verwendet)
0023H Fixsollwert (Einheit : n152)
0024H IAusgangsfrequenz (Einheit : n152)
0025H-026H (Nicht verwendet)
0027H Ausgangsstrom (10/1 A)
0028H Ausgangsspannungssollwert (1/1V)
0029H-002AH Reserviert
0 [Klemme S1 1: Geschlossen 0 : Offen
= 1 [Klemme S2 1: Geschlossen 0 : Offen
S| 2 [KlemmeS3 1: Geschlossen 0 : Offen
002BH ; 3 |Klemme S4 1: Geschlossen 0 : Offen
5| 4 [Klemme S5 1: Geschlossen 0O : Offen
§ 5 [Klemme S6 1: Geschlossen 0 : Offen
| 6 [Klemme S7 1: Geschlossen 0 : Offen
7-F |(Nicht verwendet)
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Register Nr. Bit Beschreibung
0 [Betrieb 1: Betrieb
1 [Drehzahl null 1: Drehzahl null
2 [Frequenziibereinstimmung 1: Ubereinstimmung
3 [Geringfigiger Fehler (Alarm wird angezeigt)
4 [Frequenzerkennung 1 1: Ausgangsfrequenz £ (n095)
5 [Frequenzerkennung 2 1 : Ausgangsfrequenz 3 (n095)
« | 6 [Frequenzumrichter betriebsbereit 1: Bereit
g 7 |Unterspannungserkennung 1: Unterspannungserkennung
s [ 8 [Basisblock 1: Frequenzumrichterausgangs-Basisblock
oozcH |2 | 9 [Fixsoliwertmodus L - Nicht tber Kommunikation
3 0: Kgmmunlkatlon .
§ A [Betriebsbefehlsmodus L : Nicht ubgr Kgmmunlkatlon
= 0 : Kommunikation
IT [ B |[Uberdrehmomenterkennung 1 : Uberdrehmomenterkennung oder -fehler
C [(Nicht verwendet)
D |Fehlerneustart
E Fehler (einschlieRlich Zeitliberschreitung bei
der MEMOBUS-Kommunikation) 1: Fehler
F ME_l\l/lIOBUS-K.ommunlkanon. 1: Zeituberschreitung
Zeitiiberschreitung
0 [MA"EIN" 1:Geschlossen 0 : Offen
002DH 1 |P1"EIN 1:Geschlossen 0 : Offen
2 [P2"EIN" 1:Geschlossen 0 : Offen
3-F |(Nicht verwendet)
002EH-0030H Reserviert

0031H Hauptkreisgleichspannung (1/1V)
0032H Drehmomentiiberwachung
0033H-0036H (Nicht verwendet)
0037H Ausgangsleistung (1/1W; mit Vorzeichen)
Wert des PID-Rickfiihrsignals (100% / Eingang aquivalent zur max. Ausgangsfrequenz;
0038H . .
10/1%; ohne Vorzeichen)
0039H PID-Eingangswert (£100% / + max. Ausgangsfrequenz ; 10/1%; mit Vorzeichen)
003AH PID-Ausgangswert (£100% / + max. Ausgangsfrequenz ; 10/1%; mit Vorzeichen)
003BH-003CH Reserviert
| 0 |CRC-Fehler
= [T PLTEINT
2 2 |(Nicht verwendet)
S | 3 [|Paritdtsfehler
003DH % 4 [Uberlauffehler
2| 5 |Rahmenfehler
| 6 [zeitiiberschreitung
<7 (Nicht verwendet)
003EH-00FFH Reserviert

* Der Inhalt der Kommunikationsfehler wird gespeichert, bis ein Fehlerreset eingegeben wird.

(Der Reset ist im Betrieb aktiviert.)
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Speichern von Parametern [ENTER-Befehl] (nur Schreiben méglich)

Register- Bezeichnung Inhalt Einstellbereich Standardwert
nummer
Schreiben von Parameterdaten in
0900H ENTER-Befehl den nichtfliichtigen Speicher 0000H bis FFFFH
(EEPROM).

Wenn ein Parameter von der SPS per Datenkommunikation geschrieben
wird, gelangt dieser in den Parameterdatenbereich im Arbeitsspeicher des
VS-606V7. Der ENTER-Befehl dient dazu, die im Arbeitsspeicher vorhan-
denen Parameterdaten in den nichtfliichtigen Speicher des VS-606V7 zu
tbernehmen. Durch das Schreiben von Daten (die undefiniert sein kon-
nen) an das Register mit der Nummer 0900H im Zustand "Stop" wird die-
ser ENTER-Befehl ausgefuhrt.

Die Hochstzahl der Schreibzugriffe auf den im VS-606V7 verwendeten
nichtfliichtigen Speicher betragt 100.000, so dafl} Sie den ENTER-Befehl
nicht allzu oft verwenden sollten. Wenn ein Parameter von der digitalen
Bedieneinheit aus verandert wird, werden die im Arbeitsspeicher vorhan-
denen Parameterdaten ohne den ENTER-Befehl in den nichtflichtigen
Speicher geschrieben.

Das Register mit der Nummer 0900H wird nur zum Schreiben von Daten
verwendet. Wird dieses Register ausgelesen, tritt ein Registernummern-
fehler auf (Fehlercode: 02H).
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Fehlercodes

Fehlercode Inhalt
01H Funktionscode-Fehler
» Funktionscode von der SPS lautet nicht 03H, 08H oder 10H.
Falsche Registernummer
02H « Es sind keine Registernummern registriert, auf die zuzugreifen ist.

+ Es wurde ein ENTER-Befehl "0900H" zum Auslesen eines Registers gegeben, das nur zum
Schreiben verwendet werden darf.

Falsche Menge

+ Die Anzahl der zu lesenden oder zu schreibenden Datenelemente liegt nicht im Bereich

03H zwischen 1 und 16.

+ Die Anzahl der Datenelemente in einer Meldung stimmt nicht mit dem Wert tiberein, der sich
durch Multiplikation der Anzahl mit 2 im Schreibmodus ergibt.

Dateneinstellfehler

» Beim Schreiben von Steuerdaten oder Parametern ist ein einfacher Unter- oder
Obergrenzenfehler aufgetreten.

+ Beim Schreiben eines Parameters ist ein Parameter-Einstellfehler aufgetreten.

Schreibmodusfehler

» Es wurde versucht, im Betrieb einen Parameter von der SPS zu schreiben.

+ Es wurde versucht, im Betrieb einen ENTER-Befehl von der SPS zu schreiben.

« Es wurde versucht, wéhrend eines Unterspannungszustands einen Parameter von der SPS
zu schreiben.

+ Es wurde versucht, wéhrend eines Unterspannungszustands einen ENTER-Befehl von der
SPS zu schreiben.

» Es wurde versucht, wahrend eines "F04"-Zustands einen anderen Parameter als
n001=12,13 (Initialisierung) von der SPS zu schreiben.

« Es wurde versucht, einen Parameter von der SPS zu schreiben, wahrend Daten gespeichert
wurden.

+ Es wurde versucht, Daten von der SPS zu schreiben, die nur ausgelesen werden diirfen.

21H

22H

*  Welche Parameter im Betrieb verandert werden kdnnen, ist der Parameterliste zu ent-
nehmen.
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Durchfihren eines Selbsttests

Der VS-606V7 besitzt eine Selbstdiagnosefunktion zur Uberpriifung der
korrekten Funktion der zur seriellen Kommunikation verwendeten Schnitt-
stellenschaltung. Diese Funktion wird als "Selbsttest" bezeichnet. Beim
Selbsttest wird das sendende Endgerat mit dem empfangenden Endgeréat
im Kommunikationsteil verbunden. Er gilt als bestanden, wenn die vom
VS-606V7 empfangenen Daten nicht veréandert wurden. Dartber hinaus
Uberpruft diese Funktion, ob die Daten normal empfangen werden kénnen.
Fuhren Sie den Selbsttest nach folgendem Verfahren durch:

1) Schalten Sie die Spannungsversorgung des VS-606V7 mini EIN, und
stellen Sie dann den Parameter n056 auf 35 (Selbsttest).

2) Schalten Sie die Spannungsversorgung des VS-606V7 mini AUS.

3) Nehmen Sie bei ausgeschalteter Spannungsversorgung die nachste-

hende Verdrahtung

vor.

4) Schalten Sie die Spannungsversorgung EIN.

QOO

O

S 7 P 1 |P2

R +

O

[scTrc

(Hinweis: Wahlen Sie fiir SW1 die NPN-Seite.)

Normalbetrieb: Bedieneinheit zeigt den Fixsollwert an.
Fehlfunktion: Bedieneinheit zeigt " ;=" an, das Fehlersignal wird auf EIN

geschaltet, und das Signal "Frequenzumrichter bereits" wird auf AUS

geschaltet.

108
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7.16 Benutzung des Energiesparmodus

Vergewissern Sie sich, dal3 der Parameter n002 auf 0 gesetzt ist
(Betriebsart U/f-Steuerung), wenn Sie im Energiesparmodus arbeiten wol-
len. Die Energiesparfunktion wird aktiviert, indem n139 auf 1 gesetzt wird.

| Energiesparmodus-Einstellung (n139) |

Parameter . _— ) . Anfangs-
Bezeichnung Einheit Einstellbereich . g
Nr. einstellung
n139 Energ_lesparmodus- i 0: Deaktlylert 0
Einstellung 1: Aktiviert

Normalerweise braucht diese Einstellung nicht verandert zu werden.
Wenn jedoch die Eigenschaften des verwendeten Motors von denen eines
Yaskawa-Standardmotors abweichen, nehmen Sie anhand der nachste-
henden Beschreibung die entsprechenden Parametereinstellungen vor.

Energiesparmodus (n140, n158)

Bei aktiviertem Energiesparmodus wird die Spannung fur den optimalen
Motorwirkungsgrad berechnet und als Ausgangsspannungs-Sollwert ein-
gestellt. Die werksseitige Voreinstellung entspricht der héchstzulassigen
Motorleistung eines Yaskawa-Standardmotors.

Je grolRer der Energiesparkoeffizient ist, desto gréf3er wird die Ausgangs-
spannung.

Wenn Sie keinen Yaskawa-Standardmotor verwenden, stellen Sie den
Motorcode Uber den Parameter n158 gemaf der Spannung und der
Motorleistung ein. Veradndern Sie anschliel3end die Einstellung fur den
Energiesparkoeffizienten K2 (n140) um 5%, so daf} die Ausgangsleistung
ihren niedrigsten Wert annimmt.

Wenn der Motorcode tber n158 eingestellt ist, erfolgt die Einstellung des
Energiesparkoeffizienten K2, der diesem Motorcode entspricht, Uber den
Parameter n140.

P t Anfangs-
arameter Bezeichnung Einheit Einstellbereich ’ n1angs
Nr. einstellung
n140 Energiesparkoeffizient K2 - 0,0 bis 6550 *
n158 Motor Code - 0 bis 70 *

* Die Einstellung ist von der Frequenzumrichterleistung abhéngig.
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Unterer und oberer Spannungsgrenzwert im Energiesparmodus
(n141, n142, n159, n160)

Diese Parameter legen den oberen und unteren Grenzwert der Ausgangs-
spannung fest. Wenn der im Energiesparmodus berechnete Wert gré3er
als der obere (oder kleiner als der untere) Grenzwert ist, wird dieser Wert
als Spannungssollwert ausgegeben. Der obere Grenzwert wird so einge-
stellt, daB keine Ubererregung auftritt, wahrend der untere Grenzwert so
eingestellt wird, dal’ der Motor bei geringer Last nicht blockiert. Die Span-
nungsgrenzwerte werden fir Motoren eingestellt, die mit 6 Hz/60 Hz arbei-
ten. Fur alle anderen Motoren ist der Spannungsgrenzwert auf lineare
Interpolation einzustellen. Die Einstellung der Parameter erfolgt in Prozent
(%) und gilt fir Frequenzumrichter der 200- und 400-Volt-Klasse.

Param Anfangs-
arameter Bezeichnung Einheit Einstellbereich . angs
Nr. einstellung
Unterer Spannungsgrenzwert im .
nl41 ) % 0 bis 120 50
Energiesparmodus (60 Hz) ’
Unterer Spannungsgrenzwert im
n142 pannLngsg % 0 bis 25 12
Energiesparmodus (6 Hz)
Oberer Spannungsgrenzwert im 0 )
n1s9 Energiesparmodus (60 Hz) % 0 bis 120 120
n160 Oberer Spannungsgrenzwert im % 0 bis 25 16
Energiesparmodus (6 Hz)

Spannungsgrenzwert

250V A _________________ !

e
Oberer Grenzwert

ntgtp---~--- L -------2 ’
n160} -
nt42+ - -= Unterer Grenzwert
l :
1 i -
6Hz 60Hz Ausgangsfrequenz

*Bei Frequenzumrichtern der 400-V-Klasse sind die Werte doppelt so groR3.
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Suchfunktion im Energiesparmodus

Im Energiesparmodus wird die hdchstzulassige Spannung anhand der
Ausgangsleistung berechnet. Wenn sich jedoch die Temperatur andert
oder ein Motors eines anderen Herstellers verwendet wird, hat dies eine
Anderung der festgelegten Parameter zur Folge, so daR die héchstzulas-
sige Spannung moglicherweise nicht abgegeben wird. Mit Hilfe der Such-
funktion kénnen Sie durch geringflgiges Andern der Spannung die
hochstzulassige Spannung einstellen.

Suchfunktions-Spannungsgrenzwert (n144)

Dieser Parameter begrenzt den Bereich, innerhalb dessen die Spannung

eingestellt werden kann. Die Einstellung des Parameters erfolgt in Prozent
(%) und gilt fir Frequenzumrichter der 200- und 400-Volt-Klasse. Wird er

auf 0 gesetzt, so wird die Suchfunktion nicht ausgefihrt.

P t Anfangs-
arameter Bezeichnung Einheit Einstellbereich . nangs
Nr. einstellung
n144 Suchfunktions- % 0 bis 100 0
Spannungsgrenzwert

Spannungséanderung bei der Suchfunktion (n145, n146)

Diese Parameter legen die Spannungsénderung fur einen Zyklus der
Suchfunktion fest. Wird der Wert erhéht, so steigt auch die Anderung der
Drehzahl. Beide Parameter zusammen legen den Bereich fest. Fir eine
andere als die oben genannte Spannung wird der durch lineare Interpola-
tion ermittelte Wert eingestellt.

Parameter Anfangsein-
Bezeichnung Einheit Einstellbereich g
Nr. stellung

Spannungsanderung bei

) )

nias der Suchfunktion (100%) % 0,1 bis 10.0 0.5
Spannungsanderung bei 0 .

"4 | der suchfunkion (100%) ’ 0.1bis 10.0 02
Regelungs-ZyKluszef bel

n143 €Qelungs-LYKUSZEILDEN |, w012 che von 24 ms 1 bis 2000 1(24ms)

der Suchfunktion

Spannungsénderung

10%
nt45

5 9% 100% Ausgangggpannung
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Halteintervall der Leistungsdetektion bei der Suchfunktion (n161)
Wenn die Leistungsénderung geringer als dieser Wert ist, wird die Aus-
gangsspannung fur 3 Sekunden auf dem aktuellen Wert gehalten.
Anschlieend wird die Suchfunktion aktiviert. Legen Sie das Halteintervall

als prozentualen Anteil der aktuell eingestellten Leistung fest.

Parameter Bezeichnung Einheit Einstellbereich Anfangsein-
Nr. stellung
Suchfunktions-
n161 uchiunktions % 0 bis 100 0 |
Spannungsgrenzwert

Filterzeitkonstanten-Parameter bei der Leistungsdetektion (n162)
Wird fur diesen Parameter ein kleiner Wert eingestellt, so 143t sich
dadurch die Geschwindigkeit der Reaktion auf Lastdnderungen erhdhen.
Bei niedriger Frequenz hat diese Einstellung jedoch eine Instabilitat der
Drehzahl zur Folge.

Parameter Bezeichnung Einheit Einstellbereich Anfangsein-
Nr. stellung
n162 F|Iter_ze|tkon_stanten-Parameter Vielfache von 4 ms 0 bis 255 5(20 ms)
bei der Leistungsdetektion
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Motorcode

Der Wert, der fir den Energiesparkoeffizienten K2 (n140) eingestellt wird,
wird aus dem Motorcode (n158) abgeleitet.

Motortyp Spag I’;l;l’;gs Leistung Motorcode: n158 koeﬁir;?e:r%tle}?g ar:1 0

0,1kwW 0 481,7

0,2 kW 1 356,9

0,4 kW 2 288,2

200V 0,75kW 3 223,7

15 kW 4 169,4

2.2 kW 5 156,8

'YASKAWA 3,7 kKW 7 122,9
Universalmotor 0,2kW 21 713,8
04 kw 22 576,4

0,75kW 23 4474

400V 15kwW 24 338,8

2.2 kW 25 313,6

3,0 kW 26 245.8

3,7 kKW 27 245.8

0,1kW 40 481,7

0,2 kw 41 356,9

0,4 kW 42 300,9

200V 0,75 kW 43 2247

15 kw 44 160,4

2.2 kKW 45 138,9

VASKAWA 37RW 77 106.9
Stromrichter- 02kW 5T 133
motor 0AKW 52 5018
0,75 kW 63 4494

400V 15 kw 64 320,8

2.2 kKW 65 277,8

3,0kw 66 213,8

3,7 kW 67 213,8
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7.17 Benutzung des PID-Reglers

Einzelheiten zum Einstellen des PID-Reglers finden Sie im Blockschaltbild
zum frequenzumrichterinternen PID-Regler oder im Blockschaltbild zur
analogen Drehzahlsollwertvorgabe Uber die digitale Bedieneinheit.

Auswahl des PID-Reglers: n128

Parameter Anfangsein-

aramete Bezeichnung Einheit Einstellbereich angsel
Nr. stellung
n128 Auswahl des PID-Reglers - 0 bis8 0

Einstellungen des Parameters n128

Einstellung Funktion PID-Ausgangscharakteristik
0 Deaktiviert.
1 Aktiviert: Differentialregelung der Abweichung
2 Aktiviert: Differentialregelung des Ruickfiihrsignals Vorwarts
3 Aktiviert: Fixsollwert + PID-Regler; Differentialregelung der
Abweichung
4 Aktiviert: Fixsollwert + PID-Regler; Differentialregelung des
Ruckftihrsignals
5 Aktiviert: Differentialregelung der Abweichung
6 Aktiviert: Differentialregelung des Ruickfiihrsignals Ruckwarts
7 Aktiviert: Fixsollwert + PID-Regler; Differentialregelung der
Abweichung

Aktiviert: Fixsollwert + PID-Regler; Differentialregelung des
Ruckftihrsignals

Stellen Sie bei Verwendung der Betriebsart "PID-Regler" einen der oben
angegebenen Werte ein.

In der folgenden Tabelle ist angegeben, wie der Zielwert und der Wert des
Ruckfuhrsignals eingegeben werden missen, wenn die Betriebsart "PID-
Regler" aktiviert ist.

Eingang Bedingung

Durch den uber n004 eingestellten Fixsollwert
festgelegt. Wenn der lokale Modus ausgewahlt
ist, ist der Zielwert durch den im lokalen Modus

IAktuell ausgewahlter Fix-

Zielwert eingestellten Fixsollwert (n008) festgelegt.
sollwert . . .
Wenn der Betrieb mit Drehzahl-Fixsollwerten aus-|
gewabhlt ist, wird der aktuell ausgewahlte Fixsoll-
wert zum Zielwert.
Fi llwert r Uber den
Wert des ixsollwert, Eie Uber de
Riickfiihrsi- Parameter fir das PID- )
Rickfuhrsignal (n164) ein-
gnals

gestellt wurde

114 VS-606V7 Bedienungsanleitung



ABSCHNITT 7 — Parameterbeschreibung

Einstellung von n164 Beschreibung

0

Steuerkreisklemme FR (Spannung von 0 bis 10 V)

Steuerkreisklemme (Strom von 4 bis 20 mA)

Steuerkreisklemme (Strom von 0 bis 20 mA)

Klemme an der Bedieneinheit (Spannung von 0 bis 10 V)

Klemme an der Bedieneinheit (Strom von 4 bis 20 mA)

al Bl W]~

Impulsfolge

Hinweise: 1. Wenn der Uiber die Steuerkreisklemme FR zugefiihrte Fixsollwert als Zielwert

oder Wert des Rickfiihrsignals ausgewahlt ist, muf3 der Schalter V-1 von SW2
auf der Steuerkreiskarte in Abhéngigkeit vom angewandten Eingabeverfahren
(Eingabe einer Spannung oder eines Stromes) eingestellt werden.

.Verwenden Sie niemals den Uber die Steuerkreisklemme FR zugefiihrten Fix-

sollwert gleichzeitig als Zielwert oder als Wert des Ruckfihrsignals. Die Fixsoll-
werte fur den Zielwert und den Wert des Ruckfiihrsignals sind dann identisch.
Beispiel
\(Nennpalg Zielwert der uber die Steuerkreisklemme FR zugeflihrte Fixsollwert
mit einer Spannung von 0 bis 10 V (mit n004=2) und gleichzeitig der tber die
Steuerkreisklemme FR zugefiihrte Fixsollwert mit einem Strom von 4 bis 20 mA
als Wert des Ruckflhrsignals (mit n164=1) ausgewabhlt sind, wird als Wert des
Rickfuhrsignals der tber die Steuerkreisklemme FR zugefiihrte Fixsollwert ein-
gestellt.

. Wird das Analogsignal (0 bis 10 V bzw. 4 bis 20 mA), das der digitalen Bedie-

neinheit JVOP-140 Uber die Klemme CN2 zugefuhrt wird, als Zielwert oder Wert
des Ruckfihrsignals verwendet, darf es niemals als Multifunktions-Analogein-
gang verwendet werden. Der Parameter n077 (Multifunktions-Analogeingang)
sollte auf 0 gesetzt werden (Zustand "deaktiviert").

Proportionalverstarkung (P), Integrationszeitkonstante (I) und Diffe-
rentiationszeitkonstante (D) (n130, n131 und n132)

Uber diese Parameter wird das Verhalten des PID-Reglers mit den Reg-
lerkenngroRen "Proportionalverstarkung” (P), "Integrationszeitkonstante”
() und "Differentiationszeitkonstante" (D) eingestellt.

Parameter Bezeichnung Einheit Einstellbereich Anfangs-

Nr. einstellung
n130 Proportionalverstarkung (P) Vielfache 0,0 to 25,0 1,0
n131 Integrationszeitkonstante 1,0s 0,0to 360,0 1,0
n132 Differentiationszeitkonstante (D) 1,0s 0,00 to 2,50 0,00

Optimieren Sie das Regelverhalten lhres Systems im laufenden Betrieb
mit einer typischen (mechanischen) Last. Ein auf null (0,0 oder 0,00)
gesetzter Reglerparameter (P, | oder D) ist unwirksam.
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Begrenzung des Integralanteils (1) (n134)

Parameter Bezeichnung Einheit Einstellbereich Anfangsein-
Nr. stellung

Begrenzung des

n134 .
Integralanteils (I)

% 0 his100 100

Dieser Parameter verhindert, dal3 der berechnete Wert fur die Integrati-
onszeitkonstante einen festgelegten Grenzwert Giberschreitet. Diese Ein-
stellung braucht normalerweise nicht verandert zu werden.

Verringern Sie den Wert dieses Parameters, wenn die Gefahr besteht,
daR die Last beschadigt wird oder der Motor aufgrund des Frequenzum-
richterverhaltens bei plotzlichen Lastwechseln auf3er Synchronisation
gerat. Wird dieser Wert allerdings zu stark verringert, stimmen der Zielwert
und der Wert des Ruckfuhrsignals nicht tberein.

Stellen Sie den Wert dieses Parameters in Prozent von der maximalen
Ausgangsfrequenz ein, wobei die maximale Ausgangsfrequenz 100% ent-
spricht.

PID-Offseteinstellung (n133)

Parameter Anfangsein-
Bezeichnung Einheit Einstellbereich g
Nr. stellung

n133 PID-Offseteinstellung % -100 bis 100 0

Der Parameter n133 dient zur Vorgabe eines Offsets fur den PID-Regler.

Gleichen Sie die Frequenzumrichter-Ausgangsfrequenz auf null ab, wenn
sowohl der Zielwert als auch der Wert des Riickfiihrsignals auf null einge-
stellt sind.

Parameter fur die primére PID-Verzégerungszeit (n135)

P t Anf in-
arameter Bezeichnung Einheit Einstellbereich mangsein
Nr. stellung
Parameter fiir die prima kun
n135 aramete “ur die pri gre Sekunde 0.0 bis 100 00
PID-Verzdgerungszeit n

Der Parameter n135 dient zum Einstellen des Tiefpal¥filters flir die PID-
Reglerausgange.

Diese Einstellung braucht normalerweise nicht verandert zu werden.
Wenn die Flussigkeitsreibung des mechanischen Systems grof3 ist oder
wenn Motor und Last nicht starr gekoppelt sind und deshalb in Resonanz
geraten, wahlen Sie fir diesen Parameter einen Wert, der tber der Peri-
odendauer der Resonanzschwingung liegt.
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PID-Ausgangsverstarkung (n163)

Parameter Anfangsein-

aramete Bezeichnung Einheit Einstellbereich angsel
Nr. stellung
n163 PID-Ausgangsverstarkung |Vielfache 0,0 bis 25,0 1,0

Dieser Parameter dient zum Einstellen der Ausgangsverstarkung.

PID-Regelschleifenverstarkung (n129)

Parameter . L . ) Anfangsein-
Bezeichnung Einheit Einstellbereich g
Nr. stellung

PID-Regelschleifen-

n129 verstarkung

Vielfache 0,0 bis 10,0 1,00

Der Parameter n129 dient zum Einstellen des Verstarkungsfaktors fiir die
PID-Regelschleife.

PID-Regelschleifenverlustes (n129)

Parameter Bezeichnung Einheit Einstellbereich Anfangsein-
Nr. stellung
0 : Keine Erkennung des PID-Regelschleifen-
verlustes
lAuswahl "Erkennung des 1 : Erkennung des PID-Regelschleifenverlu-
n136  [PID-Regelschleifenverlu- - stes (Betrieb wird fortgesetzt; Alarm FbL 0
stes" wird ausgegeben)

2 : Erkennung des PID-Regelschleifenverlu-
stes (Ausgang wird wegen Fehlfunktion
abgeschaltet)

Schwellenwert fur Erken- .
) 0 bis 100
n137  |nung eines PID-Regel- % 0
. 100%/Max. Ausgangsfrequenz
schleifenverlustes
Zeitpunkt fir Erkennung
n138 |eines PID-Regelschleifen- % 0,0 bis 25,5 1.0
erlustes

PID-Grenzwert

Dient zum Festlegen des Grenzwertes (nach PID-Regelung) in Prozent
von der maximalen Ausgangsfrequenz.

Blockierung des PID-Ausgangs

Wenn der PID-Ausgang einen negativen Wert annimmt, erfolgt eine
Begrenzung auf null.

VS-606V7 Bedienungsanleitung 117



ABSCHNITT 7 — Parameterbeschreibung

(@) wezienuasayia

8'g'v ‘2=

‘apinm uaqoyabine Buebula

Bunji@isuie
-sbunyieisiap

-suomuNyNN udp 1aqn J8|6ay-dld. Mesgaliiag

alp Japo yaisue |yajag-dois Jap Buebuig we

UUaM ‘INU UIBPUOS ‘1ydlsue |yajagsqalilag Jap Bueb
-urg we abuejos ‘usplamiyasg|ab Jyoiu uuey 1-7  SIemulH

]

89" 'z=gzIu (@ yez Dl Ord

nja6ay-aid. H -leuaieyia Fo_ o—{UZIVSid3ud

J13p lyemsny O @ O—{{&ZI1uG143ed

G~ o—{KZ1tptd3ny |
O o——{Z10 135S
1ap Bunyolam Mo o—feaziin |

qejoBoy 1op O _Oo— 2t Lid3d

[ uonesuaduio RN [[F40 [[EE ¥H)

FO_. O— 02}Y&43dd

Fo_ o— (&tiaddud

O O— (0e0u /4307

i ,Mm,m_mu.mwc cmzmucﬁ.z__mN i 6~ o—-{ Bz0u odat:

0 " -Qld uagwud sy sap 0 O— (820U

— | Hesqaueg Jap [yemsny mmﬁo_mgnm_mmmm HoMZURID Ja1aqO  Jaqn S|iajueleBaju FO : O— L2 W_uummx“

13p uopesuaduIoy| s9p Bunzuaibog -0 o—{ BzowEdg:

ok FQ i O— (6Z0d 24344

Treod) T3k
(XYINL) :
%001/(81 - N) : :
HLNIN ‘Hom] : :
Lsbuebsny-aid| : :
0 JBunjaboy-aid, Hesqauleg : ;
J9p |yemsny :9 ' ‘'z ‘1=gZ1U H
zuanbaysbuebsny ° o P
%011 ; el : :
o .e.n.mm—L 0 ] WU 0 519 0) SWWaly SUiaIKg

uagayjne buebuiasuomunyynpy usp
Jaqn bunjabay-aid SNPOW Japo 0=8ZLu

Unjabay-Aid 9P PIIRIEYIS30[g

(YW O SI] ) SWWA[) auIa)x3|

o o

(A 01 SIq 0) BWWaPY dUIXT

e IO RIEENE]

Yayuiauaipag ua|
9p Ue Jajauoi

(] |,

)

te]

o

sapamjoszuanbai sap [yemsny [ woo0 |

VS-606V7 Bedienungsanleitung

118



ABSCHNITT 7 — Parameterbeschreibung

1 OND J9HOAU0D (Y |
:o_,mm:wgcsf_s_ w.iiiiii. m

ajueIsuoNeZ
-sbuniabgoziap
-Ald asewind

zuanbai4 Joule nz
SaUsM-a/v
sop BunIaIaAUOY

j8i4 +—

2011 v i
. eIV zuanbaysbuebsny xepy _ (sdq po96) uoneyuNWwoNualeq i
0z m, -SNGON3IN-02e2-sy i
i ! i
_ : !

|

'

'

zuanbaysBuebsny xepy abejqy Bunyoremgejaboy !

J1ap uonesuaduwioy |

i) |

Q)uEjSUONNSZ zuenbaig seuo nz |

%0 -sBuniabgoziap SaUsM\-a/V |

0>890u BunYIBISIONn -Ald asewld sop BuniaiueAuOy _

91 ¢ + '
204 1 }
RETTT] zuanbaysbuebsny xepy _ (sdq 0096) UolEYIUNWWONUSIE] ;
' -SNGON3IN-02eT-sy i
_ i (opi-donr) .
. ,  W8yuisusipag .
seybig !
| | PO e -

JeyuIsUaIpag o1g)IbIp aIp Joqn o(ebIOAMSMI[OS||eZyalq USbo[eue InZ plicy[eyosyoolg

(eND
UoA

L uid
‘A 01-0)
NIA

119

VS-606V7 Bedienungsanleitung



ABSCHNITT 7 — Parameterbeschreibung

7.18 Benutzung der Parameter-Kopierfunktion
Parameter-Kopierfunktion

Die serienméRige digitale Bedieneinheit JVOP-140 des VS-606V7 istin
der Lage, Parameter fiir einen Frequenzumrichter zu speichern. Da hierfir
ein EEPROM verwendet wird, ist eine Spannungsversorgung fir die
Datensicherung nicht erforderlich.

Die Parameter-Kopierfunktion steht nur bei Frequenzumrichtern aus der-
selben Geréateserie mit denselben Spezifikationen fir die Spannungsver-
sorgung und fur dieselbe Steuerungsbetriebsart (U/f-Steuerung oder
Vektorregelung) zur Verfligung.

Bestimmte Parameter kénnen jedoch in keinem Fall kopiert werden. Fer-
ner ist es nicht moglich, Parameter zwischen Frequenzumrichtern der
Typen VS-606V7 und VSmini J7 auszutauschen.

Das Auslesen von Parametern aus dem Frequenzumrichter kann tber
nl77 gesperrt werden. Ist dieser Parameter entsprechend gesetzt, so kon-
nen die Parameterdaten nicht veréndert werden.

Wenn beim Kopieren von Parametern ein Alarm auftritt, blinkt die PGRM-
Anzeige. Der Kopiervorgang wird dabei fortgesetzt.

Parameter-Kopierfunktion (n176)

Je nach Einstellung des Parameters n176 (Parameter-Kopierfunktion) ste-

hen folgende Funktionen zur Verfligung:

1) Einlesen aller Parameter vom Frequenzumrichter (READ) und Spei-
chern dieser Parameter im EEPROM der digitalen Bedieneinheit.

2) Kopieren der in der digitalen Bedieneinheit gespeicherten Parameter
(COPY).

3) Uberprifen, daR die Parameter in der digitalen Bedieneinheit mit den
Parametern im Frequenzumrichter identisch sind (VERIFY).

4) Anzeigen der hochstzulassigen Motorleistung und der Spannungs-
klasse des Frequenzumrichters mit den in der digitalen Bedieneinheit
gespeicherten Parametern.

5) Anzeigen der Softwareversion des Frequenzumrichters, der tber die
in der digitalen Bedieneinheit gespeicherten Parameter verfiigt.

Parameter ) L ) ) Anfangsein-
Bezeichnung Einheit Einstellbereich g
Nr. stellung

rdy: BEREIT (READY)

rEd: LESEN (READ)

SPy: KOPIEREN (COPY)

Auswahl der Parameter- vFy: Uperprifen (VERIFY)
Kopierfunktion ’ VA: Anzeige der
Frequenzumrichterleistung

Sno: Anzeige der Software-
Versionsnummer

nl76 1,0
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Auswahl der Parameter-Auslesesperre (n177) )
Mit dieser Funktion kénnen Sie ein unbeabsichtigtes Uberschreiben von
Parametern verhindern, die im EEPROM in der digitalen Bedieneinheit
gespeichert sind. Wenn n177 auf O gesetzt ist, ist ein Auslesen nicht mog-

lich.

Die in der digitalen Bedieneinheit gespeicherten Parameterdaten sind
damit gegen versehentliches Uberschreiben geschiitzt.
Sollen Parameter ausgelesen werden, wahrend n177 auf 0 gesetzt ist,
blinkt die Anzeige "PrE". Driicken Sie in diesem Fall die Taste DSPL oder
ENTER, so dal} das Gerat wieder die Parameternummer anzeigt.

Parameter Bezeichnung Einheit Einstellbereich Anfangsein-
Nr. stellung
177 Auswahl der Parameter- 1 0: LESEN nicht zugelassen 0
n Auslesesperre 1: LESEN zugelassen
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Lesefunktion

Mit dieser Funktion kbnnen Parameter der Reihe nach aus dem Frequenz-
umrichter ausgelesen und im EEPROM der digitalen Bedieneinheit
gespeichert werden. Bei Ausfiihrung der Lesefunktion werden die Para-
meterdaten, die zuvor im EEPROM gespeichert waren, geléscht und
durch die neu eingegebenen Parameter ersetzt.

[Beispiel] Speichern der aus dem Frequenzumrichter ausgelesenen Parameter im EEPROM

der digitalen Bedieneinheit

Erlauterung

Anzeige der digitalen Bedieneinheit

> Einstellen der Parameter n001 bis
n179 freigeben

* Parameter-Auslesesperre (n177)
auf "Auslesen freigegeben” ein-
stellen.*1

* Auslesevorgang (READ) durch
Aktivieren der Parameter-Kopier-
funktion (n176) starten.

* Driicken Sie DSPL, so daf die
Anzeige [PRGM] aufleuchtet.
 Driicken Sie ENTER, so daR der
eingestellte Wert angezeigt wird

L+ Andern Sie mit den Tasten und
[V den eingesteliten Wert auf 4.

b Driicken Sie ENTER.

 Andern Sie mit den Tasten [A] und
[M die Parameternummer auf n177

 Driicken Sie ENTER, so daR der
eingestellte Wert angezeigt wird.

- Andern Sie mit den Tasten [A] und
[V den eingesteliten Wert auf 1.

P Driicken Sie ENTER.

b Andern Sie die Parameternummer
mit den Tasten [A]und [v] .

 Driicken Sie ENTER, so daR der
eingestellte Wert angezeigt wird.

- Andern Sie mit den Tasten [A] und
Lvl den eingesteliten Wert auf rEd.

* Driicken Sie ENTER.R.

* Driicken Sie DSPL oder ENTER.

rrril
[ANREI

(auch andere Parameternummer
moglich)

} (leuchtet)

(auch anderer Sollwert méglich)
! (blinkt)

< (leuchtet fir eine Sekunde)

£ ) (Parameter wird ange-
zeigt)

o B |
(UL |

77 (leuchtet)
+ (blinkt)

1 (leuchtet fiir eine Sekunde)

(Parameter wird ange-

~ £ (leuchtet)
7 £ (leuchtet)

~ £ (blinkt wahrend des Ausle-
Isens)

r no (Ende wird angezeigt, nach-
dem der Auslesevorgang abge-
schlossen ist)

~ 115 (Parameternummer wird
angezeigt)
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Erlauterung Anzeige der digitalen Bedieneinheit
* Parameter-Auslesesperre (n177) | Andern Sie mit den Tasten und |, 77
auf "Auslesen gesperrt" einstel- [ die Parameternummer auf
*
len.2 ni77. 1 (leuchtet)

b Driicken Sie ENTER, so daB der £} ( Blinks )
eingestellte Wert angezeigt wird.
+ Andern Sie mit den Tasten [A] und 7 (leuchtet fir eine Minute)
LV den eingesteliten Wert auf 0.
b Driicken Sie ENTER. a

Fi (Parameter wird ange-

zeigt)

*1 Wenn das Auslesen von Parametern zugelassen ist (n177=1), ist diese Einstellung nicht
erforderlich.

*2 Diese Einstellung ist nur erforderlich, wenn die Auslesesperre aktiviert ist.
Kopierfunktion

Diese Funktion bewirkt, dal? die in der digitalen Bedieneinheit gespeicher-
ten Parameter der Reihe nach in den Speicher des Frequenzumrichters
geschrieben werden. Diese Schreibfunktion steht nur bei Frequenzumrich-
tern aus derselben Gerateserie mit denselben Spezifikationen fir die
Spannungsversorgung und fir dieselbe Steuerungsbetriebsart (U/f-Steue-
rung oder Vektorregelung) zur Verfligung.

Daher ist das Schreiben von Parametern aus Frequenzumrichtern der
200-Volt-Klasse in Frequenzumrichter der 400-Volt-Klasse (oder umge-
kehrt) sowie aus Frequenzumrichtern vom Typs VS-606V7 in solche vom
Typ VSmini J7 nicht mdglich.

Die Einstellungen fir die Parameter-Kopierfunktion (n176) und die Para-
meter-Auslesesperre (n177) sowie das Fehlerarchiv (n178), die Frequenz-
umrichter-Softwareversionsnummer (n179) und die Einstellung fur
"Ausgangsfrequenz halten" werden nicht geschrieben.

Folgende Parameter werden nicht geschrieben, wenn die Frequenzum-
richterleistung unterschiedlich ist:

Parameter Nr. Bezeichnung Einheit Einstellbereich
n011 bis n017 |U/f-Einstellung n108 Motor-Streuinduktivitét
n036 Motornennstrom n109 Drehmomentkompensation,
Spannungsbegrenzer
n08o Pulsfrequenz n110 Motorleerlaufstrom

Drehmomentkompensation,

n105 ) n140 Energiesparkoeffizient K2
Eisenverluste

n106 Motornennschlupf n158 Motorcode

n107 Motorwiderstand fiir eine Phase
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[Beispiel] Schreiben der aus dem EEPROM der digitalen Bedieneinheit ausgelesenen Para-
meter in den Frequenzumrichter

Erlauterung

Anzeige der digitalen Bedieneinheit

* Einstellen der Parameter n001 bis
n179 freigeben

* Schreibvorgang (COPY) durch
Aktivieren der Parameter-Kopier-
funktion (n176) starten.

 Driicken Sie DSPL, so daR die
Anzeige [PRGM] aufleuchtet.

 Driicken Sie ENTER, so daR der
eingestellte Wert angezeigt wird.
+ Andern Sie mit den Tasten und

|V den eingestellten Wert auf 4.

b Driicken Sie ENTER.

L+ Andern Sie mit den Tasten [A] und
[ die Parameternummer auf
n176.

* Driicken Sie ENTER, so daf der
eingestellte Wert angezeigt wird.

b+ Andern Sie mit den Tasten und
[M den eingestellten Wert auf CPy.

 Driicken Sie ENTER.

* Driicken Sie DSPL oder ENTER.

o

(auch andere Parameternummer
maglich)

{ (leuchtet)

(auch anderer Sollwert mdglich)

1 (blinkt)

- (leuchtet fiir eine Sekunde)

~ L1 (Parameternummer wird

angezeigt)

I
i

37

l
\- 11 (leuchtet)
L F'Y (leuchtet)

L'/ (blinkt wahrend des Kopie-
rens)

,'_: ,-,,_-,' (Ende wird angezeigt, nach-
dem der Kopiervorgang abgeschlos-
sen ist)

~ 115 (Parameternummer wird

angezeigt)

Nachdem die Parameter aus der digitalen Bedieneinheit in den Frequenz-
umrichter geschrieben wurden, werden der Einstellbereich und die Uber-
einstimmung der Parameter Gberprift. Wird dabei ein fehlerhafter
Parameter gefunden, werden die geschriebenen Konstanten verworfen
und die vor dem Schreibvorgang gespeicherten Parameter wiederherge-

stellt.

Wenn ein Einstellbereichsfehler festgestellt wird, wird die Nummer des
Parameters, bei dem dieser Fehler aufgetreten ist, blinkend angezeigt.
Wenn festgestellt wird, dal3 die Daten nicht Ubereinstimmen, wird die blin-

kende Meldung
erscheint).

i

I"IC' 0 angezeigt (wobei anstelle von O: eine Ziffer
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Vergleichsfunktion

Diese Funktion fuhrt einen Vergleich zwischen den Parametern in der digi-
talen Bedieneinheit und den Parametern im Frequenzumrichter durch
(VERIFY). Sie steht wie die Kopierfunktion nur bei Frequenzumrichtern
aus derselben Gerateserie mit denselben Spezifikationen fiir die Span-
nungsversorgung und fir dieselbe Steuerungsbetriebsart (U/f-Steuerung
oder Vektorregelung) zur Verfligung.
Wenn die in der digitalen Bedieneinheit gespeicherten Parameter mit
denen im Frequenzumrichter Gbereinstimmen, blinkt zunachst die Mel-
dung "vFy", gefolgt von der Anzeige "End".

[Beispiel] Vergleichen der im EEPROM der digitalen Bedieneinheit gespeicherten Parameter
mit den Parametern im Frequenzumrichter

Erlauterung

Anzeige der digitalen Bedieneinheit

* Einstellen der Parameter n001 bis
n179 freigeben

* Vergleichsvorgang (VERIFY)
durch Aktivieren der Parameter-
Kopierfunktion (n176) starten.

* Anzeige der Nummer des nicht
identischen Parameters

* Anzeige des Parameterwertes im
Frequenzumrichter

* Anzeige des Parameterwertes in
der digitalen Bedieneinheit

* Fortsetzen der Vergleichsfunktion

 Driicken Sie DSPL, so daB die
Anzeige [PRGM] aufleuchtet.

P Driicken Sie ENTER, so daf der
eingestellte Wert angezeigt wird.
- Andern Sie mit den Tasten [A] und

LV den eingesteliten Wert auf 4.
* Driicken Sie ENTER.

L+ Andern Sie mit den Tasten und

|y die Parameternummer auf
n17eé.

* Driicken Sie ENTER, so daR der
eingestellte Wert angezeigt wird.

+ Andern Sie mit den Tasten und

v den eingestellten Wert auf vFy.
 Driicken Sie ENTER.

b Driicken Sie ENTER.
b Driicken Sie ENTER.

* Dricken Sie die Taste [A\].

* Driicken Sie DSPL oder ENTER.

I e
L

(auch andere Parameternummer
mdglich)

{ (leuchtet)

(auch anderer Sollwert mdglich)
! (blinkt)

! (leuchtet fiir eine Sekunde)

~ O i (Parameternummer wird
angezeigt)

mc
i1 lc
\- 11 (leuchtet)
=4 (leuchtet)

=4 (blinkt wahrend des Ver-
gleichs)

ot

r L1 (blinkt) (sofern die Para-
meter n001 nicht identisch sind)

2 4 (blinkt)

= my (blinkt)
/=4 (blinkt wéhrend des Ver-
gleichs)

- o End (Ende wird angezeigt,
nachdem der Vergleichsvorgang
abgeschlossen ist)

mr i
175 (Parameternummer wird
angezeigt)
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Wahrend die Nummer eines nicht identischen Parameters angezeigt wird,
bewirkt das Driicken von STOP/RESET eine Unterbrechung des Ver-
gleichsvorgangs und die Ausgabe der Ende-Meldung ("End"). Bei Betati-
gung von DSPL oder ENTER wird die Paramenternummer ausgegeben.

Anzeige der Frequenzumrichterleistung

Diese Funktion bewirkt die Anzeige der Spannungsklasse und der héchst-
zulassigen Motorleistung (wofir die zugehoérigen Parameter ausgelesen
werden, die in der digitalen Bedieneinheit gespeichert sind).

[Beispiel] Vergleichen der im EEPROM der digitalen Bedieneinheit gespeicherten Parameter
mit den Parametern im Frequenzumrichter

Erléauterung

Anzeige der digitalen Bedieneinheit

* Einstellen der Parameter n001 bis
n179 freigeben

* Anzeige der Frequenzumrichter-
leistung (vA) durch Aktivieren der
Parameter-Kopierfunktion (n176)
starten.

 Driicken Sie DSPL, so daR die
Anzeige [PRGM] aufleuchtet.

* Driicken Sie ENTER, so daR der
eingestellte Wert angezeigt wird.

- Andern Sie mit den Tasten [A] und
[M und [] den eingestellten Wert
auf 4.

b Driicken Sie ENTER.

L Andern Sie mit den Tasten und
[V die Parameternummer auf
nl76.

 Driicken Sie ENTER, so daR der
eingestellte Wert angezeigt wird.

b+ Andern Sie mit den Tasten und
|V und [] den eingestellten Wert
auf vA.

b Driicken Sie ENTER.

* Driicken Sie DSPL oder ENTER.

A0

(auch andere Parameternummer
mdglich)

{ (leuchtet)

(auch anderer Sollwert mdglich)

L1 (blinkt)

! (leuchtet fiir eine Sekunde)

~ L1 (Parameternummer wird
angezeigt)

1
AR L=]

- =i (leuchtet)
leuchtet)

Lot (

~'t17! (leuchtet) (beim Modell 20P7)*
175 (Parameternummer wird
angezeigt)
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Die Anzeigen fur die Frequenzumrichterleistung sind wie folgt zu interpretie-
ren:

cld
Spannungsklasse Hochstzuldssige Motorleistung

2 Dreiphasig, 200 V 200-Volt-Klasse | 400-Volt-Klasse

b Einphasig, 200 V 01 0,1kW -

4 Dreiphasig, 400 V 0,2 0,25kW 0,37kW
4 0,55kW 0,55kW
0,7 1,1kwW 1,1kW
15 1,5kwW 1,5kW
2,2 2,2kW 2,2kw
30 - 3,0kw
4,0 4,0kw 4,0kw
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Anzeige der Softwareversionsnummer

Diese Funktion bewirkt die Anzeige der Softwareversionsnummer des Fre-
guenzumrichters, dessen Parameter, die in der digitalen Bedieneinheit
gespeichert sind, ausgelesen werden.

[Beispiel] Vergleichen der im EEPROM der digitalen Bedieneinheit gespeicherten Parameter
mit den Parametern im Frequenzumrichter

Erlauterung

Anzeige der digitalen Bedieneinheit

* Einstellen der Parameter n001 bis
n179 freigeben

* Anzeige der Softwareversions-
nummer (Sno)* durch Aktivieren
der Parameter-Kopierfunktion
(n176) starten.

 Driicken Sie DSPL, so daB die
Anzeige [PRGM] aufleuchtet.

 Driicken Sie ENTER, so daR der
eingestellte Wert angezeigt wird.

L+ Andern Sie mit den Tasten und
[M den eingesteliten Wert auf 4.

b Driicken Sie ENTER.

b+ Andern Sie mit den Tasten und
|y die Parameternummer auf
nl7e.

 Driicken Sie ENTER, so daR der
eingestellte Wert angezeigt wird.

+ Andern Sie mit den Tasten und
[M den eingestellten Wert auf Sno.

b Driicken Sie ENTER.

* Driicken Sie DSPL oder ENTER.

I e
L

(auch andere Parameternummer
maglich)

1 (leuchtet)
(auch anderer Sollwert méglich)
-} (blinkt)

'
=1

(leuchtet fiir eine Sekunde)

r

r L1 (Parameternummer wird
angezeigt)

M
I

17

i
-0 5 (leuchtet)

-

£ o (leuchtet)

o 1= (leuchtet)
(bei Softwareversion VSP010013)

1 15 nl76 (Parameternummer

ird angezeigt)

* Es werden die unteren 4 Bit der Softwareversionsnummer angezeigt.
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Liste der Display-Meldungen
Anzeige an
der digitalen Beschreibung Abhilfemalnahme
Bedieneinheit

Dauernd leuchtend: Parameter-Kopierfunktion -

-t
FE- aktiviert

Dauernd leuchtend: Auslesefunktion ausgewahlt -
reo Blinkend: Auslesevorgang (READ) wird zur Zeit
ausgefihrt

Dauernd leuchtend: Kopierfunktion ausgewahlt -
TELY Blinkend: Kopiervorgang (COPY) wird zur Zeit
ausgefihrt

Dauernd leuchtend: Vergleichsfunktion ausge- -
- ahlt
v Blinkend: Vergleichsfunktion (VERIFY) wird zur
Zeit ausgefihrt
Dauernd leuchtend: Anzeige der Frequenzumrich- -
- terleistung ausgewahlt
- Dauernd leuchtend: Anzeige der Softwareversi- -
=1 lonsnummer ausgewahlt
Dauernd leuchtend: Auslesen, Kopieren oder Ver- -
- gleichen abgeschlossen
Blinkend: Versuch zum Starten eines Auslesevor- [Stellen Sie fest, ob die Notwendigkeit fiir
gangs, wahrend die Parameter-Auslesesperre  [einen Auslesevorgang besteht, und setzen
F-F (n177) auf 0 gesetzt (aktiviert) ist Sie anschlieend den Parameter fiir die
) Parameter-Auslesesperre (n177) auf 1, um
den Auslesevorgang freizugeben.
Blinkend: Der Parameter konnte mit der Auslese- |Vergewissern Sie sich, daB die korrekte
funktion nicht einwandfrei gelesen werden, oder [Hauptkreisspannung anliegt, und starten
les wurde wahrend des Auslesevorgangs eine zu |Sie den Auslesevorgang erneut.
geringe Hauptkreisspannung festgestellt.
Blinkend: Bei der Summenpriifung an den in der [Der in der digitalen Bedieneinheit gespei-
digitalen Bedieneinheit gespeicherten Parameter- [cherte Parameter ist nicht verwendbar.
T4k daten ist ein Fehler aufgetreten. Starten Sie den Auslesevorgang erneut, um
die Parameter in der digitalen Bedieneinheit
zu speichern.
Blinkend: Das PaRwort fiir den angeschlossenen [Kontrollieren Sie, ob die Frequenzumrichter
Frequenzumrichter stimmt nicht mit dem PaBwort |zur selben Serie gehdren.
ffir die in der digitalen Bedieneinheit gespeicher-
lten Parameterdaten tiberein. Beispiel: Es soll vom
IVS-606V7 zum VSmini J7 geschrieben (kopiert)
erden.
Blinkend: Keine Parameterdaten in der digitalen [Starten Sie den Auslesevorgang.
Bedieneinheit gespeichert
Blinkend: Versuch zum Starten eines Schreibvor- [Uberprifen Sie die Spannungsklassen und
lgangs (Kopiervorgangs) oder eines Vergleichs  [Betriebsarten der einzelnen Gerate.
der Daten von Frequenzumrichtern unterschiedli-
icher Spannungsklassen oder von Frequenzum-
richtern, die in unterschiedlichen Betriebsarten
arbeiten.

1
Bl
S
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Anzeige an
der digitalen
Bedieneinheit

Beschreibung

Abhilfemalnahme

s
15

Blinkend: Wahrend des Schreibvorgangs (Kopier-
organgs) wurde eine zu geringe Hauptkreisspan-
nung festgestellt.

ergewissern Sie sich, daR die korrekte
Hauptkreisspannung anliegt, und starten
Sie den Kopiervorgang anschlieBend
erneut.

T

Dauernd leuchtend: Bei der Summenpriifung an
den im Frequenzumrichter gespeicherten Para-
meterdaten ist ein Fehler aufgetreten.

Initialisieren Sie die Parameter. Tritt erneut
ein Fehler auf, tauschen Sie den Frequenz-
umrichter aus, da das zum Speichern der
Parameterdaten verwendete Bauelement
(EEPROM) defekt ist.

Blinkend: Versuch zum Starten eines Vergleichs
der Daten von Frequenzumrichtern unterschiedli-
cher Leistung

Driicken Sie ENTER, um die Ausfiihrung
des Datenvergleichs fortzusetzen, und
STOP, um sie zu unterbrechen.

Ny

Blinkend: Fehler bei der Datenkommunikation
zwischen Frequenzumrichter und digitaler Bedie-
neinheit

Uberpriifen Sie die Verbindung zwischen
Frequenzumrichter und digitaler Bedienein-
heit.

[Tritt w&hrend eines Lese- oder Schreibvor-
gangs ein Datenkommunikationsfehler auf,
starten Sie den Lese- bzw. Schreibvorgang
unbedingt nochmals.

Hinweise:

der digitalen Bedieneinheit gesperrt.
Solange keine der Anzeigen rEd, CPy oder vFy blinkt, bewirkt das Driicken von
DSPL oder ENTER die erneute Anzeige der Parameternummer.

Waéhrend eine der Anzeigen rEd, CPy oder vFy blinkt, ist die Tastatureingabe an
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7.19 Auswahl der Einheit fir die Fixsollwerteinstellung und -anzeige

Parameter und Monitoranzeige, fir welche die eingestellte Einheit gilt

Element

Inhalt

Fixsollwert-Parameter | Schleichfahrt-Fixsollwert (Parameter n032)

Fixsollwerte 1 bis 8 (Parameter n024 bis n031)

Fixsollwerte 9 bis 16 (Parameter n120 bis n127)

Monitoranzeige

Anzeige des Fixsollwerts (FREF)

Anzeige der Ausgangsfrequenz (FOUT)

Anzeige des Fixsollwerts (U-01)

Anzeige der Ausgangsfrequenz (U-02)

Funktionsibersicht

Der Fixsollwert, die Ausgangsfrequenz und die numerischen Daten der
Fixsollwert-Parameter kdnnen in Abhangigkeit vom eingestellten Wert des
Parameters n035 in %, 1/min oder m/min angezeigt werden.

Parame- Bezeichnung Berschreibung Anfangs-
ter Nr. einstellung
Auswahl der Einheit fir die 0: In Schritten von 0,01 Hz (bei Frequenzen unter 100 Hz)
) . und 0,1 Hz (bei Frequenzen von 100 Hz und darunter)
035 Fixsollwerteinstellung und - ) . . 0
anzeige 1: In Schritten von 1/min (Motorpolzahl einstellen)
9 40 bis 3999: In einer beliebigen Einheit

Einstellung von n035

Einstellung

Beschreibung

0
(Anfangswert)

Einstellung: In Schritten von 0,01 Hz (bei Frequenzen unter 100 Hz) und 0,1 Hz (bei Fre-
quenzen von 100 Hz und darunter)

Einstellbereich: min. {Fmax (n011) x Unterer Grenzwert des Fixsollwertes (n034) bis oberer
Grenzwert des Fixsollwertes (n033), 400 Hz}

Einstellung: In Schritten von 0,1%: 100,0%/Fmax (n011)
Einstellbereich: min. {Fmax (n011) x Unterer Grenzwert des Fixsollwertes (n034) bis Oberer
Grenzwert des Fixsollwertes (n033), 400 Hz + fMAX (N011) 100%}

2 bis 39

Einstellung: In Schritten von 1/min = 120 x Fixsollwert (Hz) + n035

(ftir n035 ist die Motorpolzahl einzustellen)

Einstellbereich:

min. {120 (Fmax (n011) Unterer Grenzwert des Fixsollwertes (n034) + n035-120x Fmax
(n011) x Oberer Grenzwert des Fixsollwertes (n033) n035, 400 Hz x 120 P, 9999/min)}
Legen Sie den Anzeigewert fir 100% des Fixsollwertes (Einstellwert von Fmax (n011))
gemaR Einstellung 1 von n035 fest.
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Einstellung der
Parameter Beschreibung
n035

+ Legen Sie den Anzeigewert fiir 100% des Fixsollwertes (Einstellwert von Fmax (n011))
anhand der 1. bis 4. Stelle von n035 fest.
Die Position des Dezimalpunktes wird durch die an der 4. Stelle Zahl angegeben.
Uber die 1. bis 4. Stelle von n035 kann eine dreistellige Zahl (ohne Dezimalpunkt)
angegeben werden.
Zahl der 4. StellePosition des Dezimalpunktes fiir 40 bis 3999

0 O O o
1 O oo
4.0 2 O oo
32'959 3 0.0 O O
Beispiel: Damit fiir 100% des Fixsollwertes "20,0" angezeigt wird, ist n035 auf "1200"
einzustellen.
* Einstellbereich
min {(Untere 3 Stellen von n035) x Unterer Grenzwert des Fixsollwertes (n034) bis (Untere
3 Stellen von n035) x Oberer Grenzwert des Fixsollwertes (n033), 400 Hz (Untere 3 Stellen
von n035) bis Fmax (n011), 999}
Maximaler oberer Grenzwert: (Einstellwert + (Untere 3 Stellen von n035) x Fmax (n011)) <
400 Hzz
Hinweise:

1) Die Fixsollwertparameter und Monitoranzeigedaten, fur die diese ein-
gestellten Einheiten gelten, werden in der Einheit Hz im Frequenzum-

richter gespeichert.
Die Einheiten werden wie folgt umgewandelt:

Einstellung/Anzeige Parameter n035 Fixsollwertparameter

Daten fiir Monitoranzeige
A v
Individuelle [€———— Anzeige —— ) _—
S Einheit Hz
Einheit ~ 4————— Einstellung ——— )

2) Der obere Grenzwert fur jede einzelne Einheit ist der Wert, dessen
Bruchteile unterhalb der signifikanten Stellen nicht berticksichtigt wer-
den.

(Beispiel)

Wenn der obere Grenzwert fur die Einheit Hz 60,00 Hz betragt und
n035 auf 39 eingestellt ist, gilt:

120 x 60,00 Hz + 39 = 184,9. Dementsprechend wird als oberer
Grenzwert 184/min angezeigt.

Bei der Anzeige anderer Werte als des oberen Grenzwertes werden
die Bruchteile unterhalb der signifikanten Stellen gerundet.

3) Beim Datenvergleich (VERIFY) zum Kopieren von Parametern mit der
COPY-Funktion werden Fixsollwertparameter in der Einheit Hz
zugrundegelegt.
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8 Stdérungsbeseitigung

In diesem Kapitel werden die Stérungsanzeigen des Frequenzumrichters
und die durch Fehlfunktionen von Motor/Maschine hervorgerufenen Fehler
sowie die entsprechenden AbhilfemaRnahmen beschrieben.

Fehlerdiagnose und AbhilfemaBnahmen

In diesem Abschnitt werden die Alarm- und Fehleranzeigen beschrieben
sowie die bei Fehlfunktionen des VS-606V7 vorkommenden Fehlerzu-
stande und die zu ergreifenden Abhilfemallnahmen erlautert.

< AbhilfemalRnahmen bei Ausfiihrungen mit glatter Abdeckung >

1. Lo6sen Sie einen Fehler-Reset aus, oder schalten Sie die Spannungs-
versorgung aus und wieder ein.

2. LaRt sich der Fehler so nicht beheben, so gehen Sie wie folgt vor:

(1) Schalten Sie die Spannungsversorgung aus, und Uberprifen Sie die
externe Schaltung.

(2) Schalten Sie die Spannungsversorgung aus, und tauschen Sie die
glatte Abdeckung gegen eine mit digitalem Bedienfeld aus, damit die
Fehlermeldungen dargestellt werden. Die Fehler werden dann nach
dem Wiedereinschalten der Spannung angezeigt.
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< Abhilfemaf3nahmen bei Ausfiihrungen mit digitalem Bedienfeld >

—:é:— E

IN

: Blinkend

Alarmmeldungen und ihre Bedeutung

® AUS

Alarmanzeige Status des
Digitales BETB”EB Fregenz- Erlauterung Ursachgn und
Bedienteld] €™ | umrichters Abhilfe
ALARM (Rot)
UV (Unterspannung der Versorgungsspannung) [Uberpriifen Sie:
Die Spannung des Hauptstromkreises ist, * Netzspannung
ghrend der Ausgang des ¢ Anschluf® der
Frequenzumrichters ausgeschaltet ist, unter Netzspannung
den Unterspannungs-Ausldsewert gesunken. |+ Einwandfreien Zustand
200V: Schaltet sich bei einer Gleichspannung| aller Klemmen
L im Hauptstromkreis von weniger als
) etwa 200 V (160 V einphasig) aus.
Blinkend 400V Schaltet sich bei einer Gleichspannung
im Hauptstromkreis von weniger als
etwa 400 V aus
(Steuerspannungsfehler) Es ist bei ausge-
amung  Ischaltetem Inverterausgang ein Fehler der
Steuerspannung festgestellt worden.
Ecieehler OV (Uberspannnung im Hauptstromkreis) Uberpriifen Sie die
w Die Spannung des Hauptstromkreises ist, Versorgungsspannung
2 Kontakte &hrend der Ausgang des Frequenz-
w Andern . L
Blinkend &S hren gmnchters ausgeschéltet ist, ube( den
i Uberspannungs-Ausldsewert gestiegen.
Zustand
hicht 200 V: Etwa 410V oder mehr.
' 400 V: Etwa 820 V oder mehr.
OH (Ubertemperatur des Leistungsteils) Uberpriifen Sie die
o Die Temperatur der Luft am Eintritt in den Lufttemperatur
) Leistungsteil ist wahrend der Ausgang des
Blinkend Frequenzumrichters ausgeschaltet ist,
angestiegen
CAL (MEMOBUS-Kommunikation steht an)  |Uberprifen Siedie
Bei auf 2 gesetztem Parameter n003 (Wahl Kommunikationseinrich-
ZRL des Betriebsbefehls) oder auf 6 gesetztem  |tungen und die Uber-
) Parameter n004 (Wahl des Frequenzleit- tragungssignale
Blinkend ertes) und eingeschalteter Versorgungs-
spannung sind nicht die korrekten Daten von
der Steuerung empfangen worden.
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Alarmanzeige
. BETRIEB Status des « Ursachen und
Digitales o Fregenz- Erlauterung )
Bedienfeld (Grun) umrichters Abhilfe
ALARM (Rot)
OP [ (Parameter-Einstellfehler bei der Uberpriifen Sie die
Einstellung der Parameter {iber die Einstellwerte
MEMOBUS-Kommunikation)
OP1: Es sind zwei oder mehr Werte fiir die
Wabhl des Multifunktionseingangs
gesetzt worden.
(Parameter n050 bis n056)
w OP2: Die Beziehung zwischen den U/f-
aft Parameter ist falsch.
Blinkend arnung (Parameter n011, n013, n016)
" OP3: Der Einstellwert des Motornennstromes
Fehler ist groRer als 150 % des
Die Frequenzumrichter-Nennstromes.
Kontakte (Parameter n036)
andern OP4: Die oberen/unteren Fixsollwerte sind
inren vertauscht. (Parameter n033 und n034)
7ustand  [OP5: (Parameter n083 bis n085)
nicht.

s OL 3 (Uberdrehmoment) Verkleinern Sie die
ol 3 Der Motorstrom tiberschreitet den mit der Belastung, und ver-
Blinkend Parameter n089 eingestellten Wert. Iangern Sile die Hoch-/

" Tieflaufzeiten
T SER (Sequenzfehler) Uberpriifen Sie den
= 7 Der Frequenzumrichter erhélt, wahrend er sich [externen Stromkreis (die
SEr " im Ausgabebetrieb befindet, einen Vorort/ Signalfolge)
Blinkend Fern-Wahlbefehl oder Uber die
Multifunktionsklemmen Anderungsbefehle fir
die Kommunikations-/Steuerungsklemmen.
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Alarmanzeige

. BETRIEB Status des « Ursachen und
Digitales o Fregenz- Erlauterung )
Bedienfeld (Grun) umrichters Abhilfe
ALARM (Rot)
BB (Externer Baseblock) Uberpriifen Sie den
IAn einer Multifunktionsklemme ist ein externen Stromkreis (die
bh Baseblock-Befehl aktiv. Der Ausgang des Signalfolge
. Frequenzumrichters ist abgeschaltet (der
Blinkend Motor 4uft bis zum Stillstand aus). Der
Zustand wird aufgehoben, sobald der
Eingangsbefehl nicht mehr eintritt.
EF (Gleichzeitiger Rechts- und Linkslaufbefehl) [Uberpriifen Sie den
ErF Stehen ein Rechts- und ein Linkslaufbefehl  [externen Stromkreis (die
. mehr als 500 ms gleichzeitig an, so schaltet |Signalfolge)
Blinkend sich der Frequenzumrichter gemaR der
Parameter n005 aus.
STP (Stopbefehl vom Bedienfeld) Offnen Sie den Rechts-
w &hrend an den Steuerkreisklemmen ein Linkslauf-Befehl an den
oy Rechts- Linkslauf-Befehl ansteht oder tiber die |Steuerkreisklemmen.
Kommunikationsklemmen ein Betriebshefehl
Sr P & o (STOP) 1o Uberpriifen Sie den
. ansteht, ist die Taste betétigt exterﬁen Stromkreis (die
Blinkend or amung - Wworden. Der Frequenzumrichter schaltet sich |Signalfolge)
w gemal Parameter n005 aus. Frequenz-
F_eh'e' umrichter mit Notausschaltung erhalten ein
El)entakte Notaus-Signal. Der Frequenzumrichter
W A schaltet sich gem&R Parameter n005 aus
andern — - — -
_ hren FAN (Fehler am Liifter) Uberpriifen Sie:
£Hn Zustand Der Liifter ist blockiert. + Den Lifter
Blinkend hicht. « Ist der Lifter richtig
angeschlossen?
— CE (MEMOBUS) Kommunikationsfehler Uberpriifen Sie die
CE Kommunikationsein-
Blinkend r"ichtungen und_ die
Ubertragungssignale
FBL (Verlust der PID-Riickkopplung) Uberprifen Sie das
L Der Wert der PID-Rickkopplung ist unter den |mechanische System,
re- Erfassungspegel gefallen. Bei einem Verlust [und korrigieren Sie die
der PID-RUckfiihrung arbeitet der Frequenz-  |Ursache, oder erhdhen
umrichter gemaR den Vorgaben in der Sie den Wert der
Parameter n136 weiter. Parameter n137.
Kommunikationsfehler mit einer der wahlfreien [Uberpriifen Sie die
Karten Kommunikationseinrich-
e In einer Betriebsart, bei der der Betriebsbefehl |tungen und die
Lt oder Fixsollwert von einer wahlfreien Karte  |Ubertragungssignale.
Blinkend kommt, ist ein Kommunikationsfehler
aufgetreten
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Alarmanzeige
. BETRIEB Status des « Ursachen und
Digitales o Fregenz- Erlauterung )
Bedienfeld (Grun) umrichters Abhilfe
ALARM (Rot)
OC (Uberstrom) * Kurz- oder Erdschluf
Der Ausgangsstrom des Inverters tibersteigt auf der Ausgangsseite
kurzzeitig 250 % des Nennstroms. des Umrichters.
¢ Zu hohes Tragkeits-
moment der Last
¢ Zu kurze Beschleu-
nigungs-/Verzoger-
ungszeit (Parameter
n019 bis n022)
e + Spezialmotor
+ Start des Motors wéh-
rend des Auslaufens
+ Die Motorleistung ist
gréRer als die des
Frequenzumrichters
Schutz- « Offnen/SchlieRen eines
betrieb Schitzes auf der Aus-
gangsseite des
Der Aus- Frequenzumrichters
gang des  [OV (Uberspannung im Hauptstromkreis) + Zu kleine Verzége-
® Frequenz- [Die Gleichspannung im Hauptstromkreis rungszeit (Parameter
umrichters [uberschreitet aufgrund zu hoher, von dem n020 und n022)
‘b:‘ ird abge- [Motor zuriickgespeister Energie, den + Senkbetrieb oder
T schaltet  zuldssigen Wert. andere negative Last
Ll und der lAuslosespannung (Aufzug, usw.)
Motor lauft [200V: Abschaltung, wenn die Gleichspannung K]
bis zum im Hauptstromkreis 410 V * Verlangern der
Stillstand Uberschreitet. Tieflaufzeit
aus. 400V: Abschaltung, wenn die Gleichspannung (s AnschlieBen eines
im Hauptstromkreis 820 V zusétzlichen Brems-
Uberschreitet. widerstandes
UV1 (Unterspannung im Hauptstromkreis) + Verringern der
Die Gleichspannung im Hauptstromkreis Versorgungsspannung
unterschreitet bei in Betrieb befindlichem + Unterbrechung einer
lAusgang des Frequenzumrichters den Phase der
zulassigen Wert. Versorgungsspannung
s 4 lAuslésespannung * Kurzzeitiger Netzausfall
e 200V: Abschaltung, wenn die Gleichspannung K]
im Hauptstromkreis 200 V (160 V ein- |Uberpriifen Sie:
phasig) unterschreitet. + Versorgungsspannung
400V: Abschaltung, wenn die Gleichspannung|s Anschluf3 der
im Hauptstromkreis 400 V unter- Hauptstromkreisverdrah
schreitet. tung
+ Anschluf der Klemmen
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Alarmanzeige
. BETRIEB Status des « Ursachen und
Digitales o Fregenz- Erlauterung )
Bedienfeld (Grun) umrichters Abhilfe
ALARM (Rot)
UV2 (Steuerspannungsfehler) Schalten Sie die Netz-
Es ist ein Fehler der Steuerspannung entdeckt [spannung aus und wieder
HH orden. ein. Bleibt der Fehler
bestehen, mufd der Fre-
quenzumrichter ausge-
wechselt werden.
OH (Ubertemperatur des Leistungsteils) + Uberlast
[Temperaturanstieg aufgrund einer Uber- + Falsche U/f-Einstellung
lastung des Frequenzumrichters oder einer zu |+ Zu kurze Beschleuni-
hohen Temperatur der Zuluft. gungszeit (wenn der
Fehler beim Beschleu-
nigen auftritt)
. * Zu hohe Temperatur
aH der Zuluft (> 50°C)
* Lifter blockiert
R
Uberpriifen Sie:
Schutz- + Hohe der Belastung
betrieb + U/f-Einstellungen (Kon-
stanten n011 bis n017)
Der Aus- * Temperatur der Zuluft
gang des  [OL1 (Motoriberlast) « Uberpriifen Sie die Last
® Frequenz- [Der eingebaute elektronische thermische des Motors oder die U/f-
umrichters [Motoriiberlastschutz hat angesprochen. Einstellungen
P N ird abge- (Parameter n011 bis
e o) Schaltet n017)
und der + Geben Sie den auf dem
Motor lauft Typenschild angegebe-
bis zum nen Motornennstrom in
Stillstand Parameter n036 ein.
aus. OL2 (Uberlast des Frequenzumrichter) + Uberpriifen Sie die Last
Der eingebaute elektronische thermische oder die U/f-Einstel-
ol o Uberlastschutz des Frequenzumrichters hat lungen (Parameter
- angesprochen. n011 bis n017)
+ Uberpriifen Sie die
Nennleistung des
Frequenzumrichters
OL3 (Zu hohes Drehmoment) Uberpriifen Sie die ange-
Im U/f-Betrieb: Der Ausgangsstrom des triebene Anlage und be-
Frequenzumrichters (ibersteigt den tber den |heben Sie den Fehler
Parameter n098 eingestellten Wert. oder erhéhen Sie den
ol 3 ektor-Betrieb: Der Motorstrom oder das Wert der Parameter n098
Drehmoment ibersteigt den iber die auf den fir die Maschine
Parameter n097 und n098 eingestellten Wert. |hdchstzuldssigen Wert.
ird ein zu hohes Drehmoment festgestellt,
setzt der Frequenzumrichter den Betrieb
gemaRl den mit der Parameter n096
festgelegten Bedingungen fort.
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Alarmanzeige

. BETRIEB Status des « Ursachen und
Digitales o Fregenz- Erlauterung )
Bedienfeld (Grun) umrichters Abhilfe
ALARM (Rot)
EFO (externer Fehler) Uberpriifen Sie die
Der Frequenzumrichter erhélt iiber die Steuer- [externe Schaltung
kreisklemmen ein Fehlersignal. (Befehlsfolge)
EFO: Externer Sollwertfehler Gber
MEMOBUS-Kommunikation
EF1: Externes Fehlersignal iiber die
Steuerklemme S1
EF2: Externes Fehlersignal tiber die
Steuerklemme S2
EFD EF3: Externes Fehlersignal tiber die
Steuerklemme S3
EF4: Externes Fehlersignal tiber die
Steuerklemme S4
EF5: Externes Fehlersignal tiber die
Steuerklemme S5
EF6: Externes Fehlersignal tiber die
Steuerklemme S6
Schutz-  |[EF7: Externes Fehlersignal iiber die
betrieb Steuerklemme S7
CPF-00 Uberprifen Sie, daR das
Der Aus-  [Die Kommunikation des Frequenzumrichters |Bedienfeld einwandfrei
gang des  [mit dem digitalen Bedienfeld war bei eingebaut ist, und schalten
oo °® Frequenz- eingeschalteter Versorgungsspannung fiir Sie dann die Versorg_ungs—
umrichters |mehr als 5 s unterbrochen. spannung aus und wieder
-\6— ird abge- ein. Bleibt der Fehler beste-
o schaltet, hen, muB das Bedienfeld
und der oder der Frequenzumrichter
Motor lauft ausgewechselt werden.
bis zum CPF-01 Uberprifen Sie, daf das
Stillstand ~ [Bei Beginn der Ubertragung mit dem digitalen |Bedienfeld einwandfrei
aus. Bedienfeld trat mehr als 5 s lang ein eingebaut ist, und schalten
£ Ubertragungsfehler auf. Sie dann die Versorgungs-
Ly ¢ .
spannung aus und wieder
ein. Bleibt der Fehler beste-
hen, muB das Bedienfeld
oder der Frequenzumrichter
ausgewechselt werden.
CPF-04 * Protokollieren Sie die
Im Steuerkreis des Frequenzumrichters ist ein | Werte aller Parameter,
EEPROM-Fehler aufgetreten. und initialisieren Sie die
Parameter dann neu
- + Schalten Sie dann die
FiH Versorgungsspannung
aus und wieder ein. Bleibt
der Fehler bestehen, muR
das Bedienfeld oder der
Frequenzumrichter
ausgewechselt werden.
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Alarmanzeige

. BETRIEB Status des « Ursachen und
Digitales o Fregenz- Erlauterung )
Bedienfeld (Grun) umrichters Abhilfe
ALARM (Rot)
CPF-05 Schalten Sie die Versor-
Es wurde ein Fehler im A/D-Wandler gungsspannung aus und
FOs festgestellt. wieder ein. Bleibt der Fehler
- bestehen, muB das
Bedienfeld oder der Fre-
quenzumrichter ausge-
wechselt werden.
CPF-06 Schalten Sie die Netzspan-
b Fehlerhafte Verbindung zu einer Options-  |nung aus.Uberpriifen Sie
Eos Karte die Verbindung zum digi-
+ Eswurde eine nicht geeignete Options-Karte |talen Bedienfeld. Uberprii-
angeschlossen. fen Sie die
Versionsnummer der
Software (n179).
CPF-07 Uberprifen Sie, daf das
Fehler im Bedienfeldkreis (EEPROM- oder A/ |Bedienfeld einwandfrei
D-Wandler-Fehler) eingebaut ist, und schalten
o Sie dann die Versorgungs-
Schutz- spannung aus und wieder
betrieh ein. Bleibt der Fehler beste-
hen, muB das Bedienfeld
Der Aus- oder der Frequenzumrichter
jang des ausgewechselt werden.
® Frequenz- [Selbstdiagnosefehler der Kommunikations-
e umrichters [Optionskarte
e - ird abge- Optionskartenfehler
' schaltet,
und der S
Motor lauft [Modelcode-Fehler der Kommunikations- Optionskarte auswechseln
comn biszum  [Optionskarte
T Stillstand
aus.
DPRAM-Fehler der Kommunikations-
o Optionskarte
OPR (Bedienfeld-Verbindungsfehler) Uberprifen Sie, daf das
Bedienfeld einwandfrei ein-
gebaut ist, und schalten Sie
o~ dann die Versorgungsspan-
nung aus und wieder ein.
Bleibt der Fehler bestehen,
muR das Bedienfeld oder
der Frequenzumrichter aus-
gewechselt werden.
CE (MEMOBUS- Kommunikationsfehler) Uberpriifen Sie die Kom-
e munikationseinrichtungen
und die Ubertragungs-
signale.
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Alarmanzeige

. BETRIEB Status des « Ursachen und
Digitales o Fregenz- Erlauterung )
Bedienfeld (Grun) umrichters Abhilfe
ALARM (Rot)
" STP (Notaus) Uberpriifen Sie die
=T & Nach Eingang eines Notaus-Signals schaltet [externe Schaltung
, sich der Frequenzumrichter gemaR den (Befehlsfolge)
{Q} Einstellungen des Parameters n005 aus.
Halt gemaR [FBL (Verlust der PID-Rickfihrung) Uberprifen Sie das
or den Werten |Der Wert der PID-RUckfiihrung ist unter den  [mechanische System,
PY der Para-  [Erfassungspegel gefallen. Bei einem Verlust  [und korrigieren Sie die
i meter an.  |der PID-Riickfiihrung arbeitet der Ursache oder erhdhen
mo - Frequenzumrichter gemaR den Vorgaben in  |Sie den Wert der
ik der Parameter n136 weiter. Parameter n137.
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9 Hinweise zur CE-Zertifizierung
9.1 EG-Herstellererklarung

9.1.1 Produkte
Statischer Frequenzumrichter, Baureihe VS-606V7

9.1.2 Geltungsbereich

Die Frequenzumrichter von YASKAWA sind Komponenten (gemaR der
Definition in IEC 22G/21CDV), die ausschlieRlich zum Einbau durch quali-
fizierte Weiterverwender (zum Beispiel Hersteller auf dem Gebiet des
Maschinenbaus, usw.) in Maschinen oder Anlagen (Endprodukte)
bestimmt sind.

9.1.3 Verantwortlichkeit

Als Hersteller von Komponenten sind wir fir die Bereitstellung einer Ein-
bauanweisung verantwortlich. Diese finden Sie im Abschnitt "Hinweise zur
CE-Zertifizierung" dieser Bedienungsanleitung, oder Sie kdnnen auch die
Unterlage EZZ-006543 direkt bei Yaskawa anfordern.

Unsere Produkte sind entsprechend den Anforderungen der unten aufge-
fuhrten Normen von den zustandigen Behdrden gepriift worden. Unsere
Produkte entsprechen, wenn die Installations- und Betriebsanleitungen
beachtet werden, diesen Normen.

Immunitat — EMV-Festigkeit gemall EN50082-2, Teil 2:
EN 61000-4-2 Storfestigkeit gegen Entladung statischer Elektrizitat
EN 61000-4-4 Storfestigkeit gegen schnelle transiente elektrische
StorgréRen / Burst
EN 61000-4-8 Prifung der Storfestigkeit gegen Magnetfelder
mit energietechnischen Frequenzen

ENV 50140 Storfestigkeit gegen hochfrequente elktromagnetische
Felder
ENV 50141 Festigkeit gegen leitungsgebundene Stérungen

Emissionen — EMV Stéremissionen gemaf EN 50081-2, Teil 2:
EN 55011 Grenzkurve Klasse A oder B unter den in dieser
Bedienungsanleitung angegebenen Bedingungen

YASKAWA Electric Europe GmbH
Am Kronberger Hang 2

65824 Schwalbach am Taunus
Deutschland

Beachten Sie alle in diesem Handbuch angegebenen Sicherheitshinweise!
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9.2 Massnahmen, mit denen die Frequenzumrichter von
Yaskawa die Anforderungen der EM-Norm erflillen

Gemal der EMV-Norm EEC/89/336 verfiigen die Frequenzumrichter von
Yaskawa, so lange sie nicht mit einer anderen Komponente, zum Beispiel
einem Motor zusammengeschaltet sind, nicht Gber eine eigene Funktion.
Aus diesem Grunde kénnen solche Geréate nicht das, die Ubereinstim-
mung mit der EMV-Norm nachweisende CE-Zeichen erhalten.

Die Erfullung der EMV-Vorschriften liegt in der der Verantwortlichkeit des
Maschinen - oder Systemherstellers. Bitte achten Sie daher besonders auf
die Einhaltung alle Installationsanweisungen im Hinblick auf eine einwand-
freie Immunitéat, die Abschirmungsmafnahmen, die Erdung, die Anord-
nung von Filtern und die Kabelfiihrung. Die Installation, das Einrichten und
die Wartung dirfen nur von hierfir ausreichend qualifizierten Mitarbeitern
(IEC 364/Cenelec HD 384 oder DIN VDE 0100 sowie IEC 664 oder DIN
VDE) vorgenommen werden.

Zu lhrer Information finden Sie nachstehend Einzelheiten zu den EMV-
Eigenschaften der Gerate, wenn diese unter Beachtung der Verdrah-
tungsempfehlungen von Yaskawa installiert worden sind. Diese Angaben
beruhen auf der vollstdndigen neuesten Ausgabe der Yaskawa-Verotffent-
lichung EZZ006543.
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9.3 Empfohlene Netzfilter fir Yaskawa-Frequenzumrichter

In der folgenden Tabelle sind die fir Yaskawa-Frequenzumrichter empfoh-
lenen Netzfilter zusammengestellt.

Fur die Baureihe VS-606V7 empfohlene Netzfilter
von RASMI Electronics

A) Ausfihrung 200 V, einphasig

Frequenz- Filtertyp Klasse Strom Gewicht Abmessungen
umrichtertyp nach (A) (kg) B xT xH
EN55011*

CIMR-V7CCBOP1 B*1
CIMR-V7CCBOP2 RS 1010-V7 B*1 10 0,6 71 x45x 169
CIMR-V7CCBOP4 B*1
CIMR-V7CCBOP7 RS 1020-V7 B*1 20 1,0 111x50x 169
CIMR-V7CCB1P5 B*1
CIMR-V7CCB2P2 RS 1030-V7 B*1 30 11 144 x50x 174
CIMR-V7CCB4P0 RS 1040-V7 B*1 40 12 174x50x 174
Nennspannung : 250 V AC einphasig

Umgebungstemperatur : 40 °C (max.)
*1 Bei einer maximalen Kabellange von 10 m zwischen Umrichter und Motor

B) Ausfihrung 200 V, dreiphasig

Frequenz- Filtertyp Klasse Strom Gewicht Abmessungen
umrichtertyp nach (A) (kg) B xT xH
EN55011

CIMR-V7CC20P1 B*1
CIMR-V7CC20P2 RS 2010-V7 B*1 10 08 82 x 50 x 194
CIMR-V7CC20P4 B*1
CIMR-V7CC20P7 B*1
CIMR-V7CC21P5 RS 2020-V7 B*1 20 1.0 111x50x 169
CIMR-V7CC22P2 B*1
CIMR-V7CC24P0 RS 2030-V7 B*1 30 11 144 x50x 174
Nennspannung : 250 V AC dreiphasig

Umgebungstemperatur : 40 °C (max.)
*1 Bei einer maximalen Kabellange von 10 m zwischen Umrichter und Motor
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C) Ausfihrung 400 V, dreiphasig

Frequenz- Filtertyp Klasse Strom Gewicht Abmessungen
umrichtertyp nach (A) (kg) B xT xH
EN55011

CIMR-V7CC40P2 RS 3005-V7 B*1 5 1.0 111x45x169
CIMR-V7CC40P4 B*1
CIMR-V7CC40P7 B*1
CIMR-V7CC41P5 RS 3010-V7 B*1 10 1.0 111x45x169
CIMR-V7CC42P2 B*1
CIMR-V7CC43P0 RS 3020-V7 B*1 20 11 144 x50x 174
CIMR-V7CC44P0 B*1
Nennspannung : 480 V AC dreiphasig

Umgebungstemperatur : 40 °C (max.)
*1 Bei einer maximalen Kabellange von 10 m zwischen Umrichter und Motor
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9.4 Installation von Netzfiltern und Frequenzumrichtern

Installation von Netzfiltern und den
dreiphasigen Ausfihrungen des VS-606V7

Netzzuleitung

L2
PE L3

-l
Geschirmtes
Eingangs- % Grundflache
kabel | des Filters
PE U ’%‘ U
[&]

VS-606V7

PE L1213 PEUVW

r'x m
L

]

13

L~

Last \

Geschirmtes

Motorkabel

Ergyll=
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Installation von Netzfiltern und den
einphasigen Ausfiihrungen des VS-606V7

Netzzuleitung

Geschirmtes Grundflache 2N
Eingangs- des Filters u | pe
kabel |
BB a |/
i
I
t
VS-606V7 e
r
PE LLLN PEUVW
|
—
@ qy P PE
u
12
=
Last

Geschirmtes
Motorkabel
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10 Parameteribersichtstabelle
Funktionsgruppe 1 (Parameter n001 bis n049)

Reg.fstn‘ernr. ) Einstell- Einstell- Ausgangs- | Siehe | Ben.-
Nr. fur die Bezeichnung ) L ) . .
- bereich einheit einstell. | Seite | Einst.
Ubertragung
Parameter .
Obis4,6,8,9
001 0101H  |einschreiben sperren/ 52,999, 1 1 43 ff.
[ 12,13
initialisieren
ahl der Steue- 1 (Hinw. 1)
002 0102 0,1 1 48
rungsart (Hinweis 6) ' (Hinw. 6)
003 | o103 | Vanl desBetriebs- 0 bis 3 1 0 32187
sollwertes
004 | o104 | vaNdesFrequenz- 0 bis 9 1 1 32153
sollwertes
005 0105 ahl des Stillsetz- 0.1 1 0 75
verfahrens
006 0106 Linkslauf gesperrt 0,1 1 0 55
007 | o107 ahl Betriebsstop 0,1 1 0 74
freigeben/sperren
ahl des Frequenz-
008 0108 sollwertes fur den 0,1 1 1 (Hinw.5)| 53
orort-Betrienb
ahl des Einstell-
009 0109 erfahrens fiir den 0,1 1 0 53
Fixsollwert
ahl der Erfassung von
010 010A erbindungsfehlers des 0,1 1 0
Bedieners
o11 | owp |/@ximaleAusgangs- | 500bis 0,1Hz 50,0Hz | 45/46
frequenz 400,0Hz
. 0,1 bis 255,0V 200,0V
012 010C Maximale Spannung (0,2 bis 510,0) 0,1v (Hinw. 2) 45/46
013 | owp  [Miaximale Spannungs- o b 400 0Hz|  0,1Hz 50,0Hz | 45/46
IAusgangsfrequenz
014 010E Mittlere Ausgangsfrequ.| 0,1 bis 399,9 0,1Hz 1,3Hz 45/46
015 o1oF  [Witlere Ausgangs- |y e 955 gy 12,0V 12,0V | 45/46
frequenz Spannung
016 | o110  [/ndestAUSGANGS- o i 10 0mz 0,1Hz 13Hz | 4546
frequenz
017 | ouuy  [MindestAusgangs gy oy 0,1V L0V 1 51
frequenz Spannung (Hinw. 2)
Einstelleinheit fur
018 0112 Hoch-/Tieflaufzeit 0l ! 0 60
019 | 0113  |Hochlaufzeit1 0,0 bis 6000s Abhiﬁ'g O 1005 | 59,
. . ) Abhdngig von
020 0114 Tieflaufzeit 1 0,0 bis 6000s n018 10,0s 59 ff.
021 | 0115  |Hochlaufzeit2 0,0 bis 60005 Abhir(‘)gl'g von I g00s | 59ff.
. . ) Abhdngig von
022 0116 Tieflaufzeit 2 0,0 bis 6000s n018 10,0s 59 ff.
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Registriernr.
egjs r|'ernr . Einstell- Einstell- Ausgangs- | Siehe | Ben.-
Nr. fur die Bezeichnung A . ) . )
. bereich einheit einstell. Seite | Einst.
Ubertragung
ahl der S-Kurve fiir
023 0117 Hochlaufen/ 0 bis 3 1 0 61
erzdgerung
e T
24 11 M hzahl- ! H
0 0118 (. asterdrehza 400,0Hz 0,1Hz (100Hz 6,00Hz | 55/56
Fixsollwert)
oder mehr)
0,01Hz (weniger
) 0,0 his als 100Hz) /
025 0119 Fixsollwert 2 ! 0,00H 55/56
ISOTwer 400,0Hz | 01Hz(100Hz | T2
oder mehr)
0,01Hz (weniger
. 0,0 his als 100Hz) /
026 011A Fixsollwert 3 400,0Hz 0,1Hz (100Hz 0,00Hz | 55/56
oder mehr)
0,01Hz (weniger
. 0,0 bis als 100Hz) /
27 11B Fixsoll 4 H
0 0 ixsollwert 400,0Hz 0,1Hz (100Hz 0,00Hz | 55/56
oder mehr)
0,01Hz (weniger
) 0,0 bis als 100Hz) /
028 011C Fixsollwert 5 400,0Hz 0,1Hz (100Hz 0,00Hz | 55/56
oder mehr)
0,01Hz (weniger
. 0,0 his als 100Hz) /
029 011D Fixsollwert 6 400,0Hz 0,1Hz (100Hz 0,00Hz | 55/56
oder mehr)
0,01Hz (weniger
. 0,0 bis als 100Hz) /
11E Fixsoll 7 H
030 0 ixsollwert 400,0Hz 0,1Hz (100Hz 0,00Hz | 55/56
oder mehr)
0,01Hz (weniger
) 0,0 his als 100Hz) /
031 011F Fixsollwert 8 400,0Hz 0,1Hz (100Hz 0,00Hz | 55/56
oder mehr)
0,01Hz (weniger
Schrittfrequenz- 0,0 bis als 100Hz) /
032 0120 sollwert 400,0Hz 0,1Hz (100Hz 6,00Hz %
oder mehr)
033 | o1p1 [ DxSollwertoberer 0 bis 110% 1% 100% | 59
Grenzwert
034 | o122  [Fxsolwertunterer 0 bis 110% 1% 0% 59
Grenzwert
ahl der Einheit fur
035 0123 die Frequenzein- 0 bis 3999 1 0
Istellung/-anzeige
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Registriernr.
egjs r|'ernr . Einstell- Einstell- Ausgangs- | Siehe | Ben.-
Nr. fur die Bezeichnung A . ) . )
. bereich einheit einstell. Seite | Einst.
Ubertragung
0 bis 150% des
036 0124 Motornennstrom Frequenzwand- 0,1A (Hinw. 3)
lernennstroms
037 0125 Elgktronlscher ther- 012 1 0
mischer Motorschutz
Parameterwahl beim
038 0126 elektronischen ther- 1 bis 60 min 1 min 8 min
mischen Motorschutz
ahl des
039 0127 0,1 1 0
Lifterbetriehs '
Funktionsgruppe 2 (Parameter n050 bis n079)
Reg}strl_ernr. . Einstell- Einstell- Ausgangs- | Siehe | Ben.-
Nr. fur die Bezeichnung ) I ) . )
. bereich einheit einstell. | Seite | Einst.
Ubertragung
050 0132 Multifunktionseingang 1 bis 22 1 1
ahl 1
051 0133 Multifunktionseingang 1 bis 22 1 )
ahl 2
052 0134 Multifunktionseingang 0 bis 22 1 3
ahl 3
053 0135 Multifunktionseingang 1 bis 22 1 5
ahl 4
054 0136 Multifunktionseingang 1 bis 22 1 6
ahl 5
055 0137 Multifunktionseingang 1 bis 22 1 7
ahl 6
056 | o013 [ ulfunkionseingang i, ioe a4 35 1 10
ahl 7
Multifunktionsausgang 0 bis 7,
e R AT 10 bis 18 ! 0
Multifunktionsausgang 0 bis 7,
058 013A ahl 2 10 bis 18 ! !
Multifunktionsausgang 0 bis 7,
13B 1 2
059 013 ahl 3 10 his 18
erstarkung des Ana- )
060 013C ) 0 bis 255% 1% 100%
logfixsollwertes
061 | owp  [Offsetdes Analogire- | ;g 1000, 1% 0%
quenzsollwertes
Filterzeitkonstante des
062 013E lAnalogfrequenz- 0,0 bis 2,00s 0,01s 0,10s
isollwertes
065 0141 ahl des Anzeige- 01 1 0
ausgangs
066 0142 ahl der Anzeigepos. 0 bis 5 1 0
067 0143 lAnzeigeverstarkung 0,0 bis 2,00 0,01 1,00
erstarkung des
068 0144 lAnalogfrequenz- -255 bis 255% 1% 100%
sollwertes
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Registriernr.
egjs r|'ernr . Einstell- Einstell- Ausgangs- | Siehe | Ben.-
Nr. fur die Bezeichnung A . ) . )
. bereich einheit einstell. Seite | Einst.
Ubertragung
Offset des Analog-
069 | o145 [oroc CESANAIOGT 1 100 bis 100% 1% 0%
fixsollwertes
Filterzeitkonstante des
070 0146 lAnalogfrequenz- 0,0 bis 2,00s 0,01s 0,10s
sollwertes
o71 | 0wy [erstarkungdesAna- | oog i ogge 1% 100%
logfixsollwertes
o072 | o1ag  [OSetdesAnalog- g i 1000 1% 0%
fixsollwertes
Filterzeitkonstante des
073 0149 lAnalogfrequenz- 0,0 his 2,00s 0,01s 0,01s
sollwertes
tarkung des Im-
074 | o1aa  [ErSIAIUNGAESTME g on0 1% 100%
pulsfolgefrequenzsollw.
075 | o [Offsetdesimpuis 0 i 1000 1% 0%
folgefrequenzsollw.
Filterzeitkonstante des
076 014C Impulsfolgefrequenz- 0,0 bis 2,00s 0,01s 0,10s
isollwertes
0771 gugp [l des Multfunkt- 0 bis 4 1 0 81 .
#2 lAnalogeingangssign.
078 014E ahl de§ Multlfupk.- 01 1 0 81,
#2 lAnalogeingangssign.
079 | ggp  [Offsetwert (FBIAS)des | pis 5004 0,1% 10% | 8Lff.
#2 Fixsollwertes
Funktionsgruppe 3 (Parameter n080 bis n119)
Reg.fstn‘ernr. ) Einstell- Einstell- Ausgangs- | Siehe | Ben.-
Nr. fur die Bezeichnung ) L ) . .
- bereich einheit einstell. | Seite | Einst.
Ubertragung
080 0150 Pulsfrequenz 1his 4,7 bis 9 1 4 (Hinw. 4)
ahl der Betriebsart
081 0151 nach kurzzeitigem 0,1,2 1 0
Spannungsausfall
082 0152 Fehler Neustart 0 bis 10 times 1 0
0,01Hz (weniger
0,0 bis als 100Hz) /
083 0153 Resonanzfrequenz 1 400,0Hz 0.1Hz (100Hz 0,00Hz
oder mehr)
0,01Hz (weniger
0,0 bis als 100Hz) /
084 0154 Resonanzfrequenz 2 400,0Hz 0,1Hz (100Hz 0,00Hz
oder mehr)
0,01Hz (weniger
0,0 bis als 100Hz) /
1 R fi H
085 0155 esonanzfrequenz 3 400,0Hz 0,1Hz (100Hz 0,00Hz
oder mehr)
086 0156 Breite der Resonanzfreq. | 0,0 bis 25,50Hz 0,01Hz 0,00Hz
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Registriernr.
egjs r|'ernr . Einstell- Einstell- Ausgangs- | Siehe | Ben.-
Nr. fur die Bezeichnung A . ) . )
. bereich einheit einstell. Seite | Einst.
Ubertragung
Strom bei der Gleich-
089 | o159 [ om DEICETBIEIN g i 100% 1% 50%
strombremsung
Gleichstrombremsung . 0,0s
090 015A 0,0 bis 25,5% 0,1 '
Zeit beim Stop D DIS £9,5% s (Hinw. 2)
001 | oisp [ CICnSUOMDIMSUNG 1o b i o5 59 0,1s 0,0s
Zeit beim Start
Kippschutz
092 015C (Strombegrenzung) 01 1 0
bei der Verzégerung
Kippschutz (Strom-
093 015D begrenzung) beim 30 bis 200% 1% 170%
Hochlaufen
Kippschutz
094 015E (Strombegrenzung) im | 30 bis 200% 1% 160%
Betrieb
0,01Hz (weniger
Frequenzerfassungs- 0,0 bis als 100Hz) /
15F H
095 1 O018F el 400,0Hz | 0,1Hz oomz | 010
oder mehr)
096 0160 Uberdrehmoment- 0 bis 4 1 0
erfassung 1
097 0161 Uberdrehmoment- 01 1 0
erfassung 2
098 0162 | berdrehmoment- 30 bis 200% 1% 160%
Erfassungspegel
Uberdreh t- )
099 | 0163 erdrenmomen 0,1 bis 10,0s 0,1s 0,1s
Erfassungszeit
100 0164 Speicherwahl der Aus- 01 1 0
gangs-Haltefrequenz
103 0167  [Prenmomentkompen- |- s g 0,1 1,0 47
Isation Verstarkung
104 | oigs  [FokonstbeiderDien- 1y o og s 0,1s 03
momentkompensation
0,01W (weniger
Drehmomentkompens ) als 100w) / 1W )
1 1 Hinw.
05 0169 ation Eisenverluste 0.0 bis 6550 (1000Woder (Himw. 3)
mehr)
106 016A Nennschlupf des Motors | 0,0 bis 20,0Hz 0,1Hz (Hinw. 3) | 48/93
0,001W
Motorwiderstand je 0,0 bis (weniger als )
1071 0168 lopace 6550w | 10w) /001w | (Hinw-3) [ 48/49
(10W o. mehr)
0,01mH (weniger
) . 0,00 bis als 100mH) / .
1 1 M ktivita Hinw.
08 016C otorstreuinduktivitat 655.0mH 0,1mH (100mH (Hinw. 3)
0. mehr)
Drehmom.kompensation )
109 016D 0 bis 250% 1% 150%
Spannungsbegrenzung
110 016E Motorleerlaufstrom 0 bis 99% 1% (Hinw. 3) 49
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Registriernr.
egjs r|'ernr . Einstell- Einstell- Ausgangs- | Siehe | Ben.-
Nr. fur die Bezeichnung A . ) . )
. bereich einheit einstell. Seite | Einst.
Ubertragung
111 | ower  pehupfkompensation |, )¢ 0,1 0,0 93
erstarkung
Schlupfkompensation
112 0170 primare Verzoge- 0,0 bis 25,5s 0,1s 2,0s 93
rungszeit
ahl der Schlupfkom-
113 0171 pensation wahrend der 0,1 1 0 49
Regeneration
115 Kippschutz Wahl des
#2 0173 automatischen Abfalls 01 ! 0 %0
116 Hoch-/Tieflaufzeit
174 1 1 1
#2 0 beim Kippschutz 0 0 S
Funktionsgruppe 4 (Parameter n120 bis n179)
Reg.!strl_ernr. . Einstell- Einstell- Ausgangs- | Siehe | Ben.
Nr. fur die Bezeichnung ) I ) . ;
. bereich einheit einstell. | Seite [ Einst.
Ubertragung
0,01Hz (weniger
) 0,0 his als 100Hz) /
120 0178 Fixsollwert 9 400,0Hz 0,1Hz (100Hz 0,00Hz
oder mehr)
0,01Hz (weniger
) 0,0 his als 100Hz) /
121 0179 Fixsollwert 10 400,0Hz 0,1Hz (100Hz 0,00Hz
oder mehr)
0,01Hz (weniger
) 0,0 bis als 100Hz) /
122 017A Fixsollwert 11 400,0Hz 0,1Hz (100Hz 0,00Hz
oder mehr)
0,01Hz (weniger
. 0,0 his als 100Hz) /
123 017B Fixsollwert 12 400,0Hz 0,1Hz (100Hz 0,00Hz
oder mehr)
0,01Hz (less
) 0,0 his than 100Hz) /
124 017C Fixsollwert 13 400,0Hz 0,1Hz (100Hz 0,00Hz
oder mehr)
0,01Hz (weniger
) 0,0 his als 100Hz) /
125 017D Fixsollwert 14 400,0Hz 0,1Hz (100Hz 0,00Hz
oder mehr)
0,01Hz (weniger
. 0,0 his als 100Hz) /
126 017E Fixsollwert 15 ! 0,00H
ISOIWer 400,0Hz | 0,1Hz (100Hz | 7%
oder mehr)
0,01Hz (weniger
) 0,0 his als 100Hz) /
127 017F Fixsollwert 16 400,0Hz 0,1Hz (100Hz 0,00Hz
oder mehr)
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Registriernr.
egjs r|'ernr . Einstell- Einstell- Ausgangs- | Siehe | Ben.
Nr. fur die Bezeichnung A . ) . ;
. bereich einheit einstell. Seite | Einst.
Ubertragung
128 0180 ahl des PID-Reglers 0 bis 8 1 0 114
120 | oigr | crstarkungderPID- o, o 10,00 0,01 100 | 117
Riickfiihrung
130 0182 Proportionalverst. (P) 0,0 bis 25,0 0,1 1,0 115
131 0183 Integrationszeit (1) 0,0 bis 360,0 0,1s 1,0 115
132 0184 Differentialzeit (D) 0,00 bis 2,50 0,01s 0,00 115
133 0185 Einst. des PID-Offset | -100 bis 100% 1% 0%
134 | o1ss  [mevral(hob. -100 bis 100% 1% 100% | 116
Grenzw.
PID-Ausg. Primare Ver-
135 | o187 [ USG9 TIMACVEN 5 10,0 0,15 0,0 116
zogerungszeitkonstante
136 0188 PID-Riickfiihrung, Wahl 0,12 1 0
der Verlusterfassung
137 | o1ge [ 'D-RUckiuhung Ver-| L 000 1% 0%
lusterfassungspegel
PID-Riickfiih
138 | 018A HCKIBIIUNG 10 0 bis 25,5 0,1s 1,0
erlusterfassungszeit
ahl der Energie-
139 018B sparregelung (U/f- 01 1 0 109
Steuerung)
140 | o8 E;erg'es"ark“ff'z'em 0,0 bis 6550 0,1 (Hinw. 7)
Energiesparspann. unte- )
141 18D 120% 1% % 11
018 rer Grenzw. (bei 60 Hz) 0 bis 120% ’ 50% 0
Energiesparspann. un- < oro . .
142 018E fterer Grenzw. (bei 6 Hz) 0 bis 25% 1% 12% 110
143 018F Leistung Durchschn.zeit 1 bis 200 1=24ms 1(24ms) | 111
Suchbetrieb Span-
144 | o190  [PuCTPeNeh Span 0 bis 100% 1% 0% 111
nungshegrenzung
Suchbetrieb Spannungs- .
145 0191 0,1 bis 100% 0,1% 0,5% 111
schit (bei 100 %) o Dis 0% S o7
146 | orgp  [UCPeMEdSpannungs- | 4o oo 0,1% 02% | 111
schritt (bei 5 %)
Skalierung des . _ 2500
149 0195 impulsfolgeeingangs 100 bis 3300 | 1 (1= 10Hz) (25kH2) 88
150 | ongp  [MPulsanzeigeWahl 615003 0 70
der Ausgangsfrequenz
151 | owg7 |VanlderErfassung 0 bis 4 1 0
der Zeitiiberschreitung
ahl der Einstelleinheit
152 0198 Ifurder_] Frequenzsoll- 0123 1 0
ert/die Frequenzanz.
der Kommunikation.
153 0199 Slave -Adresse 0 bis 32 1 0
154 019A ahl der Baudrate 0 bis 3 1 2
155 0198 ahl der Paritat 0,1,2 1 0
156 019C artezeit beim Senden | 10 bis 65ms 1ms 10ms
157 019D RST-Kontrolle 0,1 1 0
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Registriernr.
egjs r|'ernr . Einstell- Einstell- Ausgangs- | Siehe | Ben.
Nr. fur die Bezeichnung A . ) . ;
. bereich einheit einstell. Seite | Einst.
Ubertragung
Motorcode (Energies-
158 | 019E otorcode (Energies- |, 2 1 (Hinw. 7)
parregelung)
Energiesparspann. ob- .
159 019F 0 bis 120% 1% 120% 110
erer Grenzw. (bei 60 Hz) 'S 0 0 0
160 | owao  |erdespaspamn.ob g ong, 1% 16% | 110
erer Grenzw. (bei 6 Hz)
Suchbetrieb
161 01A1 Leistungserfassung 0 bis 100% 1% 10% 110
Haltebreite
Leist f
162 | o1ap  [otungseriassung 0 bis 255 1=4ms | 5(20ms) | 112
Filterzeitkonstante
163 01A3 PID Ausg.verstérkung [ 0,0 bis 25,0 0,1 1,0 117
ahl der PID- .
164 01A4 Riickfhrung 0bis5 1 0
175 ’
4 erringerung der
9 01AF Pulsfrequenzwahl bei 0,1 1 0
niedriger Drehzahl
hi P t dy,rEd,CP
176 | 0180 anivonFarameter | ray.rd, -ry dy | 120ff.
kopieren vFy,vA,Sno
177 | 01B1 ahl von Lesen der 01 1 0 120,
Parameter sperren
Speichern, )
Einstell
178 01B2 Fehlerarchiv Anzeigen der 4 instellen -
gesperrt
neuesten Fehler
Zeigt die letzten Einstellen
179 01B3 ersion der Software 4 Ziffern der -
. gesperrt
Version an
Hinweis: 1. Wird nicht durch die Initialisierung der Parameter initialisiert

2.

3.

Oberer Grenzwert und Anfangseinstellung des
Einstellbereichs sind beim Spannungsbereich 400 V doppelt.
Anderungen hangen von der Leistung des
Frequenzumrichters ab.

Anderungen hangen von der Leistung des
Frequenzumrichters ab.

Bei Typen mit dem Bedienfeld JVOP-140 (mit Potentiometer)
ist die Anfangseinstellung 0. Durch die Initialisierung der
Parameter kann die Einstellung auf 1 geandert werden.
Wird die Wahl der Regelungsart (n002) geandert, entspricht
die Anfangseinstellung der Regelungsart.

Anderungen hangen von der Leistung des Frequenz-
umrichters ab.
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. U/f-Steuerung Vektorregelung
Nr. Bezeichnung (n002 = 0) (n002= 1)
n014 [Mittlere Ausgangsfrequenz 1,3Hz 3,0Hz
n015 [Mittlere Ausgangsfrequenz-Spannung 12,0v* 11,0v*
n016 [Mindest-Ausgangsfrequenz 1,3Hz 1,0Hz
n017 [Mindest-Ausgangsfrequenz-Spannung 12Vv* 43V*
n104 [Zeitparameter der Drehmomentkompensation 0,3s 0,2s
n11l |Verstarkung der Schluptkompensation 0,0 1,0
112 Zeitparameter der \/erstérkung der 205 02
Schlupfkompensation

*Im Spannungsbereich 400 V sind die Werte doppelt so hoch.

Von der Leistung des Frequenzumrichters abhangige
Anfangseinstellungen

» Spannungsbereich 200 V dreiphasig

Nr. Bezeichnung |Einheit Werkseinstellung
_ |eistung des Fre- 1y 1o w0, 25kw|0,55kw | 1,0kw 1,5k | 2200 | = [a0kw
quenzumrichters
n036 [Motornennstrom A 0,6 1,1 1,9 3,3 6,2 85 - 14,1
Drehmoment-
n105 [kompensation, w 17 3,4 4,2 6,5 | 11,1 | 118 - 19

Eisenverluste

Nennschlupf des

n106 Hz | 25 | 26 | 20 |25 | 26 | 290 | - | 33
Motors

n1o7 [Vderstandeiner |40 99| 1098 | 4573 | 2575 (1233 | 08 | - [0385
Phase des Motors*

n1og [oreuinduktvitat 10 4 | 5608 | 4221 1907 | 134 | 981 | - | 634
des Motors

nigo [-eerlaufsromdes | o | o, | g 62 | s | 45| 35| - | 2
Motors

» Spannungsbereich 200 V einphasig

Nr. Bezeichnung [Einheit Werkseinstellung

_ [eistung des Fre- |y F o g fo,25kw [0,55kw [ 1akw | 15kw| 2,260 | = 406w
quenzumrichters

n036 |Motornennstrom A 0,6 11 19 3,3 6,2 85 - 14,1
Drehmoment-

n105 [kompensation, w 17 34 42 6,5 | 11,1 | 118 - 19
Eisenverluste

nioe [ennschiupfdes 1 o5 | o6 | 20 |25 | 26 | 29 | - | 33
Motors

nigy [Vderstandeiner |-yt yg 99 | 1008 | 4573 | 2575|1233 | 08 | - |03ss
Phase des Motors*

niog [Preundukivitat 1t 1104 [ 5608 | 4221 (1907 | 134 |98 | - | 6.3
des Motors

nigo [eeraufstromdes | o - gy gs gy [ sy | a5 [ 35 | - | 2
Motors
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ABSCHNITT 10 — Parameterlbersichtstabelle

* Spannungsbreich 400 V dreiphasig

Nr. Bezeichnung [Einheit Werkseinstellung
_ [reistung des Fre- 1y, o aziaw [o,skw| 1,1k | 1,5k | 2,260 [3,06w | 4,0k
quenzumrichters
n036 [Motornennstrom A - 0,6 10 16 3,1 42 70 7,0
Drehmoment-
n105 [kompensation, W - 34 40 61 11,0 | 11,7 | 193 | 193

Eisenverluste
Nennschlupf des

n106 Hz | - | 25 | 27 |26 |25 |30 |32 | 32
Motors

n1o7 [Mderstandeiner oy, gy o7 | 19,08 |11,22 [5,044 [3,244 [ 1,514 | 1514
Phase des Motors*

n10g [Preuinduktvit iy | 943 | 1688 |80.76 [53,25 [40,03 | 24,84 | 24,84
des Motors

ni1o [-EEMAUISIOMAes 1o 11 73 | 6 | s |45 |35 | 33 | 33
Motors

*  Die Werte fiir den Phasenwiderstand sind auf den halben Standardwert
gesetzt
= Werte zwischen U/f-Steuerung und Vektorregelung
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